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1. Zastosowanie

Sitowniki elektryczne (dalej SE) jednoobrotowe typu SP 0 lub SPR 0 z regulatorem potozenia (dalej
SPR) sg nowoczesnymi produktami elektromechanicznymi, konstruowanymi do bezposredniego montazu na
organy sterownicze lub regulacyjne - armatury. Sitowniki SP przystosowane sg do sterowania armaturami
takimi jak zawory kulowe, przepustnice i tym podobne. Mogg by¢ wyposazone w elementy pomiaru i
sterowania procesami technologicznymi, ktérych nosnikami informacji na wyjsciu jest zunifikowany sygnat
analogowy pragdowy lub napigciowy. Sitowniki elekiryczne SP stosowane sg w przemysle grzewczym,
energetyce, klimatyzacji, wodociggach, kanalizaciji itp. Przytgcza do armatur sg zgodne z normg STN/CSN 18
6314, lub ISO 5211 oraz dodatkowymi uchwytami, dzwignig lub ciegtem.

1.1 Montazipotozenie robocze

i wilgotnosci powietrza z ochrong przed bezposrednim dziataniem warunkéw
atmosferycznych (powinny pracowa¢ pod zadaszeniem) takich jak opady deszczu

: Sitowniki SP mozna instalowac na obiektach przemystowych bez regulacji temperatury
i Sniegu oraz promieniami stonecznymi.

Sitowniki mozna montowac w dowolnej pozyciji. Zaleca sie montaz SE w pozycji pionowej nad armaturg
nie zaleca sie potozenia pod armatura.

1.2 Srodowisko robocze

Zgodnie z normg STN EN 60 721-2-1 w aktualnym wydaniu, sitowniki elektryczne sg dostarczane w
nastepujgcych wersjach:

1) Wykonanie ,umiarkowane” dlaklimatu umiarkowanego

2) Wykonanie ,tropikalne wilgotne” - dla klimatu tropikalnego wilgotnego

3) Wykonanie ,tropikalne suche isuche” dla klimatu tropikalnego suchego i suchego

4) Wykonanie ,morskie” dla klimatu morskiego
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Srodowisko robocze (zgodnie z normg IEC 60 364-1 w obecnym wydaniu)
Sitowniki SP muszg wytrzymywac¢ warunki zewnetrzne i sprawnie funkcjonowaé
w warunkach zewnetrznych okreslonych jako:

- umiarkowane do gorgcego z temperaturg 0od -25°C d0 +55°C.........uuuviiiiiiiiiiiieieiireiiieeeieeeereee e AAT*
- z wilgotnos¢ wzgledna od 10 do 100% , z kondensacjg, z maksymalng zawartoscig wody

0,029 kg/kg wody w 1 kg suchego powietrza w temperaturze -25°Cdo+55°C.................., ABT7*
- nawysokoscido 2 000 m n.p.m. z ci$nieniem atmosferycznymod 86 do 108 kPa............cccoocceeeeeiiiienne AC1*
- na dziatanie pryskajgcej wody ze wszystkich kierunkow (stopien krycia P x5).........ccccveveeeiiiiiiciiiinnenn. AD 5*
-z ptytkim zanurzeniem (StOPIEN KryCia IP X7).......c.oiii it e e e e AD7*
-z zanurzeniem - (Wyréb o stopniu 0Chrony IPX8)....... ..o AD 8*

- zsilnym zapyleniem -z mozliwo$cig wystepowania niepalnego, nieprzewodzacego,
niewybuchowego pytu; srednia warstwa pytu; opad pytu wiekszy niz 35 ale nie wiecej niz

350 mg/m?, lub 350 do 500 mg/m? dziennie (wyrob o stopniu Krycia IP 6X)..........cccccceeveeereireeeeierenene. AE 6*
- zwystepowaniem substancji korodujgcych lub zanieczyszczajgcych w atmosferze;
obecnosc substancji korodujgCyCh JEStZNACZGCA........uuviviiiiiiiiiiiiiiee ettt AF 2*

- zmozliwoscig wystgpienia wstrzgsow:
Srednich sinusowych wibracji z czestotliwoscig z zakresie 10 do 150 Hz, z amplitudg posuwu
0,075 mmdlaf<f,izamplitudg przyspieszenia9,8 m../s*dla f>f ; (czestotliwos¢ przejsciowa f,

WYNOSI O7 DO B2 HZ)....ceieeeeie ettt ettt e et e s et bt e e s s abe e e e et ee e e e annn e e e e annne e s AH 2*
- wstrzgsy srednie w normalnych wydziatach przemystowyCh.............oeeiiiiiiiiiii e AG 2*
- powazne niebezpieczehstwo wyrastania roslini plesni..........ccoooiiiiiiii i AK2*
- powazne niebezpieczehstwo wystepowania zwierzat (owadow, ptakow itp.)...........evvveveveveiviieiiieeeieneee. AL.2*
- ze szkodliwym dziataniem promieniowania:

wpltywy szkodliwych prgdOdw bIgdzgCyCh..........oooo i AM 2*

z natezeniem pola magnetycznego (jednokierunkowego i zmiennej czestotliwosci sieciowej) do 400 A.m”

$redniego promieniowania stonecznego o natezeniu >500i <700 W/M’............cooovvveeeeeereeeeeeeeeens e AN 2*
- wptywow sredniej dziatalnosci sejsmicznej ; przyspieszenie >300 Gal<600Gal...............cooooeeeee. AP 3*
-z posrednim zagrozeniem wytadowaniami atmosferyCznymi ..o AQ2*
- ZSiINYM AZI@taNI@M WIBEIU. .....ceeiii i e e e AR3,AS 3*
- z czestym dotykaniem oséb z potencjatem ziemi; osoby czesto dotykajg czesci

przewodzagcych lub osoby stojg na podktadzie przewodzaCym.........cooovvviviiiiiiiii BC 3*
- bez wystepowanie niebezpiecznych substancjinaobiekCie ..., BE1*

*Oznaczeniawgnorm IEC 60 364-1, IEC 60 364-5-51, IEC 60 364-5-55 w obecnym wydaniu.

1.3 Zasilanie i warunki uzytkowania

Napiecie zasilania:

silnika elekiryCznego ..........cooveiiiiiiiiiiiiee e 220/230VACIub24 VAC/DC +10%
STEIOWANIA ... 220/230VACIub24VAC/DC +10%
nadajnika potenCjoMETryCZNEJO ..........uuviiiiiiiiii e VPxPV DC/AC
elektronicznego nadajnikabez zasilacza .................c.ooeoeee e, 15+30V DClub24 VvV DC
CzestotliwosE napiecia zasilania ..............coueeiiiiiii e 50/60*Hz +2%

* Przy czestotliwosci 60 Hz czas przestawienia skréci sie 1,2 x.

Warunki uzytkowania

Sitownik SP przystosowany jest do zdalnego sterowania:
- praca krétkotrwata, ciggta S2-10 min.
- praca przerywana S4-25%, 6 + 90 cykli/godz.

Sitownik SPR z regulatorem przystosowany jest do pracy automatycznej:
- praca przerywana S4-25%, 90 + 1200 cykli/godz.
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1.4  Magazynowanie

SE SP dostarczane saw kartonach zgodnie znormg IEC 60654-1 i IEC 60654-3, ktore zawieraja:
- 0znaczenie produktu
- nazwe i typ produktu.

SE przechowywaé w pomieszczeniach suchych, dobrze przewietrzanych, chronigcych przed
nieczystosciami i szkodliwym wpfywem czynnikéw atmosferycznych oraz chemicznych w
temperaturze otoczenia-10++50°C i wilgotnosci wzglednej powietrza max. 80%.

1.5 Opis

Sitowniki SP 0 i SPR 0 sterowane s3g przez doprowadzenie napiecia elektrycznego przez mikrowytaczniki
potozeniowe na silnik elektryczny. Moment obrotowy z silnika przenoszony jest przez przekfadnie planetarng
na wyjscie podtgczone do sterowanego urzadzenia. Z przektadni planetarnej wyprowadzony jest przez kota
zebate naped na jednostke potozeniowo-sygnalizacyjng i nadajnik potozenia. Wytgczanie sitownika osiggamy
przez roztgczenie mikrowytgcznikow potozeniowych przez krzywki jednostki potozeniowo-sygnalizacyjnej
ustawionej na odpowiedni kat roboczy (od 60° do 360°). Dodatkowe wytgczniki potozeniowe mogg byé
wykorzystane jako sygnalizacja osiggniecia zadanego potozenia. Kat obrotu walu wyjsciowego moze by¢
sygnalizowany przez nadajnik potozenia (potencjometryczny Ilub elektroniczny) dajgcy na wyjsciu
odwzorowanie potozenia.

Sitownik moze by¢ wyposazony w przetacznik roztgczania przektadni mechanicznej od silnika elektrycznego i
koto do sterowania recznego sitownika w przypadku np. zaniku zasilania.

LEGENDA

1 obudowa przekfadni

2 ptyta sterownicza

3 silnik elektryczny

4 wylgczniki potozeniowe

5 - krzywki

6 listwa zaciskowa silnika

7 listwa zaciskowa nadajnika

8 nadaijnik potozenia

9 przepusty przewodow

10 zacisk uziemienia

11 przetgcznik roztgczania
przektadni

12 sruby mocujgce

Rys. 1
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2.

Parametry techniczne

Podstawowe parametry techniczne sitownikéw SP:

maksymalny moment obcigzenia [Nm], czas przestawienia [s/90°], kat roboczy[ °], pozostate
parametry podane sgw tabelcenr1.

Tabela nr1: Podstawowe parametry techniczne

'E " .
2 c_ = Silnik elektryczny
32 @ S § Maksymalny s Napiecie Parametry
= N g — moment Hani
2o 020 [<] bciazeni g zasilania Prad
£ i . obclazenia Moc Obroty
c g_ ¥ 24V AC 24V DC?| 220/230 VAC
[ sek./90° ] [°] [Nm] [kal [V] (W] | [1/min.] [A]
20 4
40 o 8
80 =, 8 16 14
co 0 o
o =9 - Lo |z 1,0 300 0,025 - 0,025
o 120 TNW 25 L, DN
N So® |8
m S« o 3]
- 160 N, ;. 32 PO
(Yo 25 N | 3 [220230 Ac
0 > 130 T N 40 T[S e
= 598 Yo 24 AC/DC
o O 15 ©8Sn 12" -
D. - c 'q', -
7 g 30 o N 3 25"
c N0y 2,75 375 04 0,04
60 <.8q 32
g
100 S = 40
1,=0,26
20 25 . =0,
1,92 3000 L= 0.76
1) - sitowniki z maksymalnym momentem obcigzenia 12 Nm sg samohamowne tylko do momentu 7 Nm
- sifowniki z maksymalnym momentem obcigzenia 25 Nm sg samohamowne tylko do momentu 15 Nm.
2) - przy zasilaniu 24V DC tolerancja czasu przesterowania wynosi -50% + +30%
3) - Zaleznos¢ czasu przestawienia od momentu obcigzenia (patrz wykres pobnizej)

Uwagi:
1. W sitownikach SPR z zabudowanym regulatorem pofozenia nie zaleca sie stosowac czasu przestawienia
10 s/90°

Zaleznos$¢ czasu przesterowania
od momentu obrotowego

1L L
L

AR
T

0 10 20

L

Czas
przestawienia

N
o

Moment
obrotowy
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Pozostate parametry techniczne:
Stopien KrycCia:...........c.eeuviiiiiiiiiiiiiie e IP 54, IP 67, IP 68 (STN EN 60 529)
Zgodnie z definicja dla sitownikdéw elektrycznych stopien ochrony IP 68 spelnia nastepujace
wymagania:
- wysokooeee slupa wody: max. 10 m
- czas ciaglego zanurzenia w wodzie: max. 96 godzin
Odpornosé mechaniczna:
wibracje sinusoidalne - z czestotliwoscig w zakresie 10 do 150 Hz
z amplitudg posuwu 0,15 mm dla f < f,
z amplituda przyspieszenia 19,6 m/ s* dla f < f, (czestotliwos¢ przejsciowa f, musi by¢ w
zakresie 57 do 62 Hz)

WSEIZGSY. et 300 z przyspieszeniem 5 m.s”
Y] 10 1074 o = F PSP PPPPPPPR 6 stopni w skali Richtera
Samohamownosé....................... gwarantowana w zakresie od 0% do 100% wartosci znamionowej

Nadajniki potozenia:
Nadajnik potencjometryczny

Warto$¢ rezystanciji - pojedynczy BA...........oooo i 100Q2 ; 2 0002
Zywotno$¢ nadajnika - StANAArd ............cc.o.ceveueeveeeeeceeeeee e 1.10° cyKli
ObcigzalnosC ........ccoeeeevvvieeieii, 0,5 W do 40°C; (0 W/125°C)
Maksymalny prad obcigzenia $lizgacza ............cc. weeeviviiiiiiiiieee e, max.35 mA
Maksymalne NapigcCie Zasilania...........cccooveuuuiiiiii e VPxR
NIEHNIOWOSE ...t e et e e e e eeeeeaeaaeaeeaeaeaeaaaaannnnnsssrnenneees +2 [%]"
[T (=1 =V4= PP max. 1,5 [%]"
Warto$¢ rezystancji w potozeniach krancowych:
AIaSP oo “0...293%, “Z* ...<5%
dlaSPR ..o “O..285% 1< 95% , “Z* ...<3% i <7%

Elektroniczny nadajnik potozenia (EPV) - przetwornik R/l (B3)
a) 2-przewodowe (bez zasilacza)

SYGNAt PrUOWY ...ttt e e e e e e e e e e e e e e e as 4 +20 mA (DC)
Napiecie zasilania (w wersji z zasilaczem zewnetrznym) ........cccccccceviiiiiininnninn, 15+ 30V DC

Napiecie zasilania (w wersji z zasilaczem wewnetrznym) ....... 24 V DC max. R =750Q
ZaleznoSE 0d tEMPEratury .........eeeiii i max. 0,020 mA/10°
Rezystancja obcigzenia ... max. R =(U,-9V)/0,02A[Q]
..................................................................... (U, napiecie zasilania [V])
Wartoéci sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych: ........... "O".... 20 mA (zaciski 81,82)
............ "Z..... 4 mA (zaciski 81,82)
Tolerancja wartoSci Sygnatu WYJSCIOWEGO .......coeeiiiiiiiiiiiiiiiiiieeee e "Z“+0,2 mA
.................................................................. ‘0" £0,1 mA

b) 3-przewodowy (bez zasilacza lub z zasilaczem)

SYGNAEPrGAOWY ... e e e e e e e e e e e et a e e e e e aaaaaeaearanaa 0+20mA(DC)
SYGNAEPrGAOWY ... e e e e e e e e e e e et a e e e e e aaaaaaeaaranan 4+20mA(DC)
SYGNAEPrGAOWY ...t e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aaaeaaeeeaeaae 0+5 mA(DC)
Napiecie zasilania (bez zasilacza).............cviiiiiii e 24V DC £1,5%
Rezystancja ObCIGZENIA .........uuuiiiiiiieiei e max. 3 kQ2
Warto$¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych:... "O*.. 20 mAlub 5 mA (zaciski 81,82)
..... "Z*....0mAlub 4 mA (zaciski 81,82)
Tolerancja wartoSci Sygnatu WYjSCIOWEJO.........uuuuurureiiiieiiiiiiie e e e e e ee e "Z“+0,2mA
................................................................ "O“1£0,1mA
Liniowos¢ elektronicznego i pojemnosciowego nadajnika potozenia...............coooeeeeeees 1,5[%]"
Histereza elektronicznego i pojemnosciowego nadajnika potozenia........................ max. 1,5[%]"

") - z warto$ci znamionowej nadajnika w stosunku do warto$ci wyjsciowej

6
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Elektroniczny regulator potozenia (N) - programowanie regulatora
A) Funkcje i parametry:
funkcje programowania:
- przy pomocy mikrowytgcznikéw SW1, SW2 idiod LED D3, D4 na regulatorze
- przy pomocy PC lub terminalu z oprogramowaniem poprzez RS 232
programowane parametry:
- sygnat sterujgcy
- charakterystyka sygnatu wyjsciowego (rosngca/malejgca)
- typ sygnatu zwrotnego nadajnik potozenia
- odpowiedz nasygnatSYS TEST
- sposoéb regulacji
- nieczuto$é
- potozenie krancowe SE (za pomocg PC i programu)
B) Stany pracy regulatora
Zgtaszanie stanéw awaryjnych: (przy pomocy diod LED lub RS 232i PC)
-obecnos¢ sygnatu SYS-TEST
- sygnalizacja zadziatania wytgcznikow
- btgd sygnatu sterujgcego
- awaria sygnatu zwrotnego

Statystyka: (tylko za pomocg PC i programu)
- ilos¢ godzin pracy

- ilos¢ zatgczen w kierunku "O®

- ilos¢ zatgczen w kierunku "Z*

Napiecie zasilania: zaciski61(L1)-1(N) ...oooiiiiiiiiieeeee e 230VAC lub 24VAC/DC,+10 %
¥ o 2= e ] SO O R I e I PP PUPPPP PR 24V DC+£10%
CZESIOIWOSC: ...t e e e e e e e e e e e e e e e e e e 50/60Hz +2%
Sygnaty wejsciowe analogowe: (SE otwiera przy sygnale rosngcym):.......cccoeeeeeeeeeeieeeeeeennnn, 0+20mA
................................ 4+20mA
.................................... 0+10V
[T L0 1Yo T=T o £ =To U] =1 o] = U 0,5%
NieCzZUtoSC regulatora: ..o 1+10 % (ustawiana programowo)
Sygnatzwrotny (nadajnik potozenia): potencjometryCczny..........ccccoevvvvviiiiiiiiiieeeeeeeee 100+100002
PrEAOWY ...ttt 4+20mA
WWYJSCIA SIHOWE: ...ttt e e e e e 2x przekaznik 5 A/250V
Wyjscia cyfrowe............. 5x LED (zasilanie; “OK.“; awaria; programowanie; "O“ “Z“ dwukolorowa LED)
Stan gotoWOSCi “OK. .. s kontakt kontrolki24 V, 2 W - POR
S AN @AWY NY e ————— kontakt kontrolki24 V, 2 W - POR
Reakcja na awarie lub btad(awaria) nadajnika:. ... miganie LED
Bfgd lub awaria sygnatu SterujgCego:. ... miganie LED
R ZIM S Y S ettt ettt e e e e e e e e e e e e miganie LED
Elementy do programowania:..............ceeeeeeeeeeiiiiiiiiieeine modut komunikacyjny RS 232 przez PC
2 przyciski do ustawiania parametréw
Mikrowylaczniki:
Napiecie zasilania............ccccceeeeeen.... 250 V(AC); 50/60 Hz; 6(4)A; cosf=0,6 lub 24 V(DC); T=L/R=3ms
Min. ZatgCZANE NAPIECIE ......oeeiiiiiiie it e e et e e e e e e e e aaeeens 20V
MiN. ZatgCZANY Prad .....oooiiiiiiiii e e e e e e e e 100 mA
CZaS Przefglzenia .......cccoiiiieee e max. 20 ms
(@] 0o ] g 7401 - Lo | S PR PRUPPPPIN 20MQ
MOC GIFZAkKi.........eeeeeeee ettt e e e e e e e e e e eas ok. 10 W

Sterowanie reczne:
Kotem recznym po roztgczeniu przektadni znajdujgcej sie z boku sitownika, obrét kétka recznego w
kierunku zgodnym ze wskazéwkami zegara powoduje ruch watu wyjsciowego SE w kierunku ,,.Z°.

7
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Luz czesSciwyjSciowej...............coviiiiiiinnn. max 1° (przy 5% obcigzeniu momentem
Znamionowym)

Ustawienie wytacznikéw potozeniowych:

Potozenia krancowe sg nastawiane z doktadnosSCig ............ueeeeieieeiiiiiiiiiiiniiie katroboczy £1°
Dodatkowe wytgczniki potozeniowe sg nastawiane...................... 1 15° przed potozeniami krancowymi

2.1 Przytacze mechaniczne

*Kotnierzowe (ISO 5211)

*Uchwyt zdzwignig

Gtéwne wymiary przytaczeniowe podane sg na rysunkach wymiarowych.

2.2 Przytacze elektryczne
Na listwe zaciskowg (X): - max. 12 zaciskéw o przekroju zacisku 1,5 mm? max.2,5 mm?’ dla
sifownika SP 0 lub - max. 12 zaciskéw o przekroju zacisku 1,5 mm’®, max.2,5 mm?’+ 5 zaciskéw o
przekroju 0,5 mm? w sitowniku SPR

- 3 przepusty kablowe M16x1,5 (grubosc¢ przewodu 6 do 10,5 mm)
zaciskochronny: -wewnetrznyizewnetrzny oznaczony znakiem uziemienia

Podtaczenie elektryczne wedtug schematéw podigczen

Smarowanie: Smar GLEIT-HF 401/0 - u (GLEITMO 585 K)

3. Montazidemontaz sifownika
3.1 Montaz

Przed rozpoczeciem montazu sitownika na armaturze:

*Sprawdzi¢ czy sitownik nie ulegt uszkodzeniu
*Sprawdzi¢ z tabliczkg znamionowg zgodnos$¢ ustawionego skoku i rozmiaréw przytgczeniowych
z parametrami armatury.

Mechaniczne podfagczenie sifownika do armatury

Sitownik fabrycznie ustawiony jest w potozeniu posrednim na parametry zgodne z tabliczkg
znamionowg i przytaczem wedtug zaméwienia.

Przed montazem nalezy zatozyc¢ i przymocowac koto do sterowania re,cznego[m@]a.

Przytacze mechaniczne kotnierzowe ( 1

Oczyscic powierzchnie kontaktowe sitownika i armatury

Gniazdo sitownika i wat armatury delikatnie nasmarowac¢ smarem

Nie zawierajgcym kwasow

Sitownik i armature przestawi¢ w jednakowe potozenie np. na zamkniecie
Natozy¢ sitownik (A) na wat armatury (B)

Za pomocg kofa sterowania recznego ustawi¢ zgodnie otwory

w sitowniku i armaturze

Tak utozony sitownik przykreci¢ 4 srubami (1) z podktadkg

sprezynowg (2) metoda na ,krzyz*

LEGENDA:

A sitownik elektryczny
B - armatura

1 Sruba

2 podktadka
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Przytacze mechaniczne dzwigniowe S
Oczysci¢ powierzchnie kontaktowe sitownikaiarmatury </ 1 —— — — =7
Przymocowac stojan z sitownikiem do podstawy 4 | 4 l
Sitownik i armature przestawi¢ w jednakowe potozenie ~]
np. na zamkniecie Natozy¢ dzwignie na wat
wyjsciowy sitownika tak, aby zajeta potozenie
najbardziej zblizone do zgdanego, w razie potrzeby N N Y
mozna je wyregulowac kotem recznym w zakresie 15°; & N | \\
potgczy¢ naped z urzgdzeniem za pomocg uktadu @ —
dzwigni, sktadajgcego sie z 2 ciegieti dwustronnie Rys. 3
nagwintowanej rurki w sitownikach nie posiadajgcych
ogranicznikdw mechanicznych na wyjsciu potozenie kgta roboczego mozna ustawi¢ dowolnie na
catym obwodzie bez koniecznosci przestawiania dzwigni na wieloklinie
w czasie montazu nalezy zwroci¢ uwage na to aby kat miedzy dzwignig napedu a ciegtem nie byt
mniejszy niz 15° i wiekszy od 165° (rys.3).
Sprawdzi¢ poprawnos¢ podtgczenia sitownika z armaturg przez obrét kofa sterowania recznego i
sprawdzenie czy armatura sie obraca razem z sitownikiem.

Uwagi:

1. Wytrzymato$¢ mechaniczne $rub powinna wynosi¢ min. 8G

2.W przypadku kiedy nie odpowiadajg nam ustawienia fabryczne jednostki
potozeniowo-sygnalizacyjnej, nadajnika potozenia lub ogranicznikow mechanicznych mozemy je
ustawi¢ wedtug wtasnych potrzeb.

3.2 Podligczenie elektryczne sitownika

Podtaczenie nalistwe zaciskowa:
Sprawdzi¢ czy napiecie zasilania sitownika jest zgodne z napieciem zasilania silnika
elektrycznego.
Przy zasilaniu jednofazowym faze L1 i przewdd zerowy N podigczy¢ na odpowiednie zaciski,
przewody ochronne na odpowiednie miejsca oznaczone na czesci wewnetrznej lub wewnetrzne;j
sitownika.
Przewody sterujgce podtgczy¢ zgodnie ze schematem elektrycznym umieszczonym na
wewnetrznej $ciance obudowy sitownika.
Przewody wyprowadzi¢ na zewnatrz przez przepusty kablowe, ktére nalezy dobrze uszczelnic,
zeby zagwarantowac odpowiedni stopien krycia sitownika.

Uwagi:

1.Przy skrecaniu przepustow, sprawdzic dopuszczalne luzy aby nie doprowadzic do uszkodzenia lub
deformacji elementu uszczelniajgcego przepustu. Dochodzgce kable muszg by¢ zamocowane do
Stabilnej konstrukcji w odlegto$ci mniejszej niz 150 mm od przepustow.

2.Do podfgczenia sterowania zdalnego zaleca sie zastosowac przewody ekranowane.

Po podtgczeniu zasilania i sterowania sprawdzic dziatania sitownika:

» Armature przestawic recznie w potozenie posrednie.

» Sprawdzi¢ czy sitownik obraca sie w prawidtowym kierunku.

» Sprawdzi¢ poprawno$¢ podtagczenia elementéw dodatkowych takich jak dodatkowe wytgczniki,
nadajnik potozenia, grzatka.

« Jesli dziatanie SE jest nieprawidtowe nalezy sprawdzi¢ podtgczenie zgodnie ze schematem
elektrycznym.
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A W wykonaniu sitownikow SPR 0 (zzabudowanym mikroprocesorowym regulatorem
potozenia) nalezy przeprowadzi¢ autokalibracje w celu zapewnienia optymalnej funkgciji.

Sposoéb postepowania:
SE przestawi¢ w miedzypotozenie (wytgcznik krancowe i sitowe musza by¢ rozwarte)

Nacisngc¢ przycisk SW1 na cca 2 sek. (1j. do czasu rozswiecenia diody D3) a po cca 2 sek. ponownie
nacisng¢é SW1 na cca 5 sek. (t.j. do czasu roz$wiecenia diody D3 ) przestawi¢ regulator w rezim
autokalibracja. W czasie tego procesu regulator wykonuje kontrole sygnatu zwrotnego nadajnika i
kierunek obrotéw, przestawi SE w potozenie ,0” i ,Z”, wykona pomiar masy bezwtadnosciowej w
kierunku ,,O0i,Z" i wykona uktadanie parametréw ustawionych i wpisanych do pamieci EEPROM. W
przypadku, gdy podczas inicjacji powstat btad (np. w podtgczeniu lub ustawieniu) przebieg inicjalizacji
bedzie przerwany i regulator za posrednictwem D4 poda zawiadomienie o rodzaju usterki. W
odwrotnym przypadku po skonczeniu procesu inicjacyjnego regulator automatycznie przejdzie w
rezimregulacyjny.

3.3 Demontaz

Podczas demontazu nalezy:

*Odtaczyc¢ zasilanie SE.

*Odtaczy¢ przewody od listwy zaciskowej SE a kabel wyciggng¢ z przepustow.
*Wykreci¢ sruby mocujgce kotnierze odtgczy¢ SE od armatury.

4. Ustawianie

Po podtgczeniu mechanicznym i elektrycznym oraz sprawdzeniu dziatania nalezy ustawi¢ SE.
Ustawianie przeprowadza sie na podigczonym mechanicznie i elektrycznie serwonapedzie.
Rozmieszczenie elementdw do ustawiania pokazano narys.4.

4.1 Ustawienie jednostki potozeniowo-sygnalizacyjnej(rys.4)

Sitownik ma fabrycznie ustawione wytagczniki na kat zgodny z zamdéwieniem. W przypadku zmiany

kat lub doktadnej regulacji nalezy (rys.4):

Sitownik przestawi¢ do potozenia "otwarte" a krzywke (12) obracaé¢ w kierunku przeciwnym z ruchem
wskazéwek zegara, az do czasu przetgczenia sie wytacznika S3 (17),

Sitownik przestawi¢ o kat w ktérym ma by¢ sygnalizowanie potozenia ,otwarte”, a krzywke (14) obraca¢ w
kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara, az do momentu przetgczenia sie wytgcznika S5 (19).

sitownik przestawi¢ do pofozenia ,zamkniete”, a krzywke (13) obraca¢ w kierunku zgodnym z ruchem
wskazéwek zegara, az do momentu przetgczenia sie wytgcznika S4 (18).

Sitownik przestawic¢ o kat w ktérym ma by¢ sygnalizowanie potozenie ,zamkniete”, a krzywke (14) obracaé
w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara, az do momentu przetgczenia sie wytgcznika S6 (20).
Krzywki jednostki sygnalizacyjnej, o ile nie uzgodniono inaczej, sg nastawione bezposrednio przed
potozeniami krancowymi. Mozliwos¢ wskazan istnieje w catej rozpietosci kata roboczego w obu kierunkach
t.j. w100 %.

LEGENDA:

12 - krzywka wytgcznika S3 15 ’@‘ 20 D”<
13 - krzywka wytgcznika S4 . . o

14 - krzywka wylgcznika S5 ;\m S6 | 9

15 - krzywka wytgcznika S6

17 - wytgcznik potozeniowy S3 N o

18 - wytgcznik potozeniowy S4 E\M
19 - dodatkowy wytacznik potozeniowy S5 - )

20 - dodatkowy wytgcznik potozeniowy S6 - \\L
S3 iS5 wylgczniki w kierunku ,otwiera”

S4iS6 - wytgczniki w kierunku ,zamyka” Rys. 4

; ‘ C NO NC

A

BB EE
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4.2 Ustawianie potencjometrycznego nadajnika potozenia
W sitownikach SP potencjometryczny nadajnik potozenia stuzy do odwzorowania potozenia
w funkcji rezystancji natomiast w SPR z regulatorem jako sygnat zwrotny dla mikroprocesorowego
regulatora potozenia. Przed ustawianiem nadajnika potozenia muszg by¢ ustawione wytgczniki
krancowe. W skrajnym potozeniu sitownika nalezy ustawi¢ zdefiniowang warto$¢ rezystanciji.
Fabrycznie nadajnik ustawiony jest tak, aby mierzgc na zaciskach 71 i 73 rezystancja w potozeniu ,Z°
byta <5% a w potozeniu ,0“>93% catkowitej wartosci nadajnika. B 9
W przypadku potrzeby ustawienia nadajnika postepowac nastepujgco:
sitownik przestawi¢ w potozenie ,,.Z*
poluzowac srube (9) i wysprzegli¢ nadajnik potozenia (5)
o$ nadajnika obrdcic tak, aby mierzgc na zaciskach 71173
rezystancja byta <5% catkowitej wartosci nadajnika wartos¢
rezystancji nadajnika w potozeniu ,O“ zabezpieczona jest
mechanizmem przektadni.
Zasprzegli¢ nadajnik (5) i dokrecic srube (9)
Uwagi:
1.  Wprzypadku kiedy sitownik nie pracuje w petnym zakresie kata obrotu (np. ograniczamy kgt
obrotu sitownika na 60°) to warto$c¢ rezystancji nadajnika w potozeniu ,otwarte” bedzie nizsza niz
Jjego maksymalna wartosc.
2.  Wsitownikach SPR z regulatorem potozenia uzywa sie nadajnikow pofozenia o wartosci
2000Q . Winnych przypadkach przy sygnale wyprowadzonym z nadajnika potozenia na listwe
zaciskowg uzywa sie nadajnikow wedtug potrzeb odbiorcy.

4.3 Ustawianie nadajnika potencjometrycznego (EPV) z przetwornikiem PTK 1
EPV wersja 2-przewodowa (rys. 6,6a)
Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem PTK 1 fabrycznie ustawiony jest tak, aby sygnat
wyjsciowy mierzony na zaciskach 81-82 (schematZ10a bez zasilacza lub Z269a z zasilaczem)

miat wartos¢:
w potozeniu ,,O........cceeeviiiieeeceeee, 20mA ZACISK "X"
wpotozeniu ,Z ... 4 mA

W przypadku potrzeby ustawienia nalezy:

Ustawienie EPV dla sifownika SP bez regulatora:
sitownik przestawi¢ w potozenie ,Z“i odigczy¢ zasilanie
przetwornika ustawi¢ nadajnik wg instrukciji jw.
mierzgc wartos¢ rezystancji na zaciskach X-Y
(rys.5) przy zastosowaniu nadajnika o
rezystancji 100Q podtgczyc¢ zasilanie
przetwornika obracajgc trymerem ZERO (rys.5)
ustawic¢ wartos¢ sygnatu wyjsciowego 4 mA
mierzac na zaciskach 81-82 sitownik
przestawi¢ w potozenie ,,O“ obracajgc trymerem
GAIN (rys.6,6a) ustawi¢ wartos¢ sygnatu
wyjsciowego 20 mAmierzgc nazaciskach 81-82
skontrolowac¢ sygnat wyjsciowy w potozeniach skrajnych
sitownika i w razie potrzeby skorygowac.

ZACISK “Y”

82

Rys. 6,6a

Uwaga:
Wartosc sygnatu wyjsciowego 4+20 mA mozna ustawic¢ przy wartosci 75+100% nominalnego kata

obrotu zgodnego z tabliczkg znamionowg sitownika. Przy kgcie obrotu mniejszym niz 75% wartosci
nominalnej wartoS¢ maksymalna 20 mA proporcjonalnie sie obniza.

11
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Ustawienie EPV dla sifownika SPR z regulatorem pofozenia:
roztgczy¢ obwod wyprowadzony na zaciski 81182 zdejmujgc zworke.
Odtgczy¢ sygnat sterujgcy z zaciskow 86/87 i 88.
Sitownik przestawi¢ w potozenie “OTWIERA" lub “ZAMYKA" kotem recznym, lub podaniem
napiecia na zaciski 1i20 w kierunku “OTWIERA" lub 124 dla kierunku “ZAMYKA®.
Sitownik przestawi¢ do potozenia ,zamkniete” i odtgczy¢ zasilanie przetwornika na zaciskach 1 i
61.
ustawi¢ nadajnik wg instrukcji jw. mierzgc warto$¢ rezystancji na zaciskach X-Y (rys.6)
poditgczyc¢ zasilanie przetwornika nazaciski 1i61.
obracajgc trymerem ZERO (rys.6) ustawi¢ wartoS¢ sygnatu wyjsciowego 4 mA mierzgc na
zaciskach 81-82
sitownik przestawi¢ w potozenie ,,otwarte”
obracajgc trymerem GAIN (rys.6) ustawi¢ warto$¢ sygnatu wyjsciowego 20 mA mierzgc na
zaciskach 81-82
skontrolowac¢ sygnat wyjsciowy w potozeniach skrajnych sitownika i w razie potrzeby skorygowac
Po przeprowadzonych regulacjach zatozy¢ zwore na zaciski 81 i 82 w przypadku kiedy nie
bedziemy uzywali sygnatu zwrotnego lub miernik do pomiaru tego sygnatu. Zaciski 81 i 82 muszg
by¢ zawsze obcigzone.
Podtaczy¢ sygnat sterujgcy na zaciski 86/87 i 88.

EPV 3-przewodowe wykonanie (rys.6)

Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem fabrycznie ustawiony jest tak, aby sygnat wyjsciowy
mierzony na zaciskach 81-82 (schemat: 2257 bez zasilacza lub Z260 z zasilaczem) miat wartosc:

w potozeniu,, O ... 20mAlub5mA

W POIOZENIU ,Z ..o O0mAlub4 mA

W przypadku potrzeby ustawienia nalezy:

sitownik przestawi¢ w potozenie ,Z“i odtgczy¢ zasilanie
ustawi¢ nadajnik wg instrukcji jw. mierzgc warto$¢
rezystancji na zaciskach X-Y (rys.6) przy zastosowaniu
nadajnika o rezystancji 100Q lub 2000Q zgodnie z
wyspecyfikowanym przetwornikiem.

poditgczyc¢ zasilanie przetwornika obracajgc trymerem
ZERO (rys.6) ustawi¢ wartos¢ sygnatu
wyjsciowego 4 mAlub 0 mAmierzgc na zaciskach

: - Iy o p ZERO GAIN
81-82 sitownik przestawi¢ w potozenie ,,O _ —_— e
obracajgc trymerem GAIN (rys.6) ustawic ] | 7 ZACISK “X
wartos¢ sygnatu wyjsciowego 20 mAlub 5 mA
mierzgc na zaciskach 81i82. Skontrolowaé
sygnatwyjsciowy w potozeniach skrajnych ® ® o
Sitownika i w razie potrzeby skorygowac. g % % g\’w

Rys.7

Uwaga:

Wartosc sygnatu wyjsciowego (0+20 mA, 4+20 mA lub 0+5 mA wg specyfikacji) mozna ustawic przy
wartosci 85+100% nominalnego kata obrotu zgodnego z tabliczkg znamionowg sitownika. Przy kacie
obrotu mniejszym niz 85% warto$ci nominalnej, wartoS¢ maksymalna sygnatu proporcjonalnie sie
obniza.

12
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Przy kontroli lub ustawiania sygnatu wyjsciowego 420 mA (4 mA ,,Z%, 20 mA,,0“) nalezy:

szeregowo z nadajnikiem (,-“ zacisk 82) podtgczy¢ miliamperomierz klasy 0,5 (np. cyfrowy) i rezystanciji
obcigzenia nizszejniz500 Q

przestawic¢ sitownik w potozenie ,Z* (sygnat powinien malec)

skontrolowa¢ wartosc sygnatu (4 mA+ 0,2 mA)

zluzowac sruby (15) mocujace nadajnik (10) (rys.7) i obracajgc go ustawi¢ wartos¢ 4 mA+ 0,2 mApo czym sruby
zakontrowaé

sitownik przestawic¢ w potozenie ,O (sygnat powinien rosngc)

skontrolowa¢ wartosc¢ sygnatu wyjsciowy w potozeniu ,0“ (20 mA+ 0,1 mA),

obracajgc trymerem (20) ustawi¢ wartos¢ 20 mA

ponownie skontrolowaé wartos¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniu ,Z* i w potozeniu ,O*

regulacje prowadzi¢ do momentu uzyskania warto$ci 4 mAi20 mAz btedem mniejszymniz 0,5 %

odtgczy¢ miliamperomierz i zabezpieczy¢ sruby

5. Podfaczenie regulatora potozenia (rys. 8)

Zabudowany regulator potozenia REGADA stuzy do sterowania sitownika sygnatem analogowym.
Regulator wykorzystuje szerokie mozliwosci procesora dla zabezpieczenia wszystkich funkcji tego regulatora.
Jednoczesnie umozliwia w sposob ciggly wykonywac¢ autodiagnostyke systemu i zgtasza¢ ewentualne
zaktocenia. W czasie pracy sitownika regulator rejestruje w pamieci zaktocenia i informacje dla diagnostyki,
takie jak liczba zatgczen przekaznika i liczbe godzin pracy sitownika. Informacje z pamieci mozna odczytac za
pomocg komputera PC lub terminalu z odpowiednim programem.

Odpowiednie parametry i funkcje mozna programowac za pomocg przyciskow SW1-SW2 i diod LED D3-D4
bezposrednio naregulatorze wg tabelki 2.

5.1  Ustawianie regulatora pofozenia

Mikroprocesorowa jednostka regulatora z fabrycznie ustawiona jest na parametry podane w tabelce 2
(uwaga 1). Ustawienie regulatora wykonuje sie za pomocg przyciskéw i diod LED.

Przed ustawieniem regulatora muszg by¢ ustawione wytgczniki potozeniowe i sitowe oraz nadajnik
potozenia a sitownik musi by¢ w miedzypotozeniu (wytgczniki potozeniowe i sitowe muszg by¢ rozwarte).
Rozmieszczenie elementéw regulacyjnych i sygnalizacyjnych na ptytce REGADAzawierarys. 8.

Rys. 8
Q D Legenda:
. Uruchamia inicjacyjny program standardowy
TR O a\D2D1D3 D4 Przycisk SW1 [ ojiwia przeglad ustawionego menu
. Uruchamia ustawianie parametréw
O 000 0o SW 1 Przycisk SW2 |, wvoranym menu
— (e ]
o + Dioda D1 Sygnalizacja zasilania regulatora
2 | SW2 Sygnalizacj Kierunku "OTWIERA”
: ygnalizacja pracy w kierunku
Dioda D2 (dioda zielona) - “ZAMYKA” (dioda czerwona)
@ o J4 (<) Dioda D3 Sygnalizacja wybranego menu
ooo ! (iloscig migniec¢) - (dioda zotta)
3| DOD DDD ooo |$$$®$$$$®$| J1 Sygnalizacja wybranego parametru regulatora
Dioda D4 z wybranego menu
(iloscig mignig€) - (dioda czerwona)

13
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Tabelanr.2
Dioda D3 . .
(261ta) Nastawiane |Dioda D4 - (czerwona) Nastawiany parametr
ilo$¢ migniec menu llos¢ migniec
1 migniecie 0+ 20 mA
1 migniecie | Sygnat sterujgcy 2 migniecia 4 +20 mA (*)(**)
3 migniecia 0+10V
Odpowiedz na 1 migniecie Sitownik na sygnat SYS otworzy
2 migniecia | sygnat SYS-TEST 2 migniecia Sitownik na sygnat SYS zamknie
i zanik sygnatu 3 migniecia Sitownik na sygnat SYS nie reaguje (*)
Zmi i Lo
Sg:ﬁjr;zacségna ! 1 mignigcie Sitownik przy rosngcym sygnale sterujgcym “ZAMYKA”
3 mignigcia | charakterystyka ) ) )
wzrastajgca lub 2 migniecia Sitownik przy rosngcym sygnale sterujagcym
opadajaca “OTWIERA” (*)
4 miagnieci Nieczuto$¢ N L 1+ 10% nieczuto$¢ regulatora
mignigeia regulatora 1+10 mignig¢ ( fabrycznie ustawiona jest na 3% (*))
1 migniecie Waska na moment
5 mignied rspOSIOb'i 2 migniecia Waska na potozenie (*)
egulac 3 migniecia Szeroka na moment
4 migniecia Szeroka na potozenie
Uwagi: 1. Regulator przy autokalibracji automatycznie nastawi typ sprzezenia zwrotnego potencjometczne/prgdowe
2. (*) - Parametry ustawione fabrycznie, dopdki odbiorca nie okresli tego inaczej w zamdwieniu
3. (**) - sygnat wejsciowy 4 mA - polozenie “zamkniete”
20 mA - potozenie “otwarte”

Uwaga: W razie probleméw z ustawieniem parametrow poprzez wytgczenie i ponowne zatgczenie
zasilania mozna przywrécic ostatnie ustawienie (ostatni zapis w pamieci).

Sposoéb przestawienia regulatora:
- Sitownik przestawi¢ w miedzypotozenie.

Proces programowania przeprowadza sie przy zatgczonym regulatorze przez wcisniecie przycisku SW1 na cca 2
sek. (tji. do momentu rozéwiecenia sie diody D3). Po zwolnieniu przycisku wejdziemy w opcje menu (zwykle sygnat
sterujacy), co zamonituje 1 migniecie diody D3 i ustawiany parametr (zwykle sygnat sterujgcy 4 20 mA) monitowany 2
mignieciami diody D4. Nastepnie mozna ustawia¢ zgdane parametry wg tabeli nr 2:

- krétkim nacisnieciem SWH1 listowanie menu monitowane iloscig mignie¢ diody D3

- krétkim nacisnieciem SW2 ustawianie parametrow monitowane iloscig D4

Po ustawieniu zgdanych parametréw wcisngé SW1 na cca 2 sek. (t.j. do momentu rozéwiecenia si¢ diody D3)

wprowadzajac regulator w proces autokalibracji. W czasie tego procesu regulator skontroluje sygnat zwrotny nadajnika
potozenia i kierunek obrotéw SE, przestawi sitownik w ptozenie "O* i "Z*, pomierzy warto$¢ masy bezwtadnosciowej w
kierunku "O" i "Z" i zapisze ustawione parametry do pamieci EEPROM. W przypadku, kiedy w procesie autokalibraciji
wystgpi btad, proces zostanie przerwany a dioda D4 zacznie miga¢ monitujgc rodzaj btedu. W przeciwnym razie
regulator zakonczy proces autokalibracji i przejdzie w rezim regulacji.

Zglaszanie standéw pracy i awaryjnych regulatora

Stany robocze sygnalizowane s3 za pomoca diod LED:
sregulator reguluje (stan posredni) trwale swieci dioda D3 (zielona)
*odchytka regulacyjna w zakresie pasma nieczutosci SE stoi trwale swieci dioda D3 (zielona)

b.) Stan awaryjny sygnalizowany za pomocg diody LED D3 (miganiem), (D4 trwale swieci)

1 migniecie Sygnalizacja rezimu TEST - sitownik przestawi sie w potozenie
gnie wedtug ustawienia sygnatu w menu TEST (zwarte zaciski 66 i 86)
2 migniecia Biad sygnalu_ stgrujqcego - sitownik przestawi sie w potozenie
wedtug ustawienia sygnatu w menu TEST
4 mignieci Sygnalizacja zadziatania wytgcznika momentowego (sitownik
gniecia o L . :
wylgczony wytgcznikiem momentowym w potozeniu podrednim)
5 mignie¢ Btad sygnatu nadajnika - sitownik przestawi sie w potozenie
wedtug ustawienia sygnatu w menu TEST
7 mignieé Sygnat sterujagcy w zakresie 4+20 mA mniejszy niz 4 mA (3,5 mA)
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Instrukcja montazowa sitownika SP O, SPRO

6. Sterowanie reczne:

/\/

W razie potrzeby obstuga moze przesterowac sitownik 90

za pomocg kota recznego. Nalezy przetgcznikiem = {—\>(
znajdujgcym sie z boku sitownika (rys. 8) odtgczy¢ T~

silnik elektryczny i przestawi¢ w potozenie

~Sterowanie reczne”. Przy obracaniu kota zgodnie E a

z ruchem wskazowek zegara przestawimy T
sitownik w potozenie ,ZAMKNIETE”. |ﬁ_—@|

STEROWANIE / STEROWANIE
RECZNE ELEKTRYCZNE

Rys. 9

7. Ograniczniki kata obrotu

Mechaniczne ograniczniki kata obrotu mozna ustawi¢ w zakresie -5° do 10° przed kazdym
potozeniem krancowym na otwarciu lub zamknieciu ustawionym przez wylgczniki
potozeniowe S3 i S4. Sitownik ma ustawione ograniczniki na kat zgodny z zamoéwieniem w
zakfadzie produkcyjnym.

W przypadku potrzeby przestawienia ogranicznikow nalezy:

- poluzowac kontrnakretke ogranicznika

- ustawi¢ ogranicznik wkrecajgc lub wykrecajgc srube na odpowiednie potozenie

- zablokowa¢ ogranicznik kontrnakretkg

- ustawi¢ ponownie wytgczniki potozeniowe S3 i S4 zgodnie z pkt. 4.1 instrukcji.

SRUBY OGRANICZNIKOW
A KATA OBROTU

UWAGA !l

Kat roboczy ustawiony ogranicznikami

kata obrotu musi by¢ wiekszy od kata
ustawionego wytacznikami krancowymi S3 i S4
Nalezy pamietac, ze siltownik SP 0 nie posiada
wytacznikéw momentowych i w potozeniach
krancowych musza go wylaczy¢ wytaczniki
potozeniowe. Dojscie bez wytaczenia
wytacznikéw krancowych S3 i S4 do

. o s . . @& — @Y
ogranicznikéw mechanicznych moze t | S ' .
doprowadzi¢ do spalenia silnika elektrycznego. J,—H—[“ M—,“‘

L
8. Wykaz czesci zamiennych
Nazwa czesci zamiennej Kod zaméwienia Pozycja Rysunek

Silnik elektryczny 1W, 230V 63 592 346 3 1
Silnik elektryczny 2,75W, 230V 63 592 382 3 1
Mikrowytgcznik CHERRY D3 z rolkg 64 051 738

Nadajnik potencjometryczny RP19 - 1 x 100 Q 64 051 812 8 1
Nadajnik potencjometryczny RP19 - 1 x 2000 Q 64 051 827 8 1
Nadajnik potencjometryczny MUP 1350 - 1 x 100 Q 64 051 821 8 1
Nadajnik potencjometryczny MUP 1350 - 1 x 2000 Q 64 051 824 8 1
Uszczelka 04 709 000
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Schematy podtaczen sitlownikéw SP0i SPR 0

SP 0, SPRO
8. Dodatki:
8.1
Z19| ¢ 4?
3 st

122 123 21
B1
I‘ X162
X2 717 X2%
226d
B3
[+ ]
i [=
X$ f f1 1
WH:D} L
N L R,
Schematy podtgczenia sitownikéw SP 0 z zasilaniem 24V DC
7216
] T I
ar ‘#’ > ¥
E1 S3 S4 S5 S6
'@- Legenda:
r 1 [ [ [ [ E1 - grzatka
| | | M - silnik elektryczny
| [ [ S3 - wylgcznik potozeniowy “otwiera”
| [ 1] S4 - wytgcznik potozeniowy “zamyka”
| N S5 - dodatkowy wytgcznik potozeniowy “otwiera”
C D [ | BN S6 - dodatkowy wytgcznik potozeniowy “zamyka”
1 X - listwa zaciskowa
xo[2] [3]6o]6119]20]23[24]27]28] 31 [32]
b
L+ L-
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Instrukcja montazowa sitownika SP O, SPRO

Schematy podigczenia sitownikéw SPR 0 z regulatorem potozenia

2% + % 2]y 5 | [2] 223 |
34

0 S3

de ) Rl ‘
A B

v X2¢ EEE J mm
L |ES-| J.U/I g] AWARII

7315 ‘-# Z315a

fl'i.
Legenda:

Z19 schemat podtgczenia silnika z wytgcznikami potozeniowymi
Z21 schemat podigczenia dodatkowych wytgcznikéw potozeniowych ( S5, S6 )
Z22 schematpodtgczenia pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia
Z23 schematpodtgczenia elektronicznego nadajnika potozenia 2-przewodowo bez zasilacza
Z40 schematpodtgczenia silnika zdodatkowymi wytgcznikami potozeniowymi w wersji sitownika z
dodatkowymi wytacznikami potozeniowymi i potencjometrycznym nadajnikiem potozenia (schematy Z21+222)
Z216 schemat podigczenia sitownika z zasilaniem 24V DC
Z216e schemat podtgczenia sitownika z odwrdceniem kierunku obrotéw
Z218 schemat podigczenia grzafkizi dodatkowych wytgcznikow potozeniowych
Z238 schematpodtgczenia sitownika SPR 0 z regulatorem potozenia z potencjometrycznym sprzezeniem zwrotnym.
Z257 schemat elektronicznego nadajnika pragdowego 3-przewodowo bez zasilacza
Z260 schemat elektronicznego nadajnika pragdowego 3-przewodowo z zasilaczem
Z269 schemat elektronicznego nadajnika pragdowego 2-przewodowo z zasilaczem
Z315 schemat podigczenia regulatora potozenia ze sprzezeniem potencjometrycznym i zasilaniem sitownika 24V DC
Z315a schemat podtgczenia regulatora potozenia ze sprzezeniem prgdowym i zasilaniem sitownika 24V DC

- + sve. |
24y DC  TEST

B1 ... pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia

B3 ...... elektroniczny lun pojemnosciowy nadajnik potozenia
C ... kondensator rozruchowy

E1 ... grzatka

I(U)...... sygnat wejsciowy/wyjsciowy napieciowy lub prgdowy
M., MS silnik elektryczny

R .. rezystor rozruchowy

R e rezystancja obcigzenia

S3 ... wytgcznik potozeniowy “otwiera”

S4 ... wytgcznik potozeniowy “zamyka”

S5 ... dodatkowy wytgcznik potozeniowy “otwiera”

S6 ... dodatkowy wytgcznik potozeniowy “zamyka”

X, XA, X e listwa zaciskowa

UWAGI:

1. W wers;ji sitownika z dodatkowymi wytgcznikami potozeniowymi (S5 i S6) i wyprowadzonym sygnatem z
potencjometrycznego nadajnika potozenia (B1) obowigzuje schemat podtgczenia Z40+Z221+222 lub
Z40+72218+222.

2. W wers;ji sitownika z 3-przewodowym przetwornikiem bez zasilacza (schemat podtgczenia Z257) zaciski
79 i 82 sg zwarte i podtgczone do zacisku 82.

3. W wersji sitownika z napieciem zasilania 24 V AC nie ma potrzeby podtgczania przewodu uziemienia PE.
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8.2 Rysunki wymiarowe \Dimensional drawings\ SP 0, SPR 0
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I
P
KSZTALT A KSZTALT B
BT

P-1172

4xM5x12

F 03 736 p25f8 9
F 04 342 23018 11
KOLNIERZ
1SO 5211 B g W

') - Dotyczy wykonania sitownika SP 0 z przetwornikiem i SPR 0 z regulatorem potozenia

Uchwyt + dzwignia

Z

166"
136.5 MIN.160
84,5"

Przytgcze mechaniczne - kod E
wedtug tabeli specyfikacyjnej

26

23
16

38

110

P-1174

1) Dotyczy wykonania sitownika SP 0 z przetwornikiem i SPR 0 z regulatorem potozenia
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Instrukcja montazowa sitownika

i
KSZTALT A
<‘/\N' <
— - 4 5

4xM5x12

KSZTALT B

o11

- I

i
i

1
1 J

...... A1

1

I
1
1
i

\\\.\‘x___‘q__ 9: /

F 03 ?36 |#25f8
F 04 942 |230f8
KOLNIERZ
ISO 5211 b d

') - Dotyczy wykonania sitownika SP 0 z przetwornikiem i SPR 0 z regulatorem potozenia

Ciegto TV 160

P-0100

OK17
58

1/4"

~18.5

3.5

=

)

@17

16

M8
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97 P-1174

:
vm

\0
o/
A\
75
92

161

127

g R

215

167

110

Przytacze mechaniczne typu E

wedtug tabeli specyfikacyjnej /¢/<‘l>

| [

L =

w

*) - dotyczy sitownikow SP 0 z przetwornikiem i sitownikow SPR 0 z regulatorem potozenia
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22

P-1451

oo

Odl

\4><(2)o[4
\

o
S
*
B
WSKAZNIK
POLOZENIA
KSZTALT A KSZTALT C
U
S
S F
=
| A=Y
P—1451 /F 14 ] - C
P—1451 /E Fo7 |14a]18] 70|70 9 A
P—1451 /D 8 | 13 A
P—1451/C 14 | 18 C
P—1451/B FO5 |11 ] = |55 |50 | 7 A
P—1451 /A 14 | - A
WERSJA KOLNIERZ| U ¢V | Od1 | ¢d3 | ¢d4 | KSZTALT

" - dotyczy wykonania sitownika z regulatorem potozenia i przetwornikiem R/
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SP 0, SPRO
Do zaworéw mieszalniczych
N
166" §
40 132,5 MIN.160
84,5"
55 26
E—
8
N~
N
N
.
1) Dotyczy wykonania sitownika SP 0 z przetwornikiem i SPR 0 z regulatorem potozenia
P-1219
%
o
2 127 23 92 17
z
=
|
~N
; ' W I ] '
= _L”.Ln
] M
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W
I fi_ '
g gy .
1uns S e <
o il ¥
s k
© ' ©
0 ~N
—| N
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#12H8 L AXm8
SRUBA M5-25
A-A
) ©
0 ®
&
53 25 | Dla DN 20, 25, 32, 40
9 Dla DN 50, 65, 80, 100, 125, 150
L Uwaga
1) Dotyczy wykonania sitownika SP 0 z przetwornikiem i SPR 0 z regulatorem potozenia P 1 221
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