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Przed przystgpieniem do montazu i podfgczenia sifownika
nalezy koniecznie przeczytac te instrukcje montazowg sifownika!

Srodki zapobiegawcze i ochronne realizowane w tym produkcie nie moga zapewni¢é wymaganego
poziomu ochrony, chyba, ze produkt i jego systemy ochronne sg stosowane w opisany ponizej
sposab, i jesli instalacja i obstuga techniczna jest przeprowadzana zgodnie z odpowiednimi zasadami i
przepisami prawa!

Spis tresci

T (01T 1T o 1= PO PP PRPPRPTPPPPPR 2
1.1 Przeznaczenie i ZastOSOWANIE WYIODU ...........ooviiiiiiiiiiiiiieiieiiiiieeiei e s e e e s e s e s e e e e e aeaaaaaaaaens 2
1.2 INSIrUKCJE DEZPIECZEASIWA ....eeeiiieiiiiiiiitet ittt ettt et e e e e e e s bbbttt e e e e e e s e s aab bbbt e e e e e e e e e aannnbeneeeas 2

1.2.1 Charakterystyka wyrobu z punktu WidZenia ZAgrOZENIA ..........coiiuuuiiiiieiaee et e e 2
1.2.2  WPHYW WYIODU NA OKOIICE .....ceiiiiiiieet ettt ettt et e e e e e e s abb b e e e e e e e e e s e e aannbnreees 2
1.3 Uwagi do bezpiecznego UZzyWania UrZGAZENIA ...........ceuiiiuuriiiiiiiae ettt e et e e e e e e eaireeeeeeaa e e as 2
1.4  Serwis gwaranCyjny i POGWATIANCYJNY .......uutteeiiureteeiitteteeaatteeeearibeteesabbeeessssbeeeesabbeeeeassbaeaeeassbeeeesssbeeesannnees 3
1.5 WAAIUNKI UZYEKOWRANIA .....eeeeeeiiiiiie ettt ettt ettt e e e ekttt e e e sttt e e e st et e e e ettt e e e s anbbeeeeenneee 3
1.5.1 Montaz i POIOZENIE TODOCZE ........cuiiiiiiiiiiiii 3
RS TS T (o To [0 1T/ 1] [0 I 0] o To Lo - P 3
1.5.3 Napiecie zasilania i FEZIM PrACY: ......ccuiiiiiieiiiiee ettt et e e s st e e e s s bt et e e e abb e e e s s sabeeeeeanees 4
1.6  Pakowanie, transport, SKIAQOWANIE...........uiiieeiiiiciiiieiie e e s e e e e e e s ss s e e e e e e e e s snnrnrreaeees 4
1.7  Ocenalopis wyrobu i opakowania - rECYKIING ..........uuiiiiiiiieie e 5

2. Opis, funkcje i parametry tECHNICZNE ..........oiiiiiiie et e e s abbeee e 5
P R O 1o S I {1 (o = TP PP TP PR PP PPPRTPTTN 5
A - 1 = 1 0 L= V8 (=Tod o a1 To4 o U= 7

A N =l A, - o= 3 4 0= Tod g = o 1o 1 1= T 9
A A S VA - Loy =B =1 1= Q1 Y o4 1= T 10

3. MoNtaz i deMONTAZ SHOWNIKA. ......cciiuieeiiiiiiiii ettt e et e e s s et e s s b e e e s e e e e s annneee s 10

700 R |V o T ] = V.4 SRS 10
3.1.1 Podigczenie mechaniczne sitownika w wWersji KONIEIrZOWE]. .........occvveiiiiiiiiii i 10
3.1.2 Podtgczenie elektryczne, KONrola FUNKCi ........cuvviiiiiiiiiiiii et 10

I J N I 1= o o3| = .4 SRR 13

N U £ = . = Vg T SRS 14
4.1  Ustawianie jednostki MOMENIOWE] ...........coiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeee e s e r e r e e e e e e e e e aaaaaaaaaaas 14
4.2  Ustawianie jednostki potozeniowe] (S3(S13),S4(S14)) (FYS. 3) ceeiierurrmimieeeeeeaeiriiieee e e e e e e e e e e 14
4.3  Ustawianie wytacznikOw sygnalizacyjnych (S5,56) (IYS.8) ..ccccoiiiiiiiiiiiiiiei et e et e e e e eeannes 17
4.4  Ustawianie optycznego wskaznika potoZenia (FYS. 8) .....uuueiiea i iiiiiiiiiitie ettt e e 17
4.5 Ustawienie potencjometrycznego nadajnika potozenia (ryS. 9) ..o..uveeeeiieeeiiiiiiiiiie e 18
4.6  Ustawianie elektronicznego pradowego nadajnika potozenia (EPV) — potencjometrycznego nadajnika z
1A= T a1 C1=T 1 P PP PP PPPPRR 19

4.6.1 EPV - podtagczenie 2-przewodowe (RYS. 10, L10@)........uuueiiuuriieiiiiiieeiiiiie et et e e 19
4.6.2 Ustawienie EPV przy podtaczeniu 3-przewodowym (RYS. 11, 118) ....ccveviiiiiieiiiiieeeiiiiiee s e 19

4.7 Ustawianie NAdajniK DCPT2.....oc ittt e bt e sttt e e s s bb e e e e anbb e e e e s nsbeeeeeannnes 20

5. Obstuga, eksploatacja, awarie i iICh USUWANIE ..........ciiiiiiiiiiiiiiiii ettt e e e e e e e bbb e e ee e e e e e e e aanes 22
LTS R © o1 (1o - USSR 22
5.2 Konserwacja - zakres i regularno$€ przegladiw............ueiiiiuiiieiiiiiiieiiiiie e eaaae e 22
5.3 AWANIE T ICN USUWRAINIE. ....eeiiiiiiiie ittt et s et e e st e e e s st e e s e bt e e e s b e e e s enn e e e e s annre e e e e e 23

6. WYPOSAZENIE | CZESCI ZAMIEIINE . ... etiiii e ittt ettt sttt e ettt e e sttt e e s et bttt e e s bbbt e e e aa bbbt e e s asbe e e e e aabbae e e s anbbeeeesannneeeas 24
6.1  WYKAZ CZESCI ZAMIENNYCH ....oviiiiiiiiiiiiiitiiitit s s s s e s e s e s e s e e e e e e e e e e aaaaaaaaaaaaaaaaaeaeeaeeeeeereeeessesssssssssnnnnns 24

S I T To - L4 PP 25
7.1 Schematy podtgczenia SHOWNIKA SO 2 .........ciiiiiiiii 25
7.2 DIAGRAM PRACY WYLACZNIKOW ....ccootiiiiiiiiiiiiiiiiiueuntnieininratennnnennnn s asasassssaasasssasassaesasaaasasesaeesenns 28
7.3 RYSUNKI WYMIBIOWE ..ottt ittt e s ettt e e s bbbt e e sab bt e e e s aabb et e e s kba e e e e sabbb e e e s anbbeeeesnnnneeas 29

Wydanie: 02/2021
Producent zastrzega sobie prawo do zmian Numer ewidencyjny dokumentu:74 1041 06




SO 2 2

Instrukcja montazu, obsfugi i konserwacji urzgdzenia jest przygotowywana zgodnie z wymogami
odpowiednich przepiséw ustawowych i wykonawczych rzgdu zgodnie z jego rozporzgdzeniami. Ma na celu
zapewnienie bezpieczenstwa i zdrowia i Zycia uzytkownika w celu unikniecia szkody i aby zapobiec
zanieczyszczeniu $rodowiska naturalnego.

1. Zastosowanie

1.1 Przeznaczeniei zastosowanie wyrobu

Sitowniki elektryczne (dalej SE) wieloobrotowe typu SO 2 lub SOR 2 z regulatorem potozenia
sg nowoczesnymi produktami elektromechanicznymi, konstruowanymi do bezposredniego montazu
na organy sterownicze lub regulacyjne armatury. SE SO 2 przystosowane sg do sterowania
armaturami, ktére wymagajg wiekszej ilosci obrotéw watu wyjsciowego do przesterowania jak np.
zasuwy nozowe lub tym podobne. Sitowniki SOR 2 wyposazone w regulator potozenia stuzg do
automatycznej regulacji pracy zaworéw. Mogg by¢ wyposazone w elementy pomiaru i sterowania
procesami technologicznymi, ktérych nos$nikami informacji na wyjsciu jest zunifikowany sygnat
analogowy pradowy lub napieciowy. Sitowniki elektryczne SO 2 stosowane sg w przemysle
grzewczym, energetyce, klimatyzacji, wodociagach, kanalizacji itp.

Przytacza do armatur sg zgodne z normg ISO 5210 lub DIN 3210 i DIN 3338 lub GOST R 55510 .

1. Zabronione jest uzywanie sifownikow, jako podnosnikow lub wciggarek!
2. MoZliwos¢ sterowania sifownika za posrednictwem pofprzewodnikowych
sterownikOw nalezy skonsultowac z producentem

1.2 Instrukcje bezpieczenstwa
1.2.1 Charakterystyka wyrobu z punktu widzenia zagrozenia

Sitowniki typu SO 2 na podstawie charakterystyki podanej w czesci ,Parametry pracy” z punktu
widzenia zagrozenia sg zgodne z normg EN 61010-1:2010+A1:2019 przeznaczone do instalacji w
kategorii A (kategoria przepiecia) Il, stopien zanieczyszczenia 2.

w pomieszczeniach z mozZliwoscig porazenia prgdem elektrycznym szczegOlnie

Uwaga: Urzgdzenia elektryczne do pracy w strefie A z mozliwoscig instalowania sifownika
A niebezpiecznych (pomieszczenia mokre — mozliwos$¢ wystepowania Sciekajgcej wody).

1.2.2 Wptyw wyrobu na okolice

Kompatybilno$é elektromagnetyczna (EMC): wyrdb odpowiada wymaganiom Unii Europejskiej
dotyczacych kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/EU z zastosowaniem norm EN 61000-6-4,
EN 61000-6-2, EN 61000-3-2, EN 61000-3-3 zgodnie z obowigzujgcymi certyfikatami.

Wibracje wywotane wyrobem: wplyw na srodowisko wywotane wibracjami jest znikomy.
Poziom hatasu: w czasie pracy nie przekracza warto$¢ hatasu A max. 78dB (A).

1.3 Uwagi do bezpiecznego uzywania urzgadzenia

Zabezpieczenie sitownika:

SE SO 2 nie majg wtasnej ochrony obwodow zasilania silnika i grzatki przeciw zwarciu. Dlatego
do obwodu zasilania sitownika musi by¢ podtaczony bezpiecznik, ktéry stuzy takze, jako gtowny
wytacznik zasilania w przypadku awarii.

Typ podiaczenia elektrycznego: Podtaczenie trwate.



SO 2 3

1.4 Serwis gwarancyjny i pogwarancyjny

Serwis gwarancyjny wykonujg przeszkoleni przez firme Regada pracownicy — wykaz u
autoryzowanych przedstawicieli firmy Regada, na podstawie pisemnej reklamacji wystawionej przez
uzytkownika sitownika.

Przy reklamacji nalezy podac:
Podstawowe parametry (typ) sitownika podany na tabliczce znamionowej (typ, numer fabryczny)
Opis wystepujacego uszkodzenia

Kazda nieautoryzowana naprawa grozi utratg gwarancji!

Firma Regada zapewnia réwniez serwis pogwarancyjny wszystkich produkowanych przez siebie
sitownikow elektrycznych.

1.5 Warunki uzytkowania
1.5.1 Montazi pofozenie robocze

Sitowniki SO 2 moga pracowa¢ na obiektach przemystowych bez regulacji temperatury
i wilgotnosci powietrza z ochrong przed bezposrednim dziataniem warunkéw atmosferycznych
(powinien pracowa¢ pod zadaszeniem) takich jak opady deszczu i $niegu oraz promieniami
stonecznymi.
Sitownik musi by¢ tak zamontowany, aby byt bezposredni dostep do kofa sterowania recznego,
przepustéw elektrycznych i mozliwoscig zdjecia gornej pokrywy sitownika (podtaczenie,
regulacja).
Sitowniki mozna montowaé¢ w dowolnym potozeniu. Klasycznie montuje sie je pionowo nad
armaturg. Nie zaleca sie montazu sitownika pod armatura.

Ostrzezenie:

Przy montazu sifownika na wolnym powietrzu powinien on by¢ zabezpieczony jakim$
zadaszeniem przed bezposrednim dziatfaniem warunkéw atmosferycznych szczegélnie
przed promieniami sfonecznymi.

Przy montazu w pomieszczeniach z zadaszeniem z wilgotnoscig ponad 80%, nalezy
podiaczyé¢ grzatke z pominieciem termostatu tak, aby grzatka pracowata bez

przerwy.

1.5.2 Srodowisko robocze

Zgodnie z normg STN EN 60 721-2-1 w aktualnym wydaniu, sitowniki elektryczne sg dostarczane w
nastepujacych wersjach:

1) Wykonanie ,umiarkowane” — dla klimatu umiarkowanego

2) Wykonanie ,tropikalne wilgotne” - dla klimatu tropikalnego wilgotnego

3) Wykonanie ,zimne” — dla klimatu zimnego

4) Wykonanie ,tropikalne suche i suche” — dla klimatu tropikalnego suchego i suchego

5) Wykonanie ,morskie” — dla klimatu morskiego

6) Wykonanie ,arktyczne” — dla klimatu polarnego

Zgodnie z STN 33 2000-1 i STN 33 2000-5-51 w aktualnym wydaniu, sitowniki muszg wytrzymywac
wptywy zewnetrzne i pracowaé niezawodnie:

w warunkach otoczenia oznaczonych jako:

- ciepte, fagodne do bardzo goracych suchych w temperaturach od -25°C do +55°C ............... AAT*
- zimne do cieptej, tagodne i suche w temperaturach od -50° C do +40° C. .......ccoeveeevveeeeeeeennn. AA 8*
- chtodne do umiarkowanego, gorgce suche w temperaturach od -60°C do +40°C.....AA1*+ AA5*
- przy wilgotnosci wzglednej 10 -100%, z kondensacjg i max. zawarto$cig wody 0,029 kg w 1 kg

suchego powietrza przy podanych powyzej temperaturach ..............ccccccoummmimiiiniiiininiiiiiinnnnnns AB 7*
- przy wilgotnosci wzglednej 15 — 100%, z kondensacjg i max. zawartoscig wody 0,036 kg w 1 kg
suchego powietrza przy podanych powyzej temperaturach .............ccccceeeeeiieeiiiiiiiiiiee e, AB 8 *
- przy wilgotnosci wzglednej 5 + 100%, z kondensacjg z max. zawarto$¢ wody 0,025 kg / kg suchego
powietrza, przy powyzszyCh temMPEraturach..............uuuueereeuuuuneiirieiireneneineeeneeeeeaeneeeee. AB1l+AB5*
- na wysokosci do 2 000 m n.p.m. z cisnieniem atmosferycznym od 86 do 108 kPa................... AC 1*-
- z ptytkim zanurzeniem (stopien Krycia IP X7).......c..ccoooiiiiiiiiii i AD 77

- with submersion — (product with €nclosure IPX8) ........ccoooioeoiiieieeeeeeeeeeee e AD 8*
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- z silnym zapyleniem - z mozliwoscig wystepowania niepalnego, nieprzewodzacego,
niewybuchowego pytu; srednia warstwa pytu; opad pytu wiekszy, niz 35 ale nie wiecej niz

350 mg/m2, lub 350 do 500 mg/m2 dziennie (wyrdb o stopniu krycia IP 6X)........c..cccccevveeeee.n. AE 6*
- z wystepowaniem substancji korodujgcych lub zanieczyszczajacych w atmosferze;
obecnos¢ substanciji korodujgcych jest znaczaca...........cccceeeeeeiee, AF 2*

- z mozliwoscig wystgpienia wstrzasow:
Srednich sinusowych wibracji z czestotliwoscig z zakresie 10 do 150 Hz, z amplitudg posuwu
0,15 mm dla f<fp i z amplitudg przyspieszenia 19,6 m/s2 dla f>fp; (czestotliwos¢

przejsciowa fPp WYNOSI 57 0 62 HZ)......ooviiiiiiiiiiiiiiie et AH 2*
- wstrzasy srednie w normalnych wydziatach przemystowych........................L AG 2*
- powazne niebezpieczenstwo wyrastania roslin i plesni...........ccooooe e, AK 2*
- powazne niebezpieczehnstwo wystepowania zwierzat (owadow, ptakOow itp.)......ccccveeeeeviinvrnnnen. AL 2*
- ze szkodliwym dziataniem promieniowania:

wptywy szkodliwych praddw blgdzacych..............c . AM 2*
- Z natezeniem pola magnetycznego (jednokierunkowego i zmiennej czestotliwosci sieciowej)

do 400 A.m-1 $redniego promieniowania stonecznego o natezeniu >500 i £ 700 W/m2............ AN 2*
- wptywéw $redniej dziatalnosci sejsmicznej; przyspieszenie >300 Gal 600 Gal...................... AP 3*
- z posrednim zagrozeniem wyladowaniami atmosferyCznyMi..........cccccvvevveeiiieiiiiiieeiiiniiinieeeee, AQ 2*
-z silnym dziatani€m WIALIU. ... AR 3, AS 3*
- ze zdolnosciami 0s6b technicznie przygotowanych

LY A L0111 A 811 1T AT BA 4, BA 5*
- z czestym dotykaniem os6b z potencjatem ziemi; osoby czesto dotykajg czesci

przewodzacych lub osoby stojg na podkfadzie przewodzgCym...........cccoovviiiiiiiiiniiiiiiiiiiiieeeeenn BC 3*
- bez wystepowanie niebezpiecznych substancji na obieKCie...........ccceveveveviviiieiiiiiiiiiiniieee BE 1*

* Oznaczenia zgodne z normami IEC 60 364-1, IEC 60 364-5-51, IEC 60 364-5-55 w obecnym wydaniu.

1.5.3 Napiecie zasilaniai rezim pracy:

SIINIKA .ooeeiiiiiii 230/220 V AC +£10%, 3x400/3x380 V AC+10%
Y (=T 0 1V= 1 a1 PRSPPI 230V AC £10%
Czestotliwosé napiecia zasilania..............ceeeiiieeiiiiiiici e 50/60* Hz +2%

* Przy czestotliwosci 60Hz czas przestawienia skrdoci sie 1,2x.

Rezim pracy (zgodnie z normg EN 60034-1 w aktualnym wydaniu):
SE SPR PA przystosowane sg do pracy:

- zdalne sterowanie:
Praca krotkotrwata, ciggta S2-10 min.
Praca przerywana S4-25%, 6 do 90 cykli/h
- automatyczna regulacja:
Praca przerywana S4-25%, 90 do 1200 cykli/h
Uwaga:
1. Rezim pracy zalezny jest od obcigzenia i czestotliwo$ci zatgczen sifownika.
2. W sifowniku SOR 2 z regulatorem pofozenia maksymalny moment obcigzenia wynosi 0,8 wartosci
maksymalnego momentu obcigzenia sifownika
OstrzezZenie: W przypadku nieprzestrzegania rezimu pracy moze doj$¢ do przegrzania sie silnika elektrycznego
w sifowniku i zadziafania zabezpieczenia termicznego wbudowanego w silnik i wyfgczenie

1.6 Pakowanie, transport, skfadowanie

Sitowniki SO 2 dostarczane sg w sztywnych kartonach, spetniajgcych wymogi normy EN 60 654.
Wyrdb pakowany w karton. Kartony mozna pakowac¢ na palety. Na zewnetrznej czesci kartonu
znajduje sie naklejka z danymi sitownika:
oznhaczeniem wyrobu,
nazwa i typ wyrobu,
ilos$¢ sztuk,
pozostate parametry.
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Firma transportowa powinna zabezpieczy¢ kartony podczas transportu przed przemieszczaniem
sie i ochrong przed zewnetrznymi wptywami warunkéw atmosferycznych.
Transport powinien odbywac sie w odpowiednich warunkach temperaturowych:
- temperatura: -25° C do +70° C, (z wyjatkiem wykonan sitownikéw
przeznaczonych do pracy w temperaturze-45° C do +45° C)
- wilgotnos¢: 5 do 100 %, z maksymalng zawartoscig wody 0.028 kg/kg suchego
powietrza
- ci$nienia atmosferyczne 86 do 108 kPa
Po otrzymaniu sifownika nalezy sprawdzié czy nie doszfo do zadnych uszkodzen podczas
transportu. Sifownik przed montazem i podfgczeniem powinien osiggnaé temperature
pomieszczenia, w ktorym bedzie instalowany.

nieczystosciami i szkodliwym wplwem czynnikbw atmosferycznych oraz chemicznych w

c SE przechowywa¢ w pomieszczeniach suchych, dobrze przewietrzanych, chronigcych przed
temperaturze otoczenia —10 , +50°C i wilgotnosci wzglednej powietrza max. 80%.

Niedopuszczalne jest przechowywanie sifownika na zewnatrz lub w miejscach
narazonych na bezposrednie dziafanie warunkéw atmosferycznych!

Wszelkie uszkodzenia powierzchni zewnetrznej sifownika nalezy natychmiast usung¢ - aby zapobiec
uszkodzeniu w wyniku korozji.

Przy skfadowaniu wyrobu dfuzej niz rok, nalezy przed montazem skontrolowac smar w sifowniku.

Sifowniki przechowywane dfuzej powinny byc¢ réwniez zabezpieczone przed wpfywem warunkow
atmosferycznych..

Po instalacji sifownika na wolnym powietrzu, w wilgotnych pomieszczeniach lub pomieszczeniach ze
zmienng temperaturg nalezy koniecznie podfgczyc¢ grzatke w sifowniku.
Zapobiega to skraplaniu sie wody pod obudowg sifownika — zabezpieczajgc jego czesci elektryczne przed
skapujgcq wodg, zwiekszajgc zywotnos¢ sifownika.

1.7 Ocenal/opis wyrobu i opakowania - recykling

Wyrdb zostat wyprodukowany materiatéw, ktére mozna poddac¢ recyklingowi - metalowych(stal,

aluminium, mosiadz, braz, miedz), plastikowych (PP, PA, PC) i wyrobéw z gumy.

Karton i wyréb po zakohczeniu jego zywotno$ci mozna rozebra¢ i wszystkie jego czesci
dostarczy¢ do punktéw zajmujacych sie zbirem surowcéw wtornych.

Wyrob i jego opakowanie nie sg zrédiem zanieczyszczenia srodowiska i nie zawierajg odpadow
niebezpiecznych.

2. Opis, funkcje i parametry techniczne
2.1 Opisifunkcje

SE SO 2 majg kompaktowg konstrukcje z nielicznymi dodatkowymi modutami. Skladajg sie z
dwéch podstawowych zespotéw.
Czes¢ sitlowa —tworzy jg przektadnia umieszczona w dolnej czesci korpusu z przytaczem do
armatury i mechanizmem napedowym do zespotu sterujgcego znajdujacego sie po przeciwnej stronie.
Czesc¢ sterujaca (rys. 1), jest umiejscowiona na ptycie sterowniczej (1), ktéra zawiera:

- silnik elektryczny (2) — (jednofazowy z kondensatorem)

- jednostke momentowg (5) sterowang ptywajgcym slimakiem

- jednostke potozeniowa (3) z optycznym wskaznikiem potozenia (4)

- elektroniczny nadajnik potozenia (12) i nadajnik potozenia (13)

- grzatka z wytgcznikiem termicznym (11)

- listwa zaciskowa (10) lub ztacze konektorowe
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Pozostate wyposazenie:

Sterowanie reczne — tworzy go koto reczne potaczone z przektadnig slimakowa.
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2.2 Parametry techniczne

Podstawowe parametry techniczne sitownika SO 2
sg podane w tabeli nr. 1

Tabela nr. 1: Podstawowe parametry techniczne

)

S 9 Silnik elektrycznyl
- % Predkosc¢ é Max. Moment © Parametry
Sa przestawienia o moment Wylaczajacy | & Napiecie Pojemnos¢
§ +10[%] g obcigzenia +10 [%)] = zasilania Moc Obroty | Prad kond.
[obr/min] | [obr] |  [Nm] [Nm] ['39 V] W] | wminl| [A] | wFV]
1 2 3 5 6 7 8 9 10 11 12 13
40 8 5-10
40 10 7,5-12
20 22 15-25 60 | 2750 | 0,7 | 7/400
12,5 34 24-40 ©
10 42 30-50 S
S |230/220
20 34 24-40 5
12,5 50 36-60 S
ks
10 68 48-80 120 | 2600 | 1 8
20 38 30-45
12,5 61 48-72
10 76 60-90
N 40 8 5-10
o o n
> 40 3 10 7512 | o
N| o —
g2 g 17 1220 | 1) 90 | 2750 | 0,35
< 20 0 34 24-40 | Q| 2
— — o
2| 125 51 36-60 S | 3x400/ ]
S | 3x380
10 68 48-80 S
20 50 36-60
12,5 68 48-80 180 | 2650 | 0,6
10 85 60-100
40 10 7,5-12
20 21 15-25
3 9 65 | 2800 | 5,00 -
12,5 34 24-40 3 o
N =
_ ©
10 42 30-50 ugg AG/DC
20 38 35-45 S &
12,5 61 48-72 - e 120 | 2800 |9,00| -
10 76 60-90

1) Wytaczniki dla roznego charakteru obcigzenia precyzuje norma EN 60 947-4-1.

Pozostate parametry techniczne:

Stopien krycia Sitownika: .............eevvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiinns IP 67, IP 68 (EN 60 529 w aktualnym wydaniu)
Zgodnie z definicjg dla sitownikéw elektrycznych stopien ochrony IP 68 spetnia nastepujace
wymagania:

- wysokos$¢ stupa wody: max. 10 m
- czas ciggtego zanurzenia w wodzie: max. 96 godzin.

Odporno$é mechaniczna:

Wibracje sinusoidalne w zakresie 10+150 HZ ..........cccccevieinieennnen. z amplitudg posuwu 0,15 mm dla f < f,
......................................................... z amplituda przyspieszenia 19,6 m/s® dla f > fo
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(Czestotliwos¢ przejsciowa fp w zakresie 57+62 Hz

(oo o Lol g aTo - a - WV {2 1Y 300 z przyspieszeniem 5 m.s’

OdPOINOSE SEJSIMICZINA ..ueveiiiiie ittt ettt ettt ettt et es beeanbeeens 6 stopni w skali Richtera
SAMONAMOWNOSE: ...ttt aes eesebeesnaeeeanes SE jest samohamowny
Ochrona silnika eleKtrYCZNEQO: ..ovviiiiiie e e eeeennnnes e wytgcznik termiczny
HamOWaNTE SE: ........oiiiiiie e e hamulec elektromagnetyczny
Luz watu wyjSCiowego: .......ccvvvervvierennee, max.5° przy obciagzeniu 5% wartoscig maksymalnego momentu

Sterowanie elektryczne:

- Sitownik SO 2 jest sterowany napieciem zasilania, inne napiecie sterowania po uzgodnieniu
z producentem lub wejsciowym zunifikowanym sygnatem sterujacym — sitownik SOR 2.

- Sterowaniem lokalnym (opcja)

Ustawienie wylacznikow potozeniowych:
Potfozenia krancowe sg nastawiane z dokfadnoscig....... skok roboczy * 5% z max. ustawionego skoku

Wytgczniki sygnalizacyjne sg ustawione............ccccccvevveeen. ok. 1 obrét przed potozeniami krancowymi.
Tandemowe WYIgCZNiKi POIOZENIOWE ........ceiiiiiiiieiiicee e e e eeeens kat roboczy + 90°
Histereza wylacznikOw potoZeniowyCh ... e max. 180°
Histereza wytacznikbéw sygnalizacyjnych................. max. 5% z wybranego zakresu obrotow roboczych

Kiedy w zamoéwieniu nie podamy wartosci obrotow roboczych w fabryce ustawia sie wartos¢ obrotow
wedtug 6 stopnia skoku — patrz Tabelka nr 3.

Ustawienie wytacznikbw momentowych:

Moment wylgczajacy, dopdki nie jest to inaczej wyspecyfikowane nastawiany jest na maksymalng
warto$¢ danego zakresu z tolerancjg +10 %

Wytaczniki momentowe — standard wersja D38:

Napiecie zasilania .................... 250 V(AC); 50/60 Hz; 6(4) A; cosj =0,6, lub 24 V (DC); T=L/R=3ms
minimalny prad 100mA

Wylaczniki potozeniowe i sygnalizaCyjne: ......ccccovviiiiiiiiieeeeeeee wytacznik DB 6 (Cherry)
Napiecie zasilania ..........ccc.ccoooviiiiiiii e 250 V(AC), 50/60 Hz,2 A; lub 250 V (DC), 0,1 A
Grzatka (E1)

Rezystor grzewczy — napigcie zasilania:...... zgodne z napieciem zasiania silnika elektr. (max. 250 V AC);

Yo Tl e 4 | (RS 0k.20 W/55°C
Termostat grzatki (F2)

Napiecie zasilania: ..........cccccceeeeeiviinnnnen. zgodne z napieciem zasiania silnika elektr. (max. 250 V AC, 5 A)

Temperatura zataczenia: .................... +20°C+3°C

Temperatura wytaczenia:...........cc....... +30°C +4°C

Sterowanie reczne:
- kotem recznym po wcisnieciu przycisku aretacji znajdujacego sie z boku sitownika. Obracajgc kotem
zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara przestawiamy sitownik w kierunku ,Z“ - zamyka.

Sterowanie elektryczne:
- sterowanie zdalne (ruch watu wyjsciowego jest sterowany napieciem zasilania)

Nadajniki potozenia

Potencjometryczny:

Wartos¢ rezystancji - pojedynCzy Bl ..o 100; 2 000 W
Wartos¢ rezystancji - POAWOINY B2 .......ccooieeiiiiiiiiiee e eeans 2x100; 2x2 000 W
ZYWOINOSE NAUAJNIKA ....veveveeieeieee ettt ettt ettt et re e et e st et ensesesteeeesaeseseereseens 1.10° cykli
ODbCIgZalNOSC 0,5 W przy 40 °C, (0 W/125 °C)
Prad obCigzenia SlIZGACZa .........ooovuiiiiiii i max.35 mA
Maksymalne napiecie zasilania .............coooiviiiiiiiii e vPxXR V DC/AC
Odchytka liNIOWOSCI NATAJNIKA ...ttt bneeeeenes +2,5 [%]”
Histereza nadajnNika oo e max. 5 [%]"

Wartos¢ rezystanciji w potozeniach krancowych: dla SO 2 .........ccccennnee. “O...... 3 93%, "Z"....... £ 5%
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dla SOR 2......0"...385% i £95%, “Z" ...33% i £7%
DCPT2 — pradowy nadajnik potozenia (B3)

- 2-przewodowe podtaczenie bez zasilacza lub z zabudowanym zasilaczem

SYgNat PradOWy ..ooveeeeiie e 4+ 20 mA (DC) lub (20 ~ 4 mA)
Zasada dzZiafania .........cooeeeeeeeeeeee e bezdotykowy, magnetyczny
Minimalny obrot NAAJNIKA ...........uuiiiii e 0,352°
RezystancCja ODCIGZENIA ..........coviiiiiiiii 0+500W
SKOK roboCzy ......covvviiiiiiii 35 + 100 % z catkowitego skoku na danym stopniu
NIEIINMIOWOSE ...ttt ettt ettt et e e e e e renees max. +2,5%
NIeliNIOWOSC Z PrZEWOABIMI......cciiiiiiiiiiiiiiiieee e max. £5%
Napiecie zasilania w wersji bez zasilacza..............ccccceviiiiii e, 15 +28 V DC, max.42 mA
Napiecie zasilania W Wersji Z ZaSIACZEIM ..........uuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeieee ettt eeeeeees 24V DC
Max. odchytka napiecia Zasilania.............coooiiiiiiiiiii e e +5%
TempPeratura rODOCZA ...........iiiii e -25 + +55°C
Tolerancja wartosSci Sygnatu WYJSCIOWETO .....ccoeeeeeeeeieeeeeeeeeeee e 224 +0,2 mA
........................................................................................................................................ ,0" 20,1 mA
Odchytka liNIoOWOSCI NAAAJNIKA ........ccoieiiiiiiie e e e e +2.5 %Y
HISEEIEZA ..o et e e et e e e et e e e e e e e et e e e e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e aes max. 2,5 %%
Zgtaszanie DEeAOW...........uueviiiiiiiiiiii e za pomoca migajacej diody LED

Elektroniczny pradowy nadajnik potozenia (EPV) - przetwornik R/I (B3)
-2-przewodowe lub 3-przewodowe podiaczenie (bez zasilacza lub z zabudowanym zasilaczem)

Sygnat wyjsciowy dla podtaczenia 2-przewodowego......... 4 + 20 mA (DC)
Sygnat wyjsciowy dla podtgczenia 3-przewodowego......... 0-+5mA (DC)

.................................................... 0+ 20 mA (DC)

........ 4+ 20 mA (DC)
Napiecie zasilania dla podigczenia 2-przewodowego bez zasilacza..........ccccccceeeveeeee, 15+30VDC
Napiecie zasilania dla podigczenia 2-przewodowego z zasilaczem ............cccccuvvennn... 24V DC +1,5%
Rezystancja obcigzenia dla podtaczenia 2-przewodowego..................... max. RL=(Un-9V)/0,02 A W]
................................................................................................................ (Un — napiecie zasilania [V])
Napiecie zasilania dla podtgczenia 3-przewodoOwWego ............ceevvvvveevvveeeeennnnn. 24V DC £20 % +1,5 %)
Rezystancja obcigzenia dla podtaczenia 3-przewodowego 0 - 5mA ........oiiiiiiiiieeiieeiiinn, max. 3 kW
Rezystancja obcigzenia dla podtaczenia 3-przewodowego 0 - 20mMA .........ccvveeeeeeeeeeeenns max. 750 W
Rezystancja obcigzenia dla podtagczenia 3-przewodowego 0 - 10V ..cooooeeiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeee, min. 10 kW
ZaleZNOSCE O tEMPEIALUIY ..vvvuii e eeeieeiiiee e e et e e e et e e e e e e e e eeraaaaas max. 0,020 mA /10 °C
Wartosci sygnatu wy. w potozeniach krancowych na zaciskach 81,82........ ,0“... 20 mA (5 mA, 10 V)
................................................................................................................. JZ.... OmA (4 mA, 0V)
Tolerancja wartosSci Sygnatu WYJSCIOWETO ......ccoeeeeeeeeeeeeeeeeeee e W24 +1,5 %Y
............................................................................................................................... ,0“£1,5 %"
Odchytka liNIOWOSCI NATAJNIKA ... eneennee +2,5 9%V
HISEEIEZA ..ot e e e e e e et e e e e et e et e et e e e e e e e e e e e e e e et e e e e ees max. 2,5 %%

Y 7 cafkowitej wartosci nadajnika w odniesieniu do wartosci wyjsciowej

Smarowanie;:
Smar - HF 401/0 (GLEIT-n) lub GLEITMO 585 K

- HP 520M (GLEIT-n) — zalecany do smarowania armatury.

2.2.1 Przyfacze mechaniczne

- Kotnierzowe (1ISO 5210, DIN 3338, GOST R 55510 , niestandardowe)
Gtowne wymiary przytaczy podane sg w dodatku — rysunki wymiarowe.
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2.2.2 Przytfacze elektryczne

Na listwe zaciskowa (X) - max. 32 zaciski o przekroju przewodu max. 2,5 mm?;
- 2 przepusty kablowe - M20x1,5 (D=8 + 13 mm);
Konektorowe (XC) - max. 32 zaciski o przekroju przewodu max. 0,5 mm?;
- 2 przepusty kablowe - M20x1,5 (D=8 + 13 mm);
Zacisk ochronny: -wewnetrzny i zewnetrzny, wzajemnie potgczone i oznaczone znakiem
uziemienia.

Podtaczenie elektryczne: - wedtug schematow podtaczenia

3. Montaz i demontaz sifownika

Uwaga:
Ponownie nalezy sprawdzic¢ czy miejsce montazu odpowiada warunkom przedstawionym w rozdziale
~Warunki uzytkowania”. Jesli warunki sg inne nalezy skontaktowac sie z producentem.

Przed rozpoczeciem montazu sifownika na armaturze:
- Sprawdzi¢ czy sitownik nie ulegt uszkodzeniu w czasie transportu.
Sprawdzi¢ z tabliczkg znamionowg na sitowniku zgodno$¢ ustawionego kata pracy i rozmiarow
przytaczeniowych sitownika z parametrami przytgczeniowymi armatury.

3.1 Montaz

Sitownik jest dostarczany z ustawionymi fabrycznie parametrami podanymi na tabliczce
znamionowej.
Przed montazem nalezy zatozy¢ koto sterowania recznego.

3.1.1 Podfgczenie mechaniczne sifownika w wersji komierzowej.

- Plaszczyzny przytaczeniowe SE armatury/przektadni doktadnie oczyscic;

- Wat wyjsciowy armatury/przektadni natrze¢ smarem;

- SE i armature przestawi¢ w potozenie krancowe "Z" - zamkniete

- SE natozy na armature tak, aby wat wyjsciowy dobrze zasprzeglit sie z trzpieniem
armatury/przekfadni;

UWAGA!
Montazu dokonujemy nie na sife! W przeciwnym razie moze dojs$¢ do uszkodzenia przekfadni w
sifowniku!

- Przy pomocy kétka recznego obraca¢ SE, aby pasowaty otwory mocujgce w SE i armaturze;

- Skontrolowaé czy kotnierz SE przylega do armatury/przektadni;

- Przytacza skreci¢ czterema srubami i za kontrowac;

- Po zakonczeniu montazu dokonaé poprawnosci montazu obracajac kotkiem recznym.

- Minimalna wytrzymato$¢ mechaniczna srub - 8G.

- Skontrolowaé ustawienie fabryczne jednostki potozeniowo-sygnalizacyjng i nadajnika
potozenia, ewentualnie skorygowac.

3.1.2 Podfaczenie elektryczne, kontrola funkcji

Nastepnie wykonujemy podtaczenie elektryczne sitownika do systemu sterowniczego
1. Przy podfgczaniu sifownika nalezy przestrzegac przepisow BHP
2. Przewody do listwy zaciskowej przekfadamy przez przepusty kablowe!!
3. Przed podfgczeniem sifownika do zasilania nalezy podfgczy¢ zacisk uziemienia!
4. Przewody doprowadzone do sifownika powinny by¢ przymocowane do stafej konstrukcji najdalej
150 mm od sifownika.
5. Przewody sygnafowe powinny oddzielone od przewodow zasilnia, najlepiej ekranowane!
6. Dla poprawnej pracy sifownika, nalezy w obwdd zasilania silnika elektrycznego podfgczy¢
szeregowo wyfgczniki momentowe (S1,S2) i pofozeniowe (S3,S4) — patrz na zalecane podfgczenie
silnika 1-fazowego (przykfad podfgczenia 1) i silnika 3-fazowego ( przykfad podfgczenia 2).
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7. W silnikach elektrycznych z wyprowadzong na listwe zaciskowg ochrong termiczng nalezy podfgczyc jg do
sterowania w taki sposéb, aby po zadziafaniu tego wyfgcznika termicznego (po przekroczeniu dozwolonej
temperatury pracy silnika) doszfo do odfgczenia napiecia zasilania sifownika.
8. W celu uszczelnienia wnetrza sifownika, nalezy po podfgczeniu wszystkich przewodéw w

sifowniku, dokreci¢ przepusty kablowe i uszczelnic¢ je dodatkowo silikonem.

Podtaczenie sitownika na listwie zaciskowej

- zdja¢ pokrywe i skontrolowac zgodnos$¢ parametrow napiecia i czestotliwosci zasilania z danymi
na silniku elektrycznym.

- podtgczenia elektrycznego dokonac¢ wg schematu zamieszczonego ha wewnetrznej scianie
pokrywy listwy zaciskowej sitownika

- faze L1 i przewdd N podigczyé na odpowiednie zaciski listwy poprzez przepusty kablowe

- na zaciski ochronne podigczy¢ przewdd ochronny

- natozy¢ i przykreci¢ pokrywe gorng. Przepusty kablowe skreci¢ po zamontowaniu pokrywy.

- Dokreci¢ i uszczelni¢ przepusty kablowe, tylko wtedy mamy zagwarantowany stopien krycia
sitownika

Podtaczenie sitownika przez przytacze konektorowe
- Sprawdzi¢ czy parametry pracy sitownika podane na tabliczce znamionowej odpowiadajg
parametrom naszego napiecia zasilania.
Poluzowa¢ obudowe konektorow
Konce przewodow odizolowac
Podtaczy¢ przewody zgodnie ze schematem elektrycznym.
Przepusty kablowe uszczelni¢, tylko wtedy zagwarantowany jest stopien krycia.

Uwagi:

1. W sifowniku sg zastosowane szczelne przepusty kablowe, ktore przy prawidfowym zamontowaniu i ufozZeniu
w nich przewodéw zabezpieczajq stopien krycia IP 68. Nalezy wtedy uzy¢ uszczelek odpowiadajgcych
rozmiarowi zastosowanych przewodow.

2.  Przy montazu przewodow w przepustach nalezy uwazac, zeby nie uszkodzi¢ uszczelek w przepustach.
Wyprowadzone kable powinny by¢ przymocowane do stafej konstrukcji najdalej 150 mm od przepustéw w
sifowniku.

3. Przy podfgczaniu przewodow nadajnika pofozenia zaleca sie przewody ekranowane.

4. Uszczelki obudowy gornej sifownika najlepiej posmarowac wazeling.

5. Rewersacja sifownika jest gwarantowana wtedy, gdy czasowy interwaf miedzy wigczeniem i wyfgczeniem
napiecia zasilania w odwrotnym kierunku wynosi minimum 50 ms.

6. OpOznienie po wyfgczeniu tj. czas reakcji wytgcznikdw, podczas kiedy silnik jest bez napiecia moze byc¢
max. 20 ms.,

Po podtgczeniu elektrycznym nalezy wykonac¢ funkcje kontrolna:

- Po podigczeniu elektrycznym, nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania wytgcznikéw S1+ S6,
a w razie potrzeby poprawic¢

- Armature przestawié recznie w potozenie posrednie.

- Doprowadzi¢ napiecie zasilania dla ruchu sitownika w kierunku "O" i obserwowa¢ kierunek obrotu
trzpienia watu wyjsciowego na plycie sterowniczej sitownika.

- Jesli dziatanie SE jest nieprawidtowe, nalezy sprawdzi¢ podtgczenie wytacznikéw zgodnie ze
schematem elektrycznym. W sitownika z zasilaniem 3-fazowym nalezy zamieni¢ kolejnosé
faz L1i L3 na zaciskach nr. 2 i 4. Po zamianie ponownie skontrolowac¢ kierunek obrotéw sitownika.

- jesli ktoras z funkcji sitownika nie funkcjonuje poprawnie trzeba sprawdzi¢ podtaczenie ze
schematem elektrycznym.
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Przyktad podiaczenia sitownika wyposazonego w wiacznik hamulca wedtug schematu podtaczenia

Z404m i Z452e.

SILOWNIK ELEKTRYCZNY

Z404m

I
2410 | d L L b £ & - :

F2 ar # ar # ar
3 S S22 S3 Sé S5 S |
il ML |

L4

I
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I
X [61 X6 (R Zh4NsTie[8N 9poRZ23pARen epEERY | |
. I
| |
S I N I F 'N—-r+-—+—3+- = — — — — —1

OPEN
CLOSE

L1_230 V AC

Przyktad podtaczenia 3
Sitownik z silnikiem
1-fazowym.

u

L3

PE—-—-—

3.2 Demontaz

A Przed demontazem SE nalezy odfgczy¢ zasilanie!

Odtaczy¢ zasilanie SE.

Odtaczy¢ przewody z listew zaciskowych i wysunaé z przepustow kablowych.
Wykreci¢ sruby z przytacza i sprzegta SE i SE oddzieli¢ od armatury.
Przy wysytce do naprawy odpowiednio zabezpieczy¢ sitownik przed uszkodzeniem.
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4. Ustawianie

Sitowniki z zaktadu produkcyjnego sg ustawione zgodnie z zaméwieniem, a parametry podane
sg nha tabliczce znamionowej umiejscowionej z boku napedu.

Ustawianie nalezy prowadzi¢ na serwonapedzie zamontowanym nha armaturze wedtug
parametrow wyspecyfikowanych w tabelce specyfikacyjnej. Rozmieszczenie elementéw regulacyjnych
piyty sterowniczej pokazuje rys.1l. W tym rozdziale opisujemy jak samemu ustawi¢ sitowniki na
parametry podane w zamoéwieniu, gdyby przypadkowo doszto rozregulowania tych parametréw.

4.1 Ustawianie jednostki momentowej

Fabrycznie wytaczniki momentowe S1("O") i S2("Z") ustawione sg zgodnie z zamowieniem, z
tolerancjg £10 %. Jesli moment nie jest okreslony w zaméwieniu, SE ustawiony jest na maksymalng
wartos¢é. Ustawienie i przestawienie jednostki momentowej na inng warto$¢, mozliwe jest przy pomocy
srub regulacyjnych pokazanych na rys.2. Momenty obrotowe mozna tylko obniza¢, obracajgc sruby
wyskalowane wg znacznika na ramieniu jednostki momentowej. Ustawienie na najdiuzszg kreske,
O0znacza ustawienie momentu wytgczajacego na maksymalng wartos¢. Ustawienie na krétszg kreske,
oznacza obnizenie momentu wytgczajgcego.

SRUBA USTAWIANIA
WYLACZNIKA
MOMENTOWEGO

S2

SRUBA USTAWIANIA
WYLACZNIKA
MOMENTOWEGO

S1

Rys. 2

4.2 Ustawianie jednostki pofozeniowej (S3(S13),54(S14)) (rys. 3)

Sitownik od producenta dostarczony jest z ustawionym skokiem (iloscig obrotéw) odpowiadajaca 6°,
wedtug tabelki nr 3 lub skok zgodny z naszym zamdwieniem. Skok podany jest na tabliczce
znamionowej sitownika. Przy ustawianiu wytacznikéw potozeniowych nalezy (rys. 6,7):

W wersji sitownika z potencjometrycznym nadajnikiem potozenia nalezy wysuna¢ jego koto zebate z
napedu (rys. 9), a nastepnie ruchome koto przektadni przesung¢ - po poluzowaniu sruby blokujacej -
na zadany stopien zakresu (na najblizszy wyzszy lub réwny odpowiadajacy zadanej ilosci obrotéw)
wedtug nr. 3irys. 7. Przy ustawianiu ruchomego kofa zebatego zwréci¢ uwage na dobre zazebienie
sie kot i pewne dokrecenie $ruby blokujacej koto. Sitownik elektrycznie lub recznie przestawi¢ do
potozenia “otwarte”. Jesli przy elektrycznym przestawianiu sitownik wytaczy sie wczesniej przed
osiggnieciem zadanej ilosci obrotéw od wytacznika potozeniowego S3 (rys. 6) nalezy wkretakiem
naciskajgc od gory srube regulacyjna (29) przekrecic¢ jg zgodnie z ruchem wskazéwek zegara do
momentu az krzywki odblokujg wytacznik S3. Wyjac¢ wkretak ze sruby regulacyjnej (Uwaga 1) i
kontynuowac¢ ustawianie sitownika w kierunku ,otwiera” otwierajac go do okreslonego potozenia
(osiggnie potrzebng ilos¢ obrotdw) w potozeniu “otwarte” za pomocg wkretaka i sSruby regulacyjnej
(29) naciskamy srube przekrecic¢ jg zgodnie z ruchem wskazéwek zegara do momentu az krzywki
ponownie wigcza wytacznik S3. Wyjaé wkretak ze sruby regulacyjnej (Uwaga 1). Sitownik elektrycznie
lub recznie przestawi¢ do potozenia “zamkniete”. Jesli przy elektrycznym przestawianiu sitownik
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wytaczy sie wczesniej przed osiggnieciem zgdanej ilosci obrotéw od wytgcznika potozeniowego S4
(rys. 6) nalezy wkretakiem naciskajgc od goéry srube regulacyjng (28) przekreci¢ jg w przeciwng
strone do ruchu wskazéwek zegara do momentu az krzywki odblokujg wytacznik S4 i sitownik znéw
zacznie otwierac i dojdzie do okreslonego potozenia (osiggnie potrzebng ilos¢ obrotéw). Wyjac
wkretak ze sruby regulacyjnej (Uwaga 1). W potozeniu “zamkniete” za pomocg wkretaka i Sruby
regulacyjnej (28) naciskamy srube przekreci¢ jg w przeciwng strone do ruchu wskazéwek zegara do
momentu az krzywki ponownie wtacza wytacznik S4. Wyjaé wkretak ze sruby regulacyjnej (Uwaga 1).
Po ustawieniu wytacznikdw potozeniowych S3 i S4 nalezy - jesli wczesniej to zrobilismy - zasprzeglié
potencjometryczny nadajnik potozenia, ustawi¢ wylgczniki sygnalizacyjne, przetwornik, wskaznik
potozenia, regulator potozenia.

UWAGAL: W przypadku, kiedy przestawiamy $ruby regulacyjne obracajgc je przy nastawach czesto
sie zdarza, ze sruba po nacisnieciu i regulacji nie wraca do pofozenia poczgtkowego - Sruba nie
wyskakuje do gory - nalezy lekko obrdci¢ srube w drugg strone bez naciskania na nig az do momentu,
kiedy $ruba nie wyskoczy w pofoZenie pierwotne.

Uwaga 2: w wersji sifownika z tandemowymi wyfacznikami pofozeniowymi S13, S14 ustawiamy je
réwnolegle z wyfgcznikami S3 iS4 tj. wyfgcznik S3 zafgcza jednoczes$nie z wyfgcznikiem S13 a
wytgcznik S4 zatgcza jednoczesnie z wyfgcznikiem S14.

WYL. S4

WYL. S3
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TABELA nr. 3
MAX. OBROTY ROBOCZE SILOWNIKA
STOPIEN| (jesli nie jest podane w zamowieniu, fabrycznie ustawia sie na
SKOKU 6 stopien skoku)
SO 2
1.° -
2.° 1,5
3.° 2,8
4.° 5
5.° 9
6.° 16
7.° 30
8.° 55
9.° 100
10.° 180
11.° 330
. L.
—-—

SRUBA BLOKUJACA
KOLO ZEBATE

PRZESTAWNE
KOLO ZEBATE

Rys. 7
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4.3 Ustawianie wyfgcznikow sygnalizacyjnych (S5,S6) (rys.8)

Wytaczniki sygnalizacyjne sg ustawione fabrycznie tak, aby zatgczaty ok. 10% przed wytacznikami
potozeniowymi, jesli w zamowieniu nie byto podanej innej wartosci. Przed ustawieniem wytgcznikow
sygnalizacyjnych nalezy najpierw ustawi¢ wytgczniki potozeniowe S3 i S4. Przy zmianie ustawienia
wytagcznikdéw sygnalizacyjnych nalezy postepowac:

Przestawi¢ sitownik w kierunku potozenia “otwiera”, w ktéry chcemy, aby zadziatat wytgcznik
sygnalizacyjny S5 i obracamy krzywka (31) wytacznika S5 (27) zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
do momentu wigczenia wytacznika S5

Przestawi¢ sitownik w kierunku potozenia “zamyka”, w ktéry chcemy, aby zadziatat wytgcznik
sygnalizacyjny S6 i obracamy krzywka (30) wytacznika S6 (26) zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
do momentu wigczenia wytacznika S5

Uwaga: Istnieje mozliwosc¢ regulacji wyfgcznikéw sygnalizacyjnych w zakresie 50 do 100% wybranego
zakresu ilosci obrotéw roboczych w obydwu kierunkach. Przy uzycie funkcji rewersyjnej
mikrowyfgcznika istnieje mozliwos¢ regulacji sygnalizacji w zakresie od 0 do 100%.

4.4 Ustawianie optycznego wskaznika pofozenia (rys. 8)

Optyczny wskaznik potozenia stuzy do informacji o potozeniu watu wyjsciowego sitownika wzgledem

potozen skrajnych.

Przed ustawieniem optycznego wskaznika potozenia musza by¢ ustawione wytaczniki potozeniowe S3

i S4. Przy nastawianiu nalezy:

- przestawi¢ sitownik do potozenia “zamkniete”.

- Obrdci¢ wskaznik (32) tak, aby symbol zamknietego zaworu pokrywat sie z kreska na obudowie
gornej sitownika

- sitownik przestawi¢ w potozenie “otwarte”

- poluzowac srube na wskazniku i obrocié jego czesé bezbarwng z namalowanym symbolem
otwartego zaworu tak, aby pokrywat sie z kreskg na obudowie gérnej sitownika i dokreci¢ srube.
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4.5 Ustawienie potencjometrycznego nadajnika pofozenia (rys. 9)

W sitownikach SO 2 potencjometryczny nadajnik potozenia (5) stuzy do wysytania sygnatu,
ktérego wielkos¢ jest proporcjonalna do aktualnego potozenia watu wyjsciowego sitownika. W
sitownikach SOR 2 z regulatorem potozenia nadajnik spetnia funkcje podawania sygnatu zwrotnego
do regulatora potozenia. Przed ustawieniem nadajnika musza byé ustawione wytaczniki
potozeniowe S3 i S4. Ustawienie nadajnika polega na ustawieniu wartosci rezystancji w
zdefiniowanym potozeniu krancowym sitownika. Nadajnik musi by¢ wysprzeglony z trybow
napedzajacych. Wazne jest, aby byly ustawione maksymalne obroty robocze sitownika na danym
stopniu skoku (Tab. Nr.3). Po przekroczeniu maksymalnych ustawionych obrotéw na danym stopniu
moze doj$¢ do uszkodzenia nadajnika. (nadajnik ma wewnetrzne ograniczniki obrotéw.

UWAGA:

1. W przypadku, kiedy nie uzywa sie nadajnika w catym zakresie obrotow roboczych wedtug stopnia
na okreslonym zakresie wedfug tabelki nr 3, warto$¢ rezystanciji w skrajnym pofozeniu moze byé,
nizsza niz nominalna.

2. W sitfownika SOR 2 z regulatorem pofozenia uzywa sie nadajnikow o rezystancji 2000 W.

3. W sifownikach z wyprowadzonym sygnafem na listwe zaciskowg uzywa sie nadajnikdéw o rezystancji
podanej w zamdwieniu. W sifownikach z przetwornikiem R/l z podfgczeniem dwuprzewodowym
uzywa sie nadajnikéw o rezystanciji 100 W,

Przy ustawianiu nadajnika postepujemy:

- poluzowac srube (9) na wsporniku nadajnika i
wysprzeglamy go z két zebatych.

- omomierz podtaczmy na zaciski listwy
zaciskowej 71 i 73 przy odtaczonym
napieciu zasilania. 9

- sitownik przestawiamy do potozenia
“zamkniete” az zadziata wytacznik S2 lub S4.

- obracamy koto zebate na nadajniku (11) az
osiggniemy na omomierzu wartos¢ rezystancji 11
£ 5% wartosci nominalnej nadajnika.

- W tym potozeniu nadajnik ponownie
zasprzegli¢ kotami zebatymi i dokrecié srube (9).

- sprawdzi¢ wartos¢ rezystancji w skrajnych
potozeniach i w przypadku potrzeby regulaciji
postepowac jak wyzej, a nastepnie odtgczyc
omomierz.
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4.6 Ustawianie elektronicznego prgdowego nadajnika pofozenia (EPV) —
potencjometrycznego nadajnika z przetwornikiem

4.6.1 EPV - podfaczenie 2-przewodowe (Rys. 10, 10a) ZERO GAIN

Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem

PTK 1 fabrycznie ustawiony jest tak, aby sygnat wyjsciowy
mierzony na zaciskach 81-82 miat warto$¢:

w potozeniu ,,0“....... 20 mA

w potozeniu ,Z“ ....... 4 mA

ZACISK , X*

ZACISK , Y*

W przypadku potrzeby ustawienia nalezy: -

Ustawienie EPV przy podfaczeniu 2-przewodowym:

- sitownik przestawi¢ w potozenie ,zamkniete* i odtgczy¢
zasilanie przetwornika

- ustawi¢ nadajnik wg instrukcji jw. mierzac wartos¢ rezystancji na
zaciskach X-Y (rys.10, 10a) przy zastosowaniu nadajnika o
rezystancji 100W

- podigczy¢ zasilanie przetwornika obracajgc trymerem ZERO ‘ o e o e !

lub A ustawi¢ wartos¢ sygnatu wyjsciowego 4 mA mierzac na B CT) ST CT)
zaciskach 81-82

- sitownik przestawi¢ w potozenie ,otwarte” obracajgc trymerem GAIN (+) 2 3 R
lub B ustawi¢ warto$¢ sygnatu wyjéciowego 20 mA mierzac na )1 4 (R

zaciskach 81-82
- skontrolowa¢ sygnat wyjsciowy w skrajnych potozeniach sitownika
i w razie potrzeby skorygowac.

g i il

Uwaga:
Warto$¢ sygnafu wyjsciowego 4-20 mA mozna ustawié przy Rys. 10a

wartosci 75 +100% nominalnego skoku zgodnego z tabelkg nr 3.
Przy skoku mniejszym niz 75% wartosci nominalnej warto$¢ maksymalna 20 mA proporcjonalnie sie obniza.

4.6.2 Ustawienie EPV przy podfgczeniu 3-przewodowym (Rys. 11, 11a)

Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem fabrycznie ZERO GAIN

ustawiony jest tak, aby sygnat wyjsciowy mierzony na

zaciskach 81-82 miat wartosc:

w potozeniu ,0“.....20 mA lub 5 mA

w potozeniu ,Z“..... 0 mA lub 4 mA

W przypadku potrzeby ustawienia nalezy:

- sitownik przestawi¢ w potozenie ,zamkniete* i odtgczy¢
zasilanie

- ustawi¢ nadajnik wg instrukcji jw. mierzac wartosé
rezystancji na zaciskach X-Y (rys.11, 11a) przy

ZACISK , X*

ZACISK , Y*

zastosowaniu nadajnika o rezystancji 100 lub 2000 zgodnie A B
z wyspecyfikowanym przetwornikiem. —Fll— T —Ilf.l—
- podiaczy¢ zasilanie przetwornika obracajgc trymerem ZERO lub A

ustawi¢ warto$¢ sygnatu wyjsciowego 4 mA lub 0 mA mierzac na

zaciskach 81-82 sitownik przestawi¢ w potozenie ,,0“ GAIN lub B

ustawi¢ wartos¢ sygnatu wyjsciowego 20 mA lub 5 mA mierzac

na zaciskach 81 i 82. —P— s e e e e e
- skontrolowac¢ sygnat wyjsciowy w potozeniach skrajnych sitownika

i w razie potrzeby skorygowac. +24V 0%
gut 2 5 IN
Uwaga: GND ! / (100%>

Wartos¢ sygnatu wyjsciowego (0-20 mA, 4-20 mA lub 0-5 mA
wg specyfikacji) mozna ustawic przy wartosci 85+100%
nominalnego skoku zgodnego z tabliczkg znamionowa sitownika.
Przy skoku mniejszym niz 85% wartosci nominalnej, warto$é
maksymalna sygnatu proporcjonalnie sie obniza. Rys. 11a

1~
- —
|
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4.7 Ustawianie nadajnik DCPT2

Przed ustawieniem nadajnika DCPT2 (rys. 12) muszg by¢ ustawione wytgczniki potozeniowe S3 i S4.
Ustawienie nadajnika polega na ustawieniu wartosci sygnatu wejsciowego w potozeniach krancowych
otwarcia i zamkniecia sitownika.

Standardowo (chyba, ze w zamdwieniu sg podane inne wartosci) fabrycznie nadajnik DCPT 2
ustawiony jest tak, ze w skrajnym potozeniu ,zamkniete" jest ustawiona warto$¢ sygnatu
wyjsciowego 4 mA a w skrajnym potozeniu ,, otwarte* 20 mA. Charakterystyka sygnatu wyjsciowego
jest standardowo ustawiona na 20-4 mA (malejaca).

Uwaga 1: - ten typ nadajnika umoZzliwia ustawienie warto$ci sygnafu wyjsciowego 4 mA lub 20 mA w dowolnym
skrajnym pofozeniu sifownika.

Uwaga 2: - nadajnik ustawiony jest w zakresie od 35 do 100 % z zakresu obrotéw podanych na tabliczce
Znamionowe;.

Ustawienie skrajnych wartosci
W przypadku potrzeby ustawienia lub zmiany potozenia krancowego sitownika i ponownego
ustawienia nadajnika DCPT 2 nalezy:

Ustawienie potozenia 4 mA":
Podtaczy¢ napiecie zasilania nadajnika DCPT2
Sitownik przestawi¢ do skrajnego potozenia, w ktérej chcemy ustawi¢ wartos¢ sygnatu 4 mA
i naciskamy (na okoto 2s) przycisk ,4“ dopoki nie mignie dioda LED

Ustawienie potozenia , 20 mA*“:
Podtaczy¢ napiecie zasilania nadajnika DCPT2
Sitownik przestawi¢ do skrajnego potozenia, w ktorej chcemy ustawié¢ wartos¢ sygnatu 20 mA
i naciskamy (na okoto 2s) przycisk ,20" dopoki nie mignie dioda LED

Uwaga 1: Przy zapisie pierwszego skrajnego pofozenia moze dojs¢ do zgfoszenia bfedu nadajnika (2x
mignie dioda LED) . Sygnat bfedu zniknie po zapisaniu drugiego skrajnego pofoZzenia w przypadku,
jesli skrajne wartosci sq zapisane w zakresie od 35 do 100% skoku podanego na tabliczce
Znamionowej.

W przypadku potrzeby zmiany charakterystyki sygnaty wyjsciowego z malejgcej na rosnacq nalezy:

Ustawienie charakterystyki syghatu wyjsciowego, rosnacej lub malejace;j.

Przy zmianie charakterystyki sygnatu wyjsciowego nadajnika pozostajg zachowane ustawienia
potozen krancowych nadajnika ,4 mA*i ,20 mA*, ale zmieni sie obszar roboczy nadajnika DCPT2
miedzy tymi punktami, czyli sygnat z nadajnika bedzie rést od 4 do 20 mA przy pracy sitownika w
kierunku ,otwiera” lub malat od 20 do 4 mA.

Przy ustawieniu nadajnika DCPT2 tak, ze w skrajnym potozeniu ,,zamkniete” jest ustawiona
wartos¢ sygnatu wyjsciowego 4 mA a w skrajnym potozeniu , otwarte* 20 mA nalezy ustawic
charakterystyke na 20-4 mA (malejaca).

Przy ustawieniu nadajnika DCPT2 tak, ze w skrajnym potozeniu ,,zamkniete” jest ustawiona
wartos¢ sygnatu wyjsciowego 20 mA a w skrajnym potozeniu , otwarte* 4 mA nalezy ustawic
charakterystyke na 4-20 mA (rosnaca).

W przypadku potrzeby zmiany charakterystyki sygnatu wyjsciowego 4-20 mA (rosngca) lub
20-4 mA (malejgca) nalezy:
Podtaczy¢ napiecie zasilania nadajnika DCPT2
Dla 4-20 mA (charakterystyka rosngca) nacisnac¢ przycisk ,20“ a nastepnie ,4“ i przytrzymaé
oba przyciski az do migniecia diody LED
Dla 20-4 mA (charakterystyka malejaca) nacisng¢ przycisk ,4“ a nastepnie ,20 i przytrzymaé
oba przyciski az do migniecia diody LED
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Kalibracyjne MENU
Kalibracyjne menu umozliwia nastawienie default (domys$inych) parametréw i kalibrowaé wartosci
pradu 4 i 20 mA (dostrojenie wartosci sygnatu wyjsciowego 4 i 20 mA w potozeniach krarncowych).

Ustawienie standardowych (default) parametréw:
Odtaczy¢ zasilanie nadajnika potozenia.
Nacisna¢ i przytrzymac jednoczesnie przyciski 4" i ,20".
Ponownie podigczamy napiecie zasilania nadajnika potozenia.
Przytrzymujemy oba przyciski do pierwszego, najdtuzej do drugiego migniecia diody LED.

Ostrzezenie: Przy tej operacji, zapisie standardowych (default) parametréw nastgpi
przeprogramowanie kalibracji nadajnika, dlatego nalezy nadajnik ponownie skalibrowac (ustawic).
Dioda LED

Przycisk , 20"

Wejscie do kalibracyjnego MENU: _.J
Sy
przyciski ,4“ i ,20"
Podtaczy¢ napiecie zasilania nadajnika.

Odtaczy¢ napiecie zasilania nadajnika.
./'.
Przytrzymujemy oba przyciski do =

Nacisna¢ i przytrzymac jednoczesnie
pierwszego migniecia diody LED. \/ Przycisk , 4
Nadajnik DCPT2

Rys. 12

Przetaczanie w rezimie kalibracyjnym

miedzy 4i 20 mA:
Dla 4 mA nacisna¢ przycisk ,20" a nastepnie przycisk ,4“ i przytrzymujemy oba przyciski do
migniecia diody LED.
Dla 20 mA nacisng¢ przycisk ,4" a nastepnie przycisk ,20" i przytrzymujemy oba przyciski do
migniecia diody LED.

Ustawienie pradu 4/20 mA w kalibracyjnym MENU:
Dla obnizenia wartosci pradu nacisng¢ przycisk ,20". Przytrzymanie przycisku powoduje
automatyczne zmniejszenie wartosci pradu wyjsciowego. Po zwolnieniu przycisku wartosé
biezaca pradu zostanie zapisana.
Dla zwiekszenia wartosci pradu nacisng¢ przycisk ,,4” . Przytrzymanie przycisku powoduje
automatyczne zwiekszenie wartosci pradu wyjsciowego. Po zwolnieniu przycisku warto$¢
biezaca pradu zostanie zapisana.

Zgtaszanie btedow przez nadajnik
W przypadku btedu zacznie miga¢ dioda LED. llo$¢ mignie¢ diody LED to kod biedu.
Oznaczenie btedéw podane sg w tabeli nr. 4.

TABELAnr. 4
llo$¢ mignieé
diody LED Blad
1x Potozenie czujnika poza zakresem roboczym
2X Btednie ustawiony zakres kgt roboczy nadajnika
3x Poziom tolerancji pola magnetycznego jest poza wartosciami
dopuszczalnymi
4x Btedne parametry w pamieci EEPROM
5X Btedne parametry w pamieci RAM
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5. Obsfuga, eksploatacja, awarie i ich usuwanie
5.1 Obsfuga

1. Po zamontowaniu sifownika i jego podfgczeniu nalezy sprawdzi¢ czy nie doszfo do uszkodzenia
@ obudowy. Ubytki lakieru nalezy zabezpieczy¢, zeby nie doszfo do korozji obudowy.

Sitownik SO 2 nie wymaga specjalnej obstugi. SE mozna sterowa¢ zdalnie oraz recznie w
miejscu instalacji. Sterowanie reczne odbywa sie za pomocg koétka recznego. Obstuga musi dba¢, aby SE
podczas eksploatacji byt chroniony przed wptywem szkodliwych czynnikéw srodowiska.

Nalezy dba¢ o to, zeby podczas pracy sitownik nadmiernie sie nie nagrzewat i nie bylty przekraczane
wartosci parametrow podanych na tabliczce znamionowej oraz nadmiernym wibracjom sitownika.

Sterowanie reczne:

- W przypadku sterowania recznego (ustawianie, kontrola dziatania, awaria zasilania itp.) Obstuga
moze przesterowaé SE recznie za pomoca kétka. Przy obracaniu kotka recznego w kierunku
zgodnym z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara, wat wyjsciowy obraca sie w kierunku "Z".

5.2 Konserwacja - zakres i regularnosé¢ przeglgdéw

Przy przegladach nalezy dokreci¢ wszystkie sruby i nakretki, ktére majg wptyw na szczelnosé
i stopien ochrony sitownika. Podobnie raz w roku sprawdzi¢ dokrecenie przepustow kablowych
i przewodow na listwach zaciskowych.
Przeglady bnalezy przeprowadzac raz na 4 lata.

Wymiane uszczelki obudowy i wlewu oleju przeprowadzamy w przypadku uszkodzenia lub po
uptywie 6 lat od daty montazu.

Smar dostarczany w sitownikach przeznaczony jest dla catego cyklu zywotnosci produktu. Podczas
uzytkowania sitownika nie ma potrzeby wymiany smaru.

Smarowanie — przektadnie - w wykonaniu do pracy w temperaturach od -25°C do +55°C
smar GLEIT - HF 401/0 lub GLEITMO 585 K
- w wykonaniu do pracy w temperaturach od -50°C do +40°C
smar ISOFLEX TOPAS AK 50
- w wykonaniu dla strefy klimatycznej chtodnej, cieptej i goracej z temperaturami od —60°C do +40°C
smar DISCOR R-EP 000

A Smarowanie wrzeciona armatury wykonuje sie niezaleznie od prac konserwacyjnych
sitownika! (smar do smarowania wrzeciona armatury HP 520M (GLEIT-m).

Po kazdych 6 miesigcach zalecamy wykona¢ kontrolne przesterowanie sitownika i sprawdzenie
ustawionej ilos¢ obrotow. W razie potrzeby poprawi¢ ustawienia.
Jesli w przepisach nie jest powiedziane inaczej raz w roku w sitowniku sprawdzamy i dociggamy
Sruby mocujgce zaciski uziemienia sitownik do armatury.

Po 6 miesigcach od montazu a potem raz rocznie sprawdzi¢ dokrecenie srub mocujacych sitownik
do armatury (Sruby dokrecamy metodg ,na krzyz).

Przy odtgczaniu i ponownym podtgczaniu sitownika Sprawdzamy uszczelki na
A przepustach kablowych, uszkodzone wymieniamy na oryginalne.
Na sitownikach nie powinien zalegac kurz, ani pyt.
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5.3 Awarieiich usuwanie.

- W przypadku zaniku napiecia zasilania sifownik pozostaje w pozycji, w ktorej sie znajdowaf przed
zanikiem napiecia. W razie potrzeby mozna sifownik przesterowac kofem recznym. Po pojawieniu
sie z powrotem napiecia zasilania sifownik jest gotowy do dalszej pracy.

- W przypadku uszkodzenia jakiej$ czesci sifownika istnieje mozliwos¢ jej wymiany na nowg w
serwisie lub we wfasnym zakresie.

- Firma Regada zapewnia serwis gwarancyjny i pogwarancyjny na produkowane przez siebie

sifowniki.

Awaria

Przyczyna awarii

Usuwanie awarii

Przy nacisnieciu
przyciskow
sterujgcych silnik
nie pracuje

1.Niepodtgczone napiecie
zasilania
na listwe zaciskowg

Skontrolowac podtgczenie i obecnos¢
napiecia zasilania na listwie zaciskowej

2. Brak napiecia sterowania

Sprawdzi¢ podtgczenie sterowania

Sitownik nie
zatrzymuje sie w
potozeniach
krancowych

1. Rozregulowane ustawienie
wytgcznikéw potozeniowych

Ponownie ustawi¢

2. Uszkodzony mikrowytgcznik

Wymieni¢ mikrowytgcznik na nowy

Sitownik
zatrzymuje sie w
miedzypotozeniu

Zablokowana armatura

Przesterowac sitownik na przemian w
przeciwnych kierunkach, jesli awaria
nie ustgpi nalezy sprawdzi¢ armature.

W potozeniach

1. uszkodzona kontrolka

Wymieni¢ uszkodzong kontrolke

krancowych brak | sygnalizaciji sygnalizacji

wskazania 2. Rozregulowane ustawienie | Ponownie ustawi¢

osiggnietego wytacznikow

potozenia. sygnalizacyjnych
W przypadku, kiedy nie uda sie nam
usungc¢ awarii nalezy skontaktowac sie
Z serwisem sitownikow.

UWAGA:

W przypadku potrzeby zdemontowania sifownika nalezy postepowacé¢ wg opisu w punkcie
"Demontaz". Wszystkich napraw sifownika mogg dokonywac osoby do tego uprawnione, ktére
przeszty szkolenie w serwisie fabrycznym firmy REGADA.

A
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6. Wyposazenie i czesci zamienne

Jako wyposazenie do sitownika dodawane jest koto sterowania recznego.

6.1 Wykaz czesci zamiennych

Tabela nr. 5: Czesci zamienne

Nazwa czesci Nr. zamoéwienia Pozycja Rysunek
Silnik elektryczny 60 W/120 VA; 230V/220 V AC 63 592 322 2 1
Silnik elektryczny 90 W/150 VA; 3x400/3x380 V AC 63 592 328 2 1
Silnik elektryczny 120 W/300 VA; 230V/220 V AC 63 592 394 2 1
Silnik elektryczny 180 W/300 VA; 3x400/3x380 V AC 63592 117 2 1
Mikrowytacznik CHERRY D38 z rolkg 64 051 738 - 2
Mikrowytacznik CHERRY DB 6G-A1LB z dzwignig 64 051 466 26, 27 6, 8
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7. Dodatki
7.1 Schematy podfgczenia sifownika SO 2
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Legenda:
Z5a........ podtaczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia
Z6a........ podtaczenie podwojnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z10a...... podtgczenie elektronicznego/pojemnosciowego nadajnika potozenia 2-przewodowo bez zasilacza
Z257b.... podtaczenie nadajnika EPV 3-przewodowo bez zasilacza
Z260a.... podtaczenie nadajnika EPV 3-przewodowo zasilaczem
Z269e.... podtagczenie elektronicznego/pojemnosciowego nadajnika potozenia 2-przewodowo z zasilaczem
Z403,Z403b......podtaczenie wytacznikdw momentowych i potozeniowych w wersiji z silnikiem 1-fazowym
i hamulcem elektromagnetycznym
Z404a,Z404p......podIaczenie sitownika SO 2 z silnikiem 1-fazowym
74049, Z404m...podtgczenie sitownika SO 2 z silnikiem 1-fazowym i wigcznikiem hamulca
Z452e .... podtaczenie sitownika SO 2 z silnikiem 3-fazowym i wkgcznikiem hamulca
Z78i........ podigczenie sitownika SO 2 z silnikiem 3-fazowym
Z456....... podtgczenie nadajnika DCPT 2 z zasilaczem
Z457 ....... podtaczenie nadajnika DCPT 2 bez zasilacza
ZAla....... podtaczenie grzatki z termostatem
Z412f..... podtaczenie wylacznikow momentowych i potozeniowych oraz wytacznikdw tandemowych S13, S14
ze sterowaniem lokalnym
Z412r..... podigczenie wytgcznikbw momentowych i potozeniowych ze sterowaniem lokalnym
Z461a.... podigczenie wytgcznikbw momentowych i potozeniowych oraz wytgcznikoéw tandemowych S13, S14
Z502a.... podtgczenie wytgcznikbw momentowych i potozeniowych tandemowych i zasilaniem 24V DC
Z503a.... podtgczenie sitownika z zasilaniem 24V DC
Z504a.... podigczenie wytgcznikbw momentowych, potozeniowych tandemowych i zasilaniem 24V DC ze
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sterowaniem lokalnym
Z505a ... podtagczenie sitownika z zasilaniem 24V DC i sterowaniem lokalnym
Z506a.... podigczenie wytacznikbw momentowych i potozeniowych tandemowych i zasilaniem 24V AC
Z507a.... podtaczenie sitownika z zasilaniem 24V AC
Z508a.... podtgczenie wytgcznikbw momentowych, potozeniowych tandemowych i zasilaniem 24V AC ze
sterowaniem lokalnym
Z509a.... poditgczenie sitownika z zasilaniem 24V AC i sterowaniem lokalnym

Connn kondensator (tylko dla 230/220 V AC) S4 ... wytgcznik potozeniowy ,zamyka”
El.... grzatka S5 ... wytgcznik sygnalizacyjny ,otwiera”
Fl.... zabezpieczenie termiczne silnika S6 ... wytacznik sygnalizacyjny ,zamyka”
F2...... termostat grzatki S13......wytacznik tandemowy ,otwiera”
M...... silnik elektryczny S14......wylgcznik tandemowy ,zamyka”
R rezystor rozruchowy (tylko 230/220 V AC) ), G listwa zaciskowa

S1 ... wylgcznik momentowy ,otwiera” XC .. konektor

S2 ... wylgcznik momentowy ,,zamyka” ) hamulec silnika

S3 ... wytacznik potozeniowy ,otwiera” SB....... wiacznik hamulca

Uwaga 1: Ochrona termiczna w silnikach 1-fazowych jest podfgczona wewnatrz silnika na przewodzie ,0".
Uwaga 2: Wyfgczanie momentowe nie jest wyposazone w mechanizm blokujgcy. Sifownik wyposazony jest w
wyfgcznik hamulca (SB — schemat podfgczenia Z404g i Z452¢), ktdry zabezpiecza po przekroczeniu momentu
silnik elektryczny, odfgczajgc napiecie zasilania. Po osiggnieciu momentu wytgczajgcego sifownika w danym
kierunku wyfgczy go lub wigczy rewersacje (obrét w przeciwnym kierunku). Dla prawidfowego dziafania tej
funkciji trzeba go podfgczy¢ zgodnie ze schematami Z404g lub Z452e. Przewdd zerowy (N) podfgczamy na
zacisk nr. 1 a sifownik sterujemy przez podfgczone szeregowo wyfgczniki momentowe i pofozeniowe. Kontakty
(14 i 18) wytgcznikéw S1 i S2 sg podfgczone do obwodu wyfgcznika hamulca.

Uwaga 3: Kontakty przefgcznika SAL1 sg wyprowadzone na liste zaciskowg na zaciski nr. 83 i 81 tylko po
uzgodnieniu z producentem.

7.2 DIAGRAM PRACY WY£ACZNIKOW

: twarte zamkniete
Wyt [Nr. ku| ©
y f. zacisku Skok robocz
11-12
S1 12-14
52 15 - 16
S3
S4
S5
S6
S13 44 - 46
47 - 48 _
S14 48 - 50
I <ontakt zwarty
|:| Kontakt rozwarty

Uwaga 1: Wyfgczniki momentowe S1, S2 reagujg na przekroczenie ustawionego momentu obrotowego w cafym
zakresie skoku roboczego w dowolnym w dowolnym pofozeniu.

Uwaga 2: Wyfgczniki sygnalizacyjne sgq ustawione S5, S6 sg ustawione w pasmie max. 50 % skoku roboczego
przed pofozeniem kraricowym. W przypadku potrzeby zwiekszenia tego pasma mozna wykorzysta¢ odwrocong
funkcje wyfgcznikow.

Uwaga 3: Tandemowe wytgczniki S13 i S14 sg zatgczane jedng krzywkg jednoczesnie z wyfgcznikami S3 i S4.
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7.3 Rysunki wymiarowe
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