Elektricky servopohon jednootackovy

STANDARD
MPR 5

STANDARDNE VYBAVENIE

» Nap3jacie napéatie 230 V AC

+ Elektrické pripojenie na skrutkovu svorkovnicu
* 2 momentové spinace S1,52

» 2 polohové koncové spinace S3,54

* 1 ~ elektromotor s brzdou

S ruénym ovladanim s trvalou pohotovostou

» Vyhrievaci odpor bez tepelného spinaca

Specifikacna tabulka MPR 5

Objednévaci kod 222. X - /
Typ klimy Okolita teplota Koro6zna kategéria 1% .
Cc3 IP 65 0
Mierna -25°C ... +55°C
C3 IP 67 1
Tropicka vihka + ¢ov -25°C ... +55°C C4 IP 67 2
Tropicka sucha a sucha -25°C ... #55°C C3 IP 67 6

\
Elektrické pripojenie Napajacie napitie Schéma zapojenia .

Na svorkovnicu Z296a 9
230 VAC, 50 Hz (60 Hz ")

Na konektor ™ ZK296a 8
\ 4

yp doba prestavenia | doba prestavenia Otacky m kondenzatora
600 + 1000 Nm 32 s/90° 32 + 34 s/90° B
360 + 600 Nm 16 s/90° 16 + 18 s/90° 50 W 1250 min 0.78 A 8uF/450V C
180 + 300 Nm 8 s/90° 8 + 10 s/90° D

\/
Vyhotovenie ovladacej dosky Pracovny uhol Schéma zapojenia .
60° A

90° B
Elektromechanicka - bez miestneho ovladania 2298
120° C
Y VY Y v
160° D

Pokraéovanie
na dal$ej strane
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MPR 5 Specifikaéna tabulka Elektricky servopohon jednootackovy

Objednavaci kod 222. X-X X X X

Bez vysielaca - - - A
1x100 Q B
Jednoduchy - Z5c/ZK5¢c
1x2000Q F
Odporovy "
2x100 Q K
Dvojity - Z6¢/ZK6e
2x2000Q P
2-vodi¢ 4-20 mA Z10g/ZK10g S
0-20 mA T
Bez zdroja
3-vodi¢ 4-20 mA Z257b/ZK257b \"
0-5mA Y
Elektronicky - pridovy
2-vodic¢ 4-20 mA Z269r/ ZK269r Q
0-20 mA U
So zdrojom
3-vodic¢ 4-20 mA Z260h/ZK260h w
0-5mA Z
Bez zdroja 0-10V Z257Tm/ZK257m D
Elektronicky napat'ovy 3-vodic¢
So zdrojom 0-10V Z260k/ZK260k R
2-vodi¢ 4-20 mA Z109/ZK10g I
Bez zdroja
Pradovy 3-vodi¢ 0-5mA Z257n/ZK257n 5
CHI 2vodié 4-20mA 2269r/ZK269r J
So zdrojom
3-vodi¢ 0-5mA Z260m/ZK260m 6
Pradovy Bez zdroja 2vodi 4-20 mA Z109/ZK10g 2
DCPT 3M* So zdrojom 4-20 mA Z269r/ZK269r 3
\
Bez doplnkovych pripojovacich dielcov A
Paka + dorazy . P-2150
Tahadlo TV 50-1/25 (P-1413/B) B
Y v
L eemeswmee | |
Bez doplnkovej vybavy; nastaveny max. vypinaci moment 0 1
A 2 pridavné polohové spinace S5, S6 0 2
B Nastavenie vypinacieho momentu % 0 3
Dovolené kombinacie a kédy: A+B=07
Poznamky:
1) Na zvlaétnu poziadavku — pre suché a vihké trépy (MWDr / WDa) 41) Iné ohmické hodnoty vysielaov (napr. 200; 500; 1000 Q ap.) — po dohode
11) Na zvlastnu poziadavku — po dohode s vyrobcom s vyrobcom
21) Maximalny zataZovaci moment je rovny: 44) CPT - kapacitny vysiela¢, DCPT3M - elektronicky bezkontaktny vysielac.

0,8-nasobku maximalneho vypinaciecho momentu pre rezim prevadzky 60) Vypinaci moment Specifikovat v texte
S2 — 10 min., resp. S4- 25%, 6-90 cyklov/hod.

0,6-nasobku maximalneho vypinacieho momentu pre rezim prevadzky

S4 — 25%, 90-1200 cyklov/hod

2 REGADA



Elektricky servopohon jednootackovy MPR 5

Schémy zapojenia

Svorkovnicové pripojenie
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Konektorové pripojenie
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Uiy CElekrickjservopohonjechootatkony |

Elektrické pripojenie:

svorkovnicové - max. 32 svoriek
* prierez pripojovacieho vodi¢a max. 2,5 mm?
» 2 kablové vyvodky z riadiacej skrine - priemer kabla 12,5 az 19 mm
(2 - M25x1,5mm)
» 1 kablova vyvodka z riadiacej skrine - priemer kabla 8 az 14,5 mm
(1 - M20x1,5mm)
» 1 kablova vyvodka z riadiacej skrine - priemer kabla 6 az 10,5 mm
(1 - M16x1,5mm)
» 1 kablova vyvodka z elektromotora - priemer kabla 10 az 14 mm
(1-Pg 16)
konektorové - max. 32 svoriek
+ -prierez pripojovacieho vodi¢a 0,5 mm?
+ -2kablové vyvodky - priemer kabla 12,5 az 19 mm (2 - M25x1,5mm)

Poznamky:
1. Privodné kable musia byt upevnené k pevnej konstrukcii nie dalej ako

150 mm od vyvodiek.

2. Vodice vstupnych ovladacich signalov do regulatora a vystupnych
signalov z prevodnika je potrebné viest oddelene od silovych vodi¢ov
resp.pouzit' tienené vodiCe.

3. Mensie priemery kablov je mozné pripojit redukciou vyvodiek(pomocou
redukcie vyvodky)

Ochranna svorka: - vonkajSia a vnutorna, vzajomne prepojené
a oznacené znakom ochranného uzemnenia.

Elektrické pripojenie sa vykonava podla schém zapojenia, uvedenych v
tychto KL, v sprievodnej technickej dokumentacii a na vyrobku

Legenda:
Z5c/ZKbe............. zapojenie jednoduchého odporového vysielac¢a polohy
Z6c¢/ZK6e.............dvojity odporovy vysielag polohy

Z10g/ZK10g......... elektronicky vysiela€ pradovy, CPT, DCPT 3M - 2-vodi¢,
bez zdroja
Z257b/ZK257b.....elektronicky vysiela¢ prudovy, 3-vodi¢, bez zdroja
Z257m/ZK257m...elektronicky vysiela¢ napatovy, 3-vodi¢, bez zdroja
Z257n/ZK257n.....vysiela¢ prudovy CPT, 3-vodi¢, bez zdroja
Z260r/ZK260r....... elektronicky vysiela¢ pradovy, 3-vodi€ so zdrojom
Z260u/ZK260u.....elektronicky vysielaé napatovy, 3-vodi¢ so zdrojom
Z260s/ZK260s.....vysiela¢ pradovy CPT, 3-vodi¢, so zdrojom
Z269u/ZK269u.....elektronicky vysiela€ prudovy, CPT, DCPT 3M - 2-vodi¢,
so zdrojom
Z296a/ZK296a.....zapojenie elektromotora
Z298/ZK298......... zapojenie  silovych a
a vyhrievacieho odporu

polohovych  spinacov
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Legenda:

Bl odporovy vysiela¢ jednoduchy
....odporovy vysiela¢ dvojity
....elektronicky vysiela¢ prudovy
....kapacitny vysiela¢ prudovy (CPT)
....DCPT vysiela¢ prudovy
...momentovy spina¢ ,otvorené"
...momentovy spina¢ ,zatvorené"
....polohovy spina¢ ,otvorené"
...polohovy spina¢ ,zatvorené"
...pridavny polohovy spina¢ ,otvorené"
....pridavny polohovy spina¢ ,zatvorené"
....elektromotor

Coeeennn kondenzétor

...brzda elektromotora

E1.. ...vyhrievaci odpor

X.... .svorkovnica

X3.. ..svorkovnica elektromotora

1/U... .vystupné signaly pradové / napatové
R...... ..zrazaci odpor

..zatazovaci odpor
XC.voie konektor



Elektricky servopohon jednootackovy MPR 5

Rozmerové nacérty MPR 5
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MPR 5 [ =P

Rozmerové naérty MPR 5
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