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Srodki zapobiegawcze i ochronne realizowane w tym produkcie nie mogg zapewni¢ wymaganego poziomu

obstuga techniczna jest przeprowadzana zgodnie z odpowiednimi zasadami i przepisami prawa!
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Instrukcja montazu, obstugi i konserwacji urzadzenia jest przygotowywana zgodnie z wymogami odpowiednich
przepiséw ustawowych i wykonawczych rzgdu zgodnie z jego rozporzgdzeniami. Ma na celu zapewnienie
bezpieczenstwa i zdrowia i Zycia uzytkownika w celu unikniecia szkody i aby zapobiec zanieczyszczeniu
Srodowiska naturalnego.

1. Zastosowanie
1.1 Zastosowanie i przeznaczenie wyrobu

Sitowniki elektryczne (dalej SE) wieloobrotowe typu MO 3, MO 3.4, i MO 3.5 sg nowoczesnymi
produktami elektromechanicznymi, konstruowanymi do bezpos$redniego montazu na elementy
sterownicze lub regulacyjne armatury. SE MO przystosowane sg do sterowania armaturami, ktére
wymagajg wiekszej ilosci obrotow watu wyjsciowego do przesterowania jak np. zasuwy nozowe lub tym
podobne. Sitowniki MOR wyposazone w regulator potozenia stuzg do automatycznej regulacji pracy
zaworéw. Mogg byé wyposazone w elementy pomiaru i sterowania procesami technologicznymi,
ktorych no$nikami informacji na wyjsciu jest zunifikowany sygnat analogowy pradowy lub napieciowy.
Sitowniki elektryczne MO stosowane sg w przemysle grzewczym, energetyce, klimatyzaciji,
wodociggach, kanalizaciji itp.

Przytacza do armatur sg zgodne z normg ISO 5210 lub DIN 3210 i DIN 3338 lub OST 26-07-763.
1. Zabronione jest uzywanie sitownikow, jako podnosnikow lub wciggarek!
2. Mozliwosc¢ sterowania sitownika za po$rednictwem potprzewodnikowych sterownikow
A nalezy skonsultowac z producentem.
3. W sitowniku z wbudowanym regulatorem potoZzenia w potoZeniach kraricowych nie ma
mozliwosci szczelnego zamkniecia armatury sygnatem sterujgcym.

1.2 Instrukcje bezpieczenstwa
Charakterystyka wyrobu z punktu widzenia zagrozenia

Sitowniki typu MO na podstawie charakterystyki podanej w czesci ,Parametry pracy“ z punktu
widzenia zagrozenia sg zgodne z normg LDV 2006/95/EC i IEC 61010-1+A2 przeznaczone do instalacji
w kategorii A (kategoria przepiecia) Il, stopien zanieczyszczenia 2.

Uwaga: Podtgczenie sprzetu elektrycznego z grupy A wynika z mozliwos$ci umieszczenia sitownika w
pomieszczeniach szczegolnie narazonych na porazenia prgdem, w Srodowisku wilgotnym - mozliwo$¢
Sciekajgcej i pryskajgcej wody.

Wptyw wyrobu na okolice

Kompatybilnosé¢ elektromagnetyczna (EMC): wyréb odpowiada wymaganiom Unii Europejskiej
dotyczgcych kompatybilnosci elektromagnetycznej 2004/108/EC z zastosowaniem norm IEC 61000-
6-4 i IEC 61000-6-2, EN 61000-3-3 i EN 61000-3-2 w aktualnych wersjach.

Wibracje wywotane wyrobem: wptyw na srodowisko wywotane wibracjami jest znikomy.

Poziom hatasu: w czasie pracy nie przekracza wartos¢ hatasu A max. 90dB (A).

Zagrozenie dla srodowiska: produkt zawiera olej mineralny, ktéry jest szkodliwy dla organizmow
wodnych. Przy pracy nalezy zapobiega¢ wyciekom oleju.

Uwagi do bezpiecznego uzywania urzadzenia

Zabezpieczenie sitownika:

Sitowniki MO(R) nie majg wtasnej ochrony obwoddw zasilania silnika i grzatki przeciw zwarciu.
Dlatego do obwodu zasilania sitownika musi by¢ podtgczony bezpiecznik, ktory stuzy takze, jako
gtébwny wytgcznik zasilania w przypadku awarii.

Typ podigczenia elektrycznego: Podigczenie trwate.
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1.3 Tabliczka znamionowa

Typowa tabliczka znamionowa: Tabliczka ostrzegawcza:

REGASPA MadeinSlovakia { €

REGADBA ]
Tye| | Nl | 20} wPE@
® Juor OT Wl Tml i) | o v ED\"
o[ TV [A| WA INm o2 JCL Jmin™

Na typowej tabliczce znamionowej
podane sg podstawowe informacje identyfikujgce: napiecie zasilania, pobdr mocy i pradu, oznaczenie
wyrobu, typ sitownika, numer fabryczny, moment wytaczajgcy, predkos¢ przestawienia, stopien krycia,
ilos¢ obrotéw roboczych.

Graficzne oznaczenia na sitfowniku

Na sitownikach umieszczone sg graficzne znaki/symbole zastepujgce napisy zgodne z normag
ISO 7000 i IEC 60417.

e Niebezpieczne napiecie (5036 IEC 60417)
-l skok (kat roboczy) sitownika

of- moment wylgczajacy

@ sterowanie reczne (0096 ISO 7000)
@ zacisk uziemienia (5019 IEC 60417)

1.4 Serwis gwarancyjny i pogwarancyjny

Serwis gwarancyjny wykonujg przeszkoleni przez firme Regada pracownicy — wykaz u
autoryzowanych przedstawicieli firmy Regada, na podstawie pisemnej reklamacji wystawionej przez
uzytkownika sitownika.

Przy reklamacji nalezy podac:
o Podstawowe parametry (typ) sitownika podany na tabliczce znamionowej (typ, numer fabryczny)
o Opis wystepujgcego uszkodzenia

Kazda nieautoryzowana naprawa grozi utrata gwarancji!

Firma Regada zapewnia rowniez serwis pogwarancyjny wszystkich produkowanych przez siebie
sitownikow elektrycznych.

1.4.1 Zywotnosé sifownikéw

Zywotno$¢ sitownikéw wynosi minimalnie 6 lat.
Sitowniki stosowane w rezimie pracy zamknij-otwdrz spetniajg wymogi dotyczgce minimalnej pracy
15000 cykli roboczych (cykl Z-O przy 30 obrotach roboczych sitownika).

Sitowniki stosowane w regulacyjnym rezimie pracy spetniajg nizej podang liczbe godzin pracy, w sumie
1.000.000 cykili:

Czestotliwos¢ zatgczen
max.1200[h"]| 10000 | 500[h"] | 250[h"] | 125 [h]
Minimalna zywotno$¢ — ilos¢ godzin pracy
850 | 1000 | 2000 | 4 000 | 8 000

Czas pracy wynosi min. 200 godzin, maksymalnie 2 000 godzin.
Zywotnos¢ sitownika zalezy od czestotliwosci zatgczen.

Uwaga: Duza czestotliwos¢ zatgczen nie zapewnia lepszej regulacji, dlatego nalezy ustawi¢ parametry
pracy regulacyjnej optymalnie dla danego procesu.
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1.4.2 Zywotnos$¢é silnikéw jednofazowych

W wersji sitownika z zasilaniem 230/220V AC z silnikiem jednofazowym Regada stosuje silniki firmy
Siemens klasy 1LF7... z kondensatorem rozruchowym. Obroty silnika (ok. 1400 obr./min). Producent
gwarantuje 100.000 startow.

Uwaga: Rewersacja sitownika z zasilaniem jednofazowym jest mozliwa po zupetnym zatrzymaniu sie
sitownika. W innym przypadku moze to doprowadzi¢ do kontynuacji ruchu sitownika w kierunku, jaki byt
przed rewersacjg. Maksymalna ilos¢ zatgczen wynosi do 500 w ciggu godziny.

1.5 Warunki uzytkowania
1.5.1 Miejsce pracy i pofozenie robocze

o Sitowniki MO mogg pracowa¢ na obiektach przemystowych bez regulacji temperatury i
wilgotnosci powietrza z ochrong przed bezposrednim dziataniem warunkéw
atmosferycznych (powinien pracowaé pod zadaszeniem) takich jak opady deszczu i $niegu
oraz promieniami stonecznymi — wyjgtkiem sg sitowniki w wykonaniu ,morskim”.

¢ Sitowniki muszg by¢ umiejscowione, tak, aby byt fatwy dostep do kota sterowania recznego
(4) (rys. 1) oraz byta mozliwos¢ zdjecia obudowy gornej sitownika ze skrzynki sterujgcej (6)

i byt dostep do skrzynki sterowniczej sitownika (M4) i przepustoéw kablowych (7).

e Montaz i dziatanie sitownikéw jest mozliwe w dowolnej pozyciji, a 0s silnika jest w pozycji
horyzontalnej z osig silnika elektrycznego sitownika. Odchytka od ptaszczyzny poziomej moze
wynosi¢ 15°. Nie zaleca sie montazu sitownika pod armaturg!

Uwaga:

Przy montazu sitownika na wolnym powietrzu powinien on by¢ zabezpieczony jakim$
zadaszeniem przed bezposrednim dziataniem warunkéw atmosferycznych szczegolnie
przed promieniami stonecznymi.
Przy montazu w pomieszczeniach z zadaszeniem z wilgotnoScig ponad 80%, nalezy
podfgczy¢ grzatke z pominieciem termostatu tak, aby grzatka pracowata bez przerwy.

Sitownik powinien pracowa¢ zawsze w pozycji horyzontalnej z osig silnika elektrycznego. Nie
zaleca sie potozenia sitownika pod armaturg. Przy montazu sitownika zachowaé¢ odpowiednie odstepy
od Scian, sufitow, tak, aby przy poditgczaniu, ustawianiu, serwisie byt wygodny dostep do listew
zaciskowych i wszystkich elementow regulacyjnych sitownika!

1.5.2 Srodowisko robocze

Zgodnie z norma IEC 60 721-2-1 sitowniki elektryczne MO(R) sg produkowane w nizej podanych

wersjach:

1. “Standard” - dla grupy klimatycznej waskiej (R) + / umiarkowany (WT), cieptej suchej (WDr) do
goragcej suchej (MWDr) i bardzo gorgcej i suchej (EWDr) z odpornoécig antykorozyjng C3 lub C4
(EN ISO 12944-2) o temperaturach od -25°C do +55°C.

2. “Chtodne” - dla grupy klimatycznej sredniej (M) obowigzuje dla typu klimatu chtodnego (CT),
umiarkowanego (WT), cieptego suchego (WDr), gorgcego suchego (MWDr) z odpornoscig
antykorozyjng C3 (EN ISO 12944-2) o temperaturach od -40°C do +40°C.

3. “Morska” - dla grupy klimatycznej ogélnoswiatowej (WW) obowigzuje wszystkich grup
klimatycznych z wyjatkiem grupy bardzo zimnej (EC) i srodlgdowych Antarktydy z odpornoécig
antykorozyjng C4 (EN ISO 12944-2) o temperaturach od -40°C do +40°C.

Oproécz tego zgodnie z norma GOST 15 150-69:

4. "tropikalna” - obowigzuje dla suchego i bardzo wilgotnego dla grupy klimatycznej
umiarkowanej (WT), cieptej suchej (WDr), goracej suchej (MWDr), bardzo goracej i suchej
(EWDr), gorgcej i wilgotnej (WDa) i gorgca wilgotna stata (WDaE) z odpornoscig antykorozyjng C3
EN ISO 12944-2) o temperaturach od -25°C do +55°C.
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KATEGORIA UMIEJSCOWIENIA
- wersja “standard”, “chtodna”, “uniwersalna” i “tropikalna” sg przeznaczone do pracy w
pomieszczeniach zadaszonych (kat. 2)

- wersja “morska” jest przeznaczona do pracy na otwartych przestrzeniach

TYP ATMOSFERY

- wersja “standard”, “chtodna”, “uniwersalna” i “tropikalna” sg przeznaczone do pracy w atmosferze
- typu Il - przemystowa

- wersja “morska” jest przeznaczona do pracy w atmosferze
- typu lll — morska lub
- typu IV - nadmorska-przemystowa

Srodowisko robocze (zgodnie z normg IEC 60 364-3:1993)

Sitowniki MO, MOR muszag wytrzymywa¢ warunki zewnetrzne i sprawnie funkcjonowa¢ w warunkach
zewnetrznych okreslonych, jako:

- umiarkowane do gorgcego z temperaturg od -25°C d0 55°C....ccvviiiiiiiiiiiiiiiiiie e AA T*
- umiarkowane chifodne do gorgcego z temperaturg od -40°C do +40°C........c.coeviiivineennnn. AA 2 + AA 5*
w srodowisku przemystowym: przy wyzszych temperaturach

- z wilgotnos¢ wzgledna od 10 do 100%, z kondensacjg, z maksymalng zawartoscig wody

0, 028 kg/kg wody w 1 kg suchego powietrza w temperaturze od -25°C do +55°C...................... AB 7*
- wilgotnos¢ wzgledna od 5 do 100%, z kondensacjg, z maksymalng zawartoscig wody

0,025 kg/kg suchego powietrza w temperaturze -25°C do +55°C..........cccceeeiiiiiiiiiieen, AB 2+AB 5*
- wilgotnos¢ wzgledna od 15 do 100%, z kondensacja, z maksymalng zawartoscig wody

0,029 kg/kg suchego powietrza w temperaturze -50°C do +40°C........ccooeviiiiiiiiiiiiee, AB 8*
- na wysokosci do 2 000 m n.p.m. z ci$nieniem atmosferycznym od 86 do 108 kPa...................... AC 1*
- na dziatanie pryskajgcej wody ze wszystkich kierunkéw (stopien krycia IP x5).........ccccccceunnnnnne. AD 5*
- ptytkim zanurzeniem (stopien KryCia [P X7). ..o AD 7*

- ze Srednim zapyleniem - z mozliwo$cig wystepowania niepalnego, nieprzewodzgcego,
niewybuchowego pytu; srednia warstwa pylu; opad pytu wiekszy, niz 350 ale nie wiecej niz
1000 mg/m2 dziennie (wyrdb o stopniu krycia IP 5x)... vevreenrennneennenAE 57
- z silnym zapyleniem - z mozliwoscig wystepowania mepalnego meprzewodzacego
niewybuchowego pytu; srednia warstwa pytu; opad pytu wiekszy, niz 35 ale nie wiecej niz

350 mg/m2, lub 350 do 500 mg/m2 dziennie (wyrob o stopniu krycia IP 6X).........ccccceviiiiinnnnnn. AE 6*
- z wystepowaniem substancji korodujgcych lub zanieczyszczajacych w atmosferze;
obecnos$c¢ substancji korodujgcych jest ZNaczgCa............uevvvviiiiiiiiiiii e AF 2*

- z trwalym narazeniem na wielkie ilosci substancji chemicznych powodujacych korozje lub
zanieczyszczenie, a takze na mgte solng, w wykonaniu morskim, dla oczyszczalni $ciekow lub
niektorych zaktaddw ChemiCZNyCh......... .o e AF 4%
- z mozliwoscig wystgpienia wstrzgsow:
Srednich sinusowych wibracji z czestotliwoscig z zakresie 10 do 150 Hz, z amplitudg posuwu
0,15 mm dla f<fp i z amplitudg przyspieszenia 19,6 m/s2 dla f>fp; (czestotliwos¢

przejsciowa fp WYNOSi 57 O B2 HZ)......cooiieiiiieeee e AH 2*
- wstrzgsy Srednie w normalnych wydziatach przemystowycCh...........cccuueeieiiiiiiieeee, AG 2*
- powazne niebezpieczenstwo wyrastania roslin i plesSni...........ccccvviiiii e AK 2*
- powazne niebezpieczenstwo wystepowania zwierzgt (owadow, ptakdw itp.).......cccoovviiiiieeeennnnns AL 2*
- ze szkodliwym dziataniem promieniowania:

wplywy szkodliwych prgdow btadzZaCyCh............eeeiiiiiiiie e AM 2*
- z natezeniem pola magnetycznego (jednokierunkowego i zmiennej czestotliwosci sieciowej)

do 400 A.m-1 $redniego promieniowania stonecznego o natezeniu >500 i < 700 W/m?............... AN 2*
- wptywdw Sredniej dziatalno$ci sejsmicznej; przyspieszenie >300 Gal <600 Gal..........c..coeeeeee AP 3*
- z po$rednim zagrozeniem wytadowaniami atmosferyCznymi.........ccccoooeiiuiieiiniiiiiiiiiieeee e AQ 2*
- Z silnym dziataniem WiatrU...........cooooiiiiiiii . AR 3, AS 3*
- ze zdolnosciami 0sob technicznie przygotowanych elektrotechnikow........................... BA 4, BA 5*
- z czestym dotykaniem oséb z potencjatem ziemi; osoby czesto dotykajg czesci

przewodzgcych lub osoby stojg na podktadzie przewodzacym..........c.oovvvvviviiiiiiiiiiiiiiiiii, BC 3*
- bez wystepowanie niebezpiecznych substancji na obiekcie.............oovvviiiiiiiii BE 1*

* Oznaczenia zgodne z normami IEC 60 364-3: 1993 (mod. IEC 60 364-3:1993).
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1.5.3 Napiecie zasilania i rezim pracy
Napiecie zasilania:

Silnik elektryCzny .......cccoveiieiiiiicce e Y/A; 400/230V AC lub Y/A; 380/220V AC +10%
1 (= (o) V2= 0 1S T 230V AC +10%
CzestotliwosSE napigcia zasilania ... 50/60* Hz + 2 %

* Przy czestotliwo$ci 60Hz predkosc przestawienia zwiekszy sie 1,2x.

Rezim pracy (zgodnie z normg EN 60 034-1, 8):
Sitownik MO, MOR sg przystosowane do pracy:
- zdalne sterowanie:
« Praca krétkotrwata, ciggta S2-10 min.
e Praca przerywana S4-25%, 6 do 90 cykli/h
- automatyczna regulacja (MOR):
e Praca przerywana S4-25%, 90 do 1200 cykli’h

1.6 K Konserwacja, pakowanie, transport, skfadowanie

Ptaszczyzny sitownika niepokryte lakierem sg przed pakowaniem zabezpieczone smarem
konserwacyjnym MOGUL LV 2-3.
Parametry sktadowania:
e Temperatura otoczenia: -10 do +50°C
o Wilgotno$¢ powietrza: max. 80 %
e Sitownik przechowywa¢ w pomieszczeniach suchych, dobrze przewietrzanych, chronigcych przed
nieczystosciami i szkodliwym wptywem czynnikow atmosferycznych oraz chemicznych

Sitowniki MO dostarczane sg w sztywnych kartonach, spetniajgcych wymogi normy EN 60 654.
Wyrob pakowany w karton. Kartony mozna pakowac na palety. Na zewnetrznej czesci kartonu
znajduje sie naklejka z danymi sitownika:
oznaczeniem wyrobu,
nazwa i typ wyrobu,
ilos¢ sztuk,
pozostate parametry.

Firma transportowa powinna zabezpieczy¢ kartony podczas transportu przed przemieszczaniem
sie i ochrong przed zewnetrznymi wptywami warunkoéw atmosferycznych.
Transport powinien odbywac¢ sie w odpowiednich warunkach temperaturowych:
- temperatura: -25° C do +70° C, (z wyjagtkiem wykonan sitownikow
przeznaczonych do pracy w temperaturze-45° C do +45° C)
- wilgotnos¢: 5 do 100 %, z maksymalng zawartoscig wody 0.028 kg/kg suchego
powietrza
- cisnienia atmosferyczne 86 do 108 kPa

Po otrzymaniu sitlownika nalezy sprawdzi¢ czy nie doszto do zadnych uszkodzen podczas
transportu. Silownik przed montazem i podfgczeniem powinien osiagnaé temperature
pomieszczenia, w ktérym bedzie instalowany.

nieczysto$ciami i szkodliwym wptywem czynnikéw atmosferycznych oraz chemicznych w temperaturze

SE przechowywa¢ w pomieszczeniach suchych, dobrze przewietrzanych, chronigcych przed
A otoczenia —10 + +50°C i wilgotnosci wzglednej powietrza max. 80%.
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UWAGA:

1. Niedopuszczalne jest przechowywanie sitownika na zewngtrz lub w miejscach narazonych na
bezposrednie dziatanie warunkow atmosferycznych!

2. Wszelkie uszkodzenia powierzchni zewnetrznej sitownika nalezy natychmiast usungc - aby
zapobiec uszkodzeniu w wyniku korozji.

3. Przy sktadowaniu wyrobu dfuzej niz rok, nalezy przed montazem skontrolowac¢ smar w sifowniku.

4. Sitowniki przechowywane dfuzej powinny by¢ rowniez zabezpieczone przed wpfywem warunkow
atmosferycznych..

5. Po instalacji sitownika na wolnym powietrzu, w wilgotnych pomieszczeniach lub pomieszczeniach
Ze zmienng temperaturg nalezy koniecznie podigczy¢ grzatke w sitowniku. Zapobiega to skraplaniu
sie wody pod obudowg sitownika — zabezpieczajgc jego czesci elektryczne przed skapujgcg wodg,
zwiekszajgc zywotnoSc sitownika.

1.7 Ocena wyrobu i opakowania

Wyréb zostat wyprodukowany materiatéw, ktére mozna poddaé recyklingowi - metalowych(stal,
aluminium, mosigdz, brgz, miedz), plastikowych (PP, PA, PC) i wyrobéw z gumy.
Karton i wyrdb po zakonczeniu jego zywotnosci mozna rozebra¢ i wszystkie jego czesci
dostarczy¢ do punktéw zajmujgcych sie zbirem surowcdw wtérnych.
Wyrob i jego opakowanie nie sg zrodtem zanieczyszczenia Srodowiska i nie zawierajg odpadéw
niebezpiecznych.

2. Opis, funkcje i parametry techniczne
2.1 Opis i funkcje

Sitowniki MO majg konstrukcje kompaktowg z kilkoma podtgczonymi modutami. Sktadajg sie
one z dwdch funkcjonalnie zréznicowanych modutéw (rys.1):
Cze$¢ sitowa - Modut M1 - silnik elektryczny
Modut M11 - przektadnia ze sterowaniem recznym
Modut M 3 — przekfadnia sitowa
Cze$¢ sterujgca - Modut M4 — skrzynka sterujgca

M11

<
//Ié

rys.1
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Czes¢ sitowa

Modut M1 - silnik elektryczny
Trojfazowy silnik elektryczny asynchroniczny

Modut M11 - przektadnia wstepna z urzadzeniem rotacyjnym

Przektadnia wstepna redukuje obroty silnika. Sklada sie dwdch lub trzech wspétpracujgcych ze sobg
két zebatych i zakonczona jest stozkowym trybem napedzajgcym zebate koto przektadni sitowej M3.
Urzagdzenie rotacyjne petni role mechanicznego hamulca i umozliwia sterowanie reczne sitownikiem.

Modut M3 - przektadnia sitowa ze sterowaniem recznym (rys.2)

Modut M3 - przektadnia sitowa ze sterowaniem recznym (rys.2) znajduje sie w skrzyni (1) wypetnione;j
olejem przektfadniowym. Zmontowana jest z két zebatych (44) utozonych na wale wyjsciowym (3)

i potgczona z ptywajgcym slimakiem (2), wspofpracujgcym z mechanizmem (45) jednostki momentowe;.
Na koncu watka slimaka znajduje sie kotko (4) sterowania recznego. Na skrzyni (1) po przeciwnej
stronie od kotka sterowania recznego znajdujg sie trzy nagwintowane otwory, ktérymi mozna sitownik
przykreci¢ do Sciany.

p
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— c L\l
l | | ' | z«%
loy | | 1 : 1/ 2
I ':':“ \ !:I%/
78 L QN | 7.
|1 Z8 = iIN
: |
} | | fé 44 T
i e - 72
o AT . - . _ TN
76 o |
| L g |
75 { | l ' 70
v 7/




MO 3, MO 3.4, MO 3.5 9

Czes¢ sterujaca

Modut M4 skrzynka sterujgca (46) tworzy samodzielny zespét. W gbérnej pokrywie znajduje sie otwor,
ktéry umozliwia wspotprace sitownika z armaturg ze wznoszonym trzpieniem. Dolna cze$¢ zawiera
skrzynke przektadni sitowej i tworzy cze$¢ nosnag dla ptyty sterowniczej (46), na ktérej znajdujg sie:

- jednostka potozeniowa (11)

- jednostka sygnalizacyjna z jednostkg przektadniowg (12)

- jednostka momentowa (9)

- jednostka nadajnika potozenia (33) (zgodnie ze specyfikacjg sitownika)

- grzatka (16) z termostatem (15)

- regulator pofozenia (tylko w sitownikach MOR) (14)

- styczniki rewersyjne (13) (zgodnie ze specyfikacjg sitownika)

- przytacze elektryczne na listwe zaciskowg (58), umiejscowionych w skrzynce listwy
zaciskowej na ptycie sterowniczej, przepustéw kablowych (7) (rys. 1) lub konektora
z przepustami kablowymi.

- modut sterowania lokalnego (14) (zgodnie ze specyfikacjg sitownika) (rys. 3a) jest podigczony
z ptytg sterujgcg i umiejscowiony na skrzynce listwy zaciskowej.

58
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Jednostka potozeniowa

Sitownik wyposazony jest w krokowg jednostke potozeniowa, ktéra stuzy do ograniczenia potozen
krahcowych sitownika za posrednictwem wylgcznikdw potozeniowych S3 i S4. Jednostka jest
napedzana z watu wyjsciowego sitownika za pomocg zespotu trybow.

Jednostka sygnalizacyjna z jednostka przektadniowa

Jednostka sygnalizacyjna poprzez zatgczanie lub roztgczanie wytgcznikow S5 i S6 umozliwia
nam sygnalizacje o potozeniu sitownika np. przed osiggnieciem potozen krancowych. Naped jednostki
jest realizowany z watu wyjsciowego sitownika za pomocg jednostki przektadniowej, na ktérej mozna
nastawiac zakres obrotow roboczych.

Jednostka momentowa (rys.4 i 5) zabezpiecza SE przed uszkodzeniem przy przekroczeniu max.
momentu obrotowego. 86
Zbudowana jest z trzech zespotow:
- zespot tarczy momentowej (rys.4)
- mechanizm momentowy (rys.5)
- mechanizm blokujgcy (82) (rys.5)

GRANICA MIN.
MOMENTU

Momentowa tarcza (rys.4) zamocowana jest na
momentowej osi wystajgcej z przektadni

sitowej (rys.2). Kat obrotu tarczy jest proporcjonalny
do wartosci momentu obrotowego watu
wyjsciowego (3). Osiggnieta wielkos¢ momentu
obrotowego jest przenoszona na jednostke
momentowa (9) za pomocg dzwigni (42).

Wielko$¢ momentu regulowana jest fabrycznie
ustawieniem segmentu (17) i ogranicznikéw (42).

GRANICA MAX.
MOMENTU

GRANICA MIN.
MOMENTU

Uwaga:

Numery i skala na tarczy jednostki momentowej

nie oznaczajg bezposrednio momentu wytgczajgcego
ale stuzg do orientacji przy przestawianiu momentu
obrotowego.

Jednostke momentowg (rys.5) tworzy nosnik, na
ktorym znajdujg sie mikrowytaczniki S1(20) i S2 (21).
Na osi (23) znajdujg sie dzwignie wytaczajgce (24),
ktore sitami sprezyny utrzymujg zatgczone wytgczniki
do chwili obrotu osi z napedu wytgczenia
momentowego.

Mechanizm blokujgcy (82) (rys.5) zabezpiecza
blokowanie wytgczania momentowego na 1 do 2
obrotow watu wyjsciowego sitownika po rewersac;ji

} i? & Rys.5
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Jednostka nadajnika potozenia

Stuzy do wysytania sygnatu, ktérego wielkos¢ jest proporcjonalna do aktualnego pofozenia watu
wyjsciowego sitownika, lub w przypadku sitownika z regulatorem potozenia, jako sygnat zwrotny do
regulatora potozenia.

Grzatka z termostatem
Sitownik jest wyposazony w grzatke z termostatem. Zabezpiecza skrzynke sterowniczg sitownika
przed kondensacjg par i zbudowana jest z dwéch rezystoréow grzewczych o mocy catkowitej 35 W.

Regulator potozenia
Sitowniki MOR 4 sg wyposazone w elektroniczny regulator pofozenia, ktéry stuzy do sterowania
sitownikiem za posrednictwem zunifikowanego sygnatu wejsciowego 4-20 mA, 0-20 mA lub 0-10V.

Styczniki rewersyjne

Sitownik moze by¢ wyposazony (opcja) w styczniki rewersyjne stuzace do sterowania zasilaniem
sitownika i automatyczng zmiane obrotéw. Sitowniki z regulatorem potozenia MOR muszg byé
wyposazone w styczniki rewersyjne.

Podtaczenie elektryczne
Podtgczenie elektryczne dokonujemy zgodnie ze schematem elektrycznym znajdujgcym sie pod
pokrywg sitownika, na liste zaciskowg lub na konektor.
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2.2 Parametry techniczne

Podstawowe parametry techniczne podane sg w tabeli nr. 1.

Tabela nr.1
Silnik elektryczny Y
Typ/ Predkos¢ Obrot Moment ®©
numer | przestawienia robo ng 8) wylaczajacyS’s’ § Napiecie Znamionowa
t +10[% +15 [% Hlani
yeu el %l zasilania Moc Obroty Prad”
[min™] [obroty] [Nm] [kg] V1 £10% Wi [1/min] [A]
1 2 3 6 7 8 9 10 11 12
™ D
22 25 1.75. ® 2 940 2735 2,3
o =8 206 120 - 300 <o
s s 459 o+ 1450 2820 3,3
100 — 200 250 850 0,78
10 200 — 300
250 — 350 370 1370 1,03
100 — 180
16 150 — 200
200 — 250 550 910 1,6
0 250 — 350
o
- 100 — 150 e 370 1370 1,03
< S 3 o)
-2 N 150 — 200 +
o2 25 ; N 550 910 1,6
- @ 200 — 250 <
=2 - iy N N
3 250 — 350 S T T 750 1,86
100 - 170 33 550 1395 1,45
40° 150 — 200 s| 88 750 1,86
200 — 300 R aua 1450 2820 3,3
100 — 1 ol 838 750 2855 1,73
639 00 50 = % g
200 - 300 Py 1450 2820 3,3
80 9 100 - 200 >3 1100 2845 2.4
200 - 250 1450 2820 3,3
80 — 140
- 140 — 320 940 2735 2,30
300 — 450
o 400 — 550 1450 2820 3,3
(2]
2 10 80 — 140 3 940 2735 2,3
Yo} 3
-2 - e 140 — 320 p
Q% © 300 — 450 <
2 - < 1450 2820 3,3
E 400 — 530 S
80 — 140
940 2735 2,3
140 - 260
409
260 — 320
1450 2820 3,3
300 — 380

Ciag dalszy na nastepnej stronie >>>>>>
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Tabela nr. 1 — cd.

Silnik elektryczny R
Typ/ Predkos¢ Obroty Moment ©
numer przestawienia robocz wylaczajacys’s’ & Napiecie 7
typu +10[%] e® +15 [%] = Zosilania Moc Obroty Prad
[min'1] [obroty] [Nm] [kal [V] +10% W] [1/min] [A]
1 2 3 6 7 8 9 10 11 12
16 —-40
32-90
10 180 900 0,62
80 -130
100 - 150
o 16 —40 120 1380 0,42
8 16 32-90 0 180 0,56
o o 80 -130 > g 250 1350 0,76
3 3 | 8| 3x400
o< ® 100 - 150 0 © ' 370 1370 1,03
=T * S | 5| (3x380)
g -~ 16 -40 N = 180 1380 0,56
2 25 32-90 S 250 1350 0,76
80 -130 370 1370 1,03
9) 16 -40 250 1380 0,76
40
32-90 370 1380 1,03
63% 16-49 370 1380 1,03
32-63 ’

Uwagi:
1) Elementy wytgcznikow dla réznych charakterystyk obcigzenia reguluje norma EN 60 947-4-1.
5) Moment wytgczajgcy podajemy w zaméwieniu. Jesli nie podamy tego momentu fabrycznie jest ustawiany

na maksymalng warto$¢ z wybranego zakresu. Moment rozruchowy jest min. 1,3-raza wiekszy od momentu
wytgczajgcego wybranego zakresu.
6) Maksymalny moment obcigzenia jest rowny:
0,6-wartosci max. momentu wytgczajgcego dla rezimu pracy S2-10min lub S4-25%, 6-90 cykli/godz.
0,4-wartosci max. momentu wytgczajgcego dla rezimu pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz.
7) Dotyczy zasilania 3x400V AC
8) Zgdang ilo$¢ obrotéw nalezy poda¢ w zamowieniu. Inaczej fabrycznie sitownik ustawia sie na 6 obrotow
roboczych.
9) Nie dotyczy wykonania z regulatorem potozenia.
10) Maksymalny moment obcigzenia jest rowny:
0,8-wartosci max. momentu wytgczajgcego dla rezimu pracy S2-10min lub S4-25%, 6-90 cykli/godz.
0,6-wartosci max. momentu wytgczajgcego dla rezimu pracy S4-25%, 90-1200 cykli/godz.
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Pozostate parametry techniczne:

StopieN KrycCia:............ooooviiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeee e IP 55 (IP 65, IP 67, IP 56) (EN 60529)
Odpornos¢ mechaniczna:

Wibracje sinusoidalne w zakresie 10+150 Hz ........................ z amplitudg posuwu 0,15 mm dla f < f,
.................................................. z amplituda przyspieszenia 19,6 m/s*dla f > f,
........................................ (Czestotliwos¢ przejsciowa fp w zakresie 57+62 Hz)
0dpPOrNOSE NA WSEIZGSY.......ccoooiiiiiiiiiiiie et e 300 z przyspieszeniem 5 m.s™
0dpPOrNOSE SEJSMICZNA ...........uiiiiiiiiiiiiiiiie et eeenes 6 stopni w skali Richtera
SaMOhaAMOWNOSE: ..ot gwarantowana w petnym
zakresie obrotow roboczych. (zabezpieczona przed obracaniem watu wyjsciowego)
WIYEGCZNIKI: ... wytgczniki DB 6 (Cherry)
NaPIECIE ... 250 V(AC), 50/60 Hz, 2 A lub 250 V (DC), 0,1 A

Sterowanie reczne:

kotem recznym po wcisnieciu przycisku aretacji znajdujgcego sie z boku sitownika. Obracajgc kotem

zgodnie z ruchem wskazowek zegara przestawiamy sitownik w kierunku ,Z“ - zamyka.

Sterowanie elektryczne:

e Standardowo dla MO - zgodne z napieciem zasilania

e Standardowo dla MOR z wbudowanym regulatorem potozenia — za pomocg zunifikowanego
sygnatu sterujgcego.

e W wersji dla MO z zewnetrznym regulatorem potozenia — za pomocg zunifikowanego sygnatu
sterujgcego.

Luz watu wyjsciowego: ..............ccceeeeeeee. max.5° przy obcigzeniu 5% wartoscig maksymalnego momentu
Grzatka (E1)
NapPIECIE ZASIANIA ........eeiiiiiiiiie e max. 250V AC
(oo | 2= || PP RRR 35W/55°C
Termostat grzatki (F2)
- NapPIECIE ZASIHANIA .....eeeieiiiieii e e max. 230V AC
- temperatura ZatgCzZeNia. .....cccooi i i e +20°C £ 3°C
- temperatura WYIgCzZenia........oooueieiiie s +30°C £4°C

Ustawienie wytacznikéw potozeniowych :

Wytgczniki potozeniowe sg nastawione na podang w zamowieniu ilos¢ obrotow z doktadnoscig + 90°.
Wytaczniki sygnalizacyjne sg ustawione tak, aby dawaty sygnalizacje tuz Przed wtgczeniem
wytgcznikow potozeniowych.

Ustawienie wylgcznikow momentowych:

wg zamowienia. W przypadku braku wyspecyfikowania, fabrycznie ustawiany jest max. moment w
danym zakresie z tolerancjg = 10%.

Nadajniki potozenia

Potencjometryczny:
Wartosc¢ rezystancji - pojedynCzy B ...........uiiiiiiiiiiiiiiiiiiie e 100; 2 000 ©
Wartosc¢ rezystanciji - podwOjNy B2 ...........ouiiiiiiiiiiiiiiiiieeiiiiiiiee e 2x100; 2x2 000 ©
ZYWONOSE NAAAINIKA .....voeeveeeeeceeeeee ettt es ettt en e e eae e e eeene e 1.10° cykli
ODbCIgZalNOSE e 0,5W przy 40 °C, (0 W/125 °C)
Prad obcCigzenia SlIZQaczZa ...........cooveeiiiiiiiie e max.35 mA
Maksymalne napigcie zasilania ... APxR V DC/AC
Odchytka INIOWOSCI NAAAJNIKA .........cvoeeeeeeceeee e en e +2,5 [%]"
Histereza Nadajnika oo e max. 5 [%]"
Ustawienie potencjometrycznego nadajnika potozenia w sitowniku MO bez regulatora:
Potozenie ,otwarte” - > 93% z wartosci znamionowe;j
Potozenie ,zamkniete” - < 5% z wartosci znamionowej
Ustawienie potencjometrycznego nadajnika potozenia w sitowniku MOR z regulatorem:
Potozenie ,otwarte” ->85% i 295% z wartosci znamionowe;j

Potozenie ,zamkniete” - < 3% i <7% z wartosci znamionowe;j
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Elektroniczny pradowy nadajnik potozenia (EPV) - przetwornik R/l (B3)
a) 2-przewodowe podtaczenie (bez zasilacza lub z zabudowanym zasilaczem)

SYGNAE PradOWY. .. e e 4 +20 mA (DC)
Napiecie zasilania dla podtgczenia 2-przewodowego bez zasilacza............................. 15+30VDC
Napiecie zasilania dla podtgczenia 2-przewodowego z zasilaczem........................... 24V DC +1,5%
Rezystancja obcigzenia dla podtgczenia 2-przewodowego....................... max. R =(U,-9V)/0,02 A [Q2]

(U, — napiecie zasilania [V])
Rezystancja obcigzenia w wersji z zasilaczem..............oooi i max. RL =750 Q
ZaleZnoSE 0d tEMPETAtUNY ........oiiiiiiiieiiee et max.0,020 mA / 10°K
Wartosci sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych:....................... "O“.... 20 mA (zaciski 81,82)
................ "Z..... 4 mA (zaciski 81,82)
Tolerancja wartosSci Sygnatu WYJSCIOWEJO .........ceeeiiiiiiiiiiiiiiie et e e e "Z*+0,2 mA
..................................................................... "O“ 10,1 mA

b) 3-przewodowy (bez zasilacza lub z zasilaczem)
SYGNAE PrAUOWY ... e e a e e e e e 0 +20mA (DC)
SYGNAE PrAUOWY ..ot e e e e e e e e e e 4 +20 mA (DC)
SYGNAE PrAUOWY ...ttt et a e e e e 0+5 mA (DC)
Napiecie zasilania (Dez ZasilaCzZa)...........cooiuuuueeeii i 24V DC £1,5%
Rezystancja ODCIGZENIA .........ooo i s max. 3 kQ
ZaleZnoSE 0d tEMPETAtUNY ........ooiiiiiiieiiee e max.0,020 mA / 10°K
Wartos¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych........... "O".. 20 mA lub 5 mA (zaciski 81,82)
......... "Z.... 0 mA lub 4 mA (zaciski 81,82)
Tolerancja wartosSci Sygnatu WYJSCIOWEJO. ........ueeeeiieiiiiiiiiiiiie e "Z*+0,2 mA
................................................................... "O“ 10,1 mA
Odchytka lINIOWOSCI NAAAJNIKA. ... ...ooeeeee e +2.5 [%]"
HIStEreZa NAAAINIKA ... . .eeeeeeeeee e max. 5 [%]"

Nadajnik pojemnosciowy (B3) bezstykowy, zywotnos$é 108 cykli
2-przewodowy bez zasilacza lub z zabudowanym zasilaczem

Sygnat pradowy 4 + 20 mA (DC) otrzymujemy z pojemnosciowego nadajnika pojemnosciowego,
zasilanego z wewnetrznego lub zewnetrznego zasilacza. Elektronika nadajnika jest zabezpieczona

przeciw przypadkowemu przepieciu lub przecigzeniu. Nadajnik jest galwanicznie izolowany, wiec do
jednego zasilacza zewnetrznego mozna zastosowac¢ do zasilania wiekszej ilosci nadajnikéw.

Napiecie zasilania w wersji z zabudowanym zasilaczem.............ccccceveiiiiiiiiie e, 24V DC
NaPIECIE ZASIHANIA. ... ...eeeeiiiiiee e 18 +28V DC
Tetnienie NAPIECIa ZaSIIANIA.............eiiiie e max. 5%
MaKsymalna MOC ZASIIANIA...........uuuiieiiee ettt e e e e e e e e e e e e ennnes 0,6 W
Rezystancja ObCIGZENIa. ........coooiiiiie s 0Q2 + 5000
Rezystor obcigzajgcy moze by¢ jednostronnie uziemiony.
Wptyw rezystancji obcigzenia na prad WYjSCIOWY.......c.cooiiiiiiiiiieie e 0,02%/10002
Wptyw napiecia zasilania na prad WYJSCIOWY ........cccuuiuiiriiiri ittt 0,02%/1V
Wptyw temperatury Na prad WYJSCIOWY.......ooiiiiiiiiiiiiie e 0.5%/10°C
Wartos¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniach krancowych:......................... "O“.... 20 mA (zaciski 81,82)
............ "Z“.... 4 mA (zaciski 81,82)
Tolerancja wartosSci Sygnatu WYJSCIOWEJO. .........euuiiiiiiiiiiiieiiee et "Z“+0,2 mA
.................................................................... ‘0" 0,1 mA
Odchytka lINIOWOSCI NAAAJNIKA ... ...coeeeeeeeiiiee e e e +1,2 %"
HIStEreza NAAAINIKA ... .. .veeee ettt et max. 5 %"

"z catkowitej warto$ci nadajnika w odniesieniu do wartosci wyjsciowej przy ustawieniu maksymalnej ilosci
obrotéw na danym stopniu skoku wedtug tabelki nr 3.
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Elektroniczny regulator potozenia (N) Regada - tylko dla sitownika MOR
Programowanie regulatora
Funkcje i parametry:

funkcje programowania:
e przy pomocy mikrowytgcznikéw SW1, SW2 i diod LED D3, D4 bezposrednio na regulatorze

e przy pomocy PC lub terminalu z oprogramowaniem poprzez RS 232
programowane parametry:

e sygnat sterujgcy

o charakterystyka sygnatu wyjsciowego (rosngca / malejgca)

o typ sygnatu zwrotnego — nadajnik potozenia

o odpowiedz na sygnat SYS — TEST

e sposéb regulacji

e nieczutos¢

e potozenie krancowe SE (za pomoca PC i programu)

B) Stany pracy regulatora
Zgtaszanie standw awaryjnych: (przy pomocy diod LED lub RS 232 i PC)
- blgd sygnatu sterujgcego lub jego awaria
- wartos¢ sygnatu sterujgcego ponizej 3,5 mA
- obecnos¢ sygnatu SYS — TEST
- sygnalizacja zadziatania wytgcznikéw
- awaria sygnatu zwrotnego

Statystyka: (tylko za pomocg PC i programu)

. ilos¢ godzin pracy
o ilos¢ zatgczen w kierunku ,,O¢
o ilos¢ zatgczen w kierunku ,,Z°
Napiecie zasilania: zaciski 61(L1)-1(N) ..oooovrrerriii, 230 VAC lub 24 V AC/DC, £ 10 %
CZESIOIWOSE: ...ttt 5060 Hz + 2 %
Sygnaty wejsciowe — analogowe: (SE otwiera przy sygnale rosngCym): ..........cceeeeveeeeeeeeennnn. 0+20mA
................................ 4 +20 mA
................................... 0+10V
LiNIOWOSC regulatora: ... 0,5 %
NieczutoSC regulatora: ..........coooovviiiiiiiiei e 1+10 % (ustawiana programowo)
Sygnat zwrotny (nadajnik potozenia): potencjometryCzny ...........ccccccvvvvveeiiiiiiiiiiiennnnnn. 100 + 10 000 Q
011220 (011 SRS 4 +-20 mA
W YJSCIA SHOWE: ...ttt neenee 2x przekaznik 5 A/250V
Wyjscia cyfrowe.................. 4x LED (zasilanie; awaria; programowanie; "O“ — “Z* — dwukolorowa LED)
Stan gotoOWOSCi “OK. ... kontakt kontrolki 24 V, 2 W — POR
StAN AWAIYJNY: oottt kontakt kontrolki 24 V, 2 W — POR
Reakcja na awarie lub bfad:
Awaria NadajniKa: ... - miganie LED
Bfad lub awaria sygnatu sterujgCego: ... ..o - miganie LED
R ZIM S Y S - miganie LED
Sygnat WYJSCIOWY .....oeeiiiiiiiiiiiiiiiiiiie et 4-20 mA, obcigzalnos¢ max. 200
Elementy do programowania: ...........ccccceeommiiiminiinis - modut komunikacyjny RS 232 — przez PC

2 przyciski do ustawiania parametréw
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2.2.1 Przytacze mechaniczne
o kotnierzowe F10, F14 lub F 16 (ISO 5210,DIN 3338)

o kotnierzowe @220 lub @135 (STCKBA 062-2009)
Gtowne wymiary przytgczy podane sg w dodatku — rysunki wymiarowe.

2.2.2 Przytacze elektryczne

a) w sitowniku
Na listwe zaciskowa (X): (max. 32 zaciskéw o przekroju przewodu max. 2,5 mm? dla wykonania bez
stycznikéw rewersyjnych lub max. 24 zaciskéw o przekroju przewodu max. 2,5 mm?i max. 6 zaciskéw o
przekroju przewodu max. 1,5 mm? dla wykonania ze stycznikami rewersyjnymi):
przez 2 przepusty kablowe — M25x1,5 - $rednica przewodow 12,5 do 19 mm.
konektorowe (XC): - max. 32 zaciskéw o przekroju przewodu max. 0,5 mm? przez

- 1 przepust kablowy M20x1,5 - srednica przewodéw 8 do 14,5 mm

- 1 przepust kablowy M25x1,5 - rednica przewodéw 12,5 do 19 mm

b) silnika elektrycznego 3-fazowego
na listwe zaciskowa w wykonaniu bez stycznikéw rewersyjnych: .............. przez przepust M25
ZKonektorem:.. ... na wspolny konektor (XC)

Zacisk ochronny: - wewnetrzny i zewnetrzny, wzajemnie potgczone i oznaczone znakiem uziemienia.
Podtaczenie elektryczne: - wediug schematéw podtaczenia (wklejone pod obudowe skrzynki
sterujgcej)

3. Montaz i demontaz sitfownika

Uwaga:
Ponownie nalezy sprawdzi¢ czy miejsce montazu odpowiada warunkom przedstawionym w rozdziale

~Warunki uzytkowania”. Jesli warunki sg inne nalezy skontaktowac sie z producentem.

Przed rozpoczeciem montazu sitownika na armaturze:
o Sprawdzi¢ czy sitownik nie ulegt uszkodzeniu w czasie transportu.
« Sprawdzi¢ z tabliczkg znamionowg na sitowniku zgodnos$¢ ustawionego kata pracy i rozmiaréw
przytgczeniowych sitownika z parametrami przytgczeniowymi armatury.
« W przypadku niezgodnosci wykonac czynnos$ci zgodnie z instrukcjg.

3.1 Montaz

Sitownik jest dostarczany z ustawionymi fabrycznie parametrami podanymi na tabliczce
znamionowej. Przed montazem nalezy zatozy¢ koto sterowania recznego.

3.1.1 Pofgczenie mechaniczne z armatura

Przed montazem sitownika na armature nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ parametréw i wymiary przytgcza z
tabliczkg znamionowg i zamdéwieniem. Wieloobrotowy sitownik elektryczny MO stuzy do sterowania
armatur zaréwno z trzpieniem wznoszonym jak i niewznoszonym. Dobor sitownika do armatur musi by¢
zgodny z tabelg zakreséw i ksztattem przylgcza (adapterem) wg karty katalogowej.

Podtaczenie mechaniczne — ksztatt wpustu B, C, D, E (zamiennie B3) i sprzegto kitowe:

Ptaszczyzny przytgczeniowe sitownika i armatury/przektadni doktadnie oczyscic;

Wat wyjsciowy armatury/przektadni natrze¢ smarem;

Sitownik i armature przestawi¢ w potozenie krancowe "Z" — ,zamkniete”

Sitownik natozy¢ na armature tak, aby wat wyjsciowy dobrze zasprzeglit sie z trzpieniem
armatury/przektadni.

e Przykrecic sitownik do kotnierza armatury 4 srubami.



18 MO 3, MO 3.4, MO 3.5

UWAGA! Montazu dokonujemy nie na site! W przeciwnym razie moze doj$é do uszkodzenia
przektfadni w sitowniku!

- Przy pomocy kotka recznego obracac¢ SE, aby pasowaty otwory mocujgce w sitowniku i armaturze;

- Skontrolowac czy kotnierz sitownika przylega do armatury/przektadni;

- Przytgcza skreci¢ czterema Srubami i za kontrowac;

- Po zakonczeniu montazu dokona¢ poprawnosci montazu obracajgc kétkiem recznym

- Minimalna wytrzymato$¢ mechaniczna srub - 8G.

- Skontrolowa¢ ustawienie fabryczne jednostki potozeniowo-sygnalizacyjng i nadajnika potozenia,
ewentualnie skorygowac.

Podlaczenie mechaniczne — wznoszone wrzeciono (dla ksztattu adaptera A lub C):

o Kiedy wrzeciono jest dluzsze od wysokosci sitownika, przed montazem nalezy odkreci¢ na gornej
obudowie zaslepke wrzeciona (rys.1), . Jesli zamdwiliSmy rurke ochronng do wrzeciona nalezy jg
zamontowac (nie jest czescig sktadowg zamowionego sitownika — dostawa za doptatg).
Ptaszczyzny przytgczeniowe sitownika i armatury doktadnie oczy$cic.

Wat wyjsciowy armatury przektadni natrze¢ smarem;

Sitownik i armature przestawi¢ w potozenie krancowe np. "Z" — ,zamkniete”

Nasung¢ sitownik na nagwintowany trzpieh armatury i kotem recznym na sitowniku obracajgc w
przeciwnym kierunku do ruchu wskazowek zegara doprowadzi¢ do potgczenia kotnierza sitownika z
kotnierzem armatury. Przykrecic sitownik do kotnierza armatury 4 srubami i zakontrowac.

e Po zakohczeniu montazu dokona¢ poprawno$ci montazu obracajgc kétkiem recznym.

Uwaga:
Sitownik mozna przymocowac¢ do sciany statej konstrukcji za pomocg 3 srub. Otwory znajduja sie
z boku sitownika.

3.1.2 Podfgczenie elektryczne do zasilania i systemu sterujacego

Nastepnie wykonujemy podtgczenie elektryczne sitownika do systemu sterowniczego

1. Przy podigczaniu sifownika nalezy przestrzegac przepiséw BHP

2. Przewody do listwy zaciskowej przektadamy przez przepusty kablowe!!

3. Przed podtgczeniem sifownika do zasilania nalezy podigczyc zacisk uziemienia!

4. Przewody doprowadzone do sitownika powinny by¢ przymocowane do statej konstrukcji
najdalej 150 mm od sitownika.

5. Przewody sygnatowe powinny oddzielone od przewodow zasilnia, najlepiej ekranowane!

6. W celu uszczelnienia wnetrza sitownika, nalezy po podfgczeniu wszystkich przewodoéw w
sitowniku, dokrecic¢ przepusty kablowe i uszczelni¢ je dodatkowo silikonem.

Podtaczenie sitownika na listwe zaciskowa

- zdja¢ pokrywe i skontrolowa¢ zgodnos¢ parametrow napiecia i czestotliwoéci zasilania z
danymi na silniku elektrycznym.

- podigczenia elektrycznego dokonaé wg schematu zamieszczonego na wewnetrznej Scianie
pokrywy listwy zaciskowej sitownika

- podigczenie elektryczne wykonujemy przez trzy przepusty kablowe do skrzynki sterowniczej i jeden
przepust kablowy do silnika elektrycznego i podigczamy na odpowiednie zaciski listwy zaciskowej.

- na zaciski ochronne podtgczy¢ przewdd ochronny

- natozy¢ i przykreci¢ pokrywe gérng. Przepusty kablowe skreci¢ po zamontowaniu pokrywy.

- Dokreci¢ i uszczelni¢ przepusty kablowe, tylko wtedy mamy zagwarantowany stopien krycia
sitownika.
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Podiaczenie sitownika przez przylagcze konektorowe
e Sprawdzi¢ czy parametry pracy sitownika podane na tabliczce znamionowej odpowiadajg
parametrom naszego napiecia zasilania.

o Poluzowac¢ obudowe konektorow

e Konce przewodow odizolowac

o Podlgczy¢ przewody zgodnie ze schematem elektrycznym.

o Przepusty kablowe uszczelni¢, tylko wtedy zagwarantowany jest stopien krycia.

Uwagi:

1. W sifowniku sg zastosowane szczelne przepusty kablowe, ktére przy prawidtowym zamontowaniu i utoZzeniu

w nich przewodéw zabezpieczajg stopien krycia IP 68. Nalezy wtedy uzy¢ uszczelek odpowiadajgcych
rozmiarowi zastosowanych przewodow.

2. Przy montazu przewodéw w przepustach nalezy uwazac, Zzeby nie uszkodzi¢ uszczelek w przepustach.
Wyprowadzone kable powinny by¢ przymocowane do statej konstrukcji najdalej 1560 mm od przepustéw w
sitowniku.

3. Przy podfgczaniu przewodbéw nadajnika potozenia zaleca sie przewody ekranowane.

4. Uszczelki obudowy goérnej sitownika najlepiej posmarowac wazeling.

5. Rewersacja sitownika jest gwarantowana wtedy, gdy czasowy interwat miedzy witgczeniem i wytgczeniem
napiecia zasilania w odwrotnym kierunku wynosi minimum 50 ms.

6. Opobznienie po wytgczeniu tj. czas reakcji wytgcznikow, podczas kiedy silnik jest bez napiecia moze by¢
max. 20 ms.,

Po podfaczeniu zasilania do sifownika nalezy skontrolowaé funkcje:

Kontrola podtgczenia silnika elektrycznego i schematu sterowania

Sitownik przestawi¢ kétkiem recznym w potozenie posrednie. Zatgczyé przesterowanie w kierunku ,Z”.
Wat wyjsciowy SE powinien obracac sie w kierunku zgodnym z kierunkiem obrotu wskazoéwek zegara.
W przeciwnym wypadku nalezy zamienic fazy.

Kontrola dziatania wytacznikéw momentowych (rys. 5)

Przy prawidtowym podtgczeniu silnika elektrycznego, kiedy w czasie pracy sitownika w kierunku
,zamyka“ naci$niemy dzwignie (24 rys.5) wylgcznika S2, sitownik powinien sie zatrzymaé. W
analogiczny sposob postepowac z wytgcznikiem S1 w kierunku ,otwiera”.

Kontrola dziatania wytacznikéw potozeniowych (rys. 6, 8)

Kiedy podczas pracy sitownika w kierunku “zamyka” naci$niemy dzwignie wytgcznika S4 sitownik
zatrzyma sie. Analogicznie postepujemy podczas pracy sitownika w kierunku “otwiera” naciskajgc
dzwignie wytgcznika S3.

W wersji sitownika MOR z zabudowanym elektronicznym regulatorem potozenia (rys.13) nalezy
przeprowadzi¢ proces autokalibraciji.

Kolejnos¢ postepowania:

- Sitownik przestawi¢ w miedzypotozenie nie mogg by¢ zwarte wytgczniki momentowe i potoZzeniowe.

- Przez wcisniecie przycisku SW1 na ok.2 sek. (tj. do momentu rozéwiecenia sie diody D3).

- Po zwolnieniu przycisku i ustawieniu zgdanych parametréw wcisngé SW1 na ok. 2 sek. (tj. do
momentu rozéwiecenia sie diody D3) wprowadzajgc regulator w proces autokalibracji. W czasie tego
procesu regulator skontroluje sygnat zwrotny nadajnika potozenia i kierunek obrotéw SE, przestawi
sitownik w ptozenie "O“ i "Z*, pomierzy warto$¢ masy bezwtadnosciowej w kierunku "O" i "Z* i zapisze
ustawione parametry do pamieci EEPROM. W przypadku, kiedy w procesie autokalibracji wystgpi
btad, proces zostanie przerwany a dioda D4 zacznie miga¢ monitujgc rodzaj btedu. W przeciwnym
razie regulator zakohczy proces autokalibracji i przejdzie w rezim regulaciji.

- w przypadku potrzeby zmiany zaprogramowanych parametréw postepowaé zgodnie z opisem
podanym w rozdziale ,Ustawianie®
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3.2 Demontaz

A Przed demontazem SE nalezy odigczy¢ zasilanie!

Odtgczy¢ zasilanie SE.

Odtaczy¢ przewody z listew zaciskowych i wysungé z przepustow kablowych.
Wykreci¢ sruby z przytacza i sprzegta SE i SE oddzieli¢ od armatury.

Przy wysytce do naprawy odpowiednio zabezpieczy¢ sitownik przed uszkodzeniem.

4. Ustawianie

Sitowniki z zaktadu produkcyjnego sg ustawione zgodnie z zamdwieniem, a parametry podane
sg na tabliczce znamionowej umiejscowionej z boku napedu.

Ustawianie nalezy prowadzi¢ na serwonapedzie zamontowanym na armaturze wedtug
parametrow wyspecyfikowanych w tabelce specyfikacyjnej. Rozmieszczenie elementéw regulacyjnych
ptyty sterowniczej pokazuje rys.3. W tym rozdziale opisujemy jak samemu ustawi¢ sitowniki na
parametry podane w zamoéwieniu, gdyby przypadkowo doszto rozregulowania tych parametréow.

W przypadku potrzeby sterowania recznego nalezy poluzowac¢ srube (rys.14) blokujgca koto sterowania
recznego. Po zakonczeniu sterowania recznego $rube te ponownie dokrecic.

4.1 Ustawianie jednostki momentowej (rys. 4i 5)

W zaktadzie produkcyjnym momenty dla kierunku ,otwiera“ (wytgcznik momentowy S1) idla
kierunku ,zamyka" (wytacznik momentowy S2) ustawione sg na wartos¢ +10 % podang w zamowieniu
lub jesli niepodana to na maksymalng momentu obrotowego sitownika z wybranego zakresu.
Ustawianie momentu wytgczajgcego mozna wykona¢ tylko z przyrzgdem mierzgcym moment obrotowy
(klucz dynamometryczny), wedtug tabelki, zgrubna regulacja (17) i doktadna regulacja (18), rys. 4.

Przestawienie momentu za pomocg segmentéw (17), rys. 4 mozna wykonac tylko w granicach
oznaczonych na jednostce momentowej MIN — MAX, czyli moment obrotowy mozemy tylko zmniejszy¢
od maksymalnego — oznaczonego MAX do mniej wiecej potowy maksymalnego momentu na wybranym
zakresie oznaczonym, jako MIN.

Zmiana zakresu momentu obrotowego mozliwa jest tylko fabrycznie.

Ustawienie blokowania:
Sitownik pracuje w zakresie obrotéw roboczych podanych w tabeli specyfikacyjnej.
Ustawienie blokowania momentu mozna ustawic na ilos¢ obrotow podang w tabelce nr. 2a, 2b.

Tabela nr. 2a
llos¢ obrotéw do blokowania momentu w wersji ponad 5 obrotow
roboczych sitownika (1 kotek w kétku napedzajgcym)

Krzywki na trybie (25)

MO 3 MO 3.3 MO 3.4 MO35 | cone »
1,0-2,0 : i § 950°
3.0-40 1,0 1,25 1,25-1,7 08-11 _ |180°
5,0-6,0 15-1,9 2,1-25 1,36-1,7 _[270°
7,0-8,0 21-25 30-335 1,9-218  |360°
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Tabela nr. 2b
llos¢ obrotéw do blokowania momentu w wersji do 5 obrotéw roboczych
sitownika (3 kotek w kétku napedzajgcym)
Krzywki na trybie (25
MO 3 MO 3.3 MO 3.4 MO 3.5 o recona e &)
0,33 — 0,66 0,099 - 0,2 0,13 - 0,28 0,09 -0,18 90°
1-1,33 0,3-0,4 0,42 — 0,56 0,27 — 0,36 180°
1,66 — 2 0,5-0,6 0,7-0,85 0,45 - 0,55 270°
2,33 - 2,66 0,7-0,8 0,97 — 1,12 0,63-0,73 360°

Blokowanie jest nastawione na zakres oznaczony w tabeli thustym drukiem. W przypadku
potrzeby zmiany ilosci obrotéw do blokowania momentu nalezy zwrdcic sie do serwisu. Przy
kompletaciji sitownika z armaturg u producenta sitownikow blokowanie jest ustawione na 15% z iloSci
obrotéw roboczych.

Maksymalne mozliwe ustawienie:

Dla wersji ponad 5 obrotéw roboczych

MO 3 — 8 obrotéw, MO 3,4 — 3,35 obrotu, MO 3.5 — 2,18 obrotu
Dla wersji do 5 obrotow roboczych

MO 3 - 2,66 obrotu, MO 3.4 — 1,12 obrotu, MO 3.5 — 0,73 obrotu.

4.2 Ustawianie wytgcznikéw potozeniowych (S3(S13), S4(S14))(rys. 6)

Sitownik od producenta dostarczony jest z ustawionym skokiem (iloscig obrotéw) odpowiadajgcg 6°,
wedtug tabelki nr 3 lub skok zgodny z naszym zamowieniem. Skok podany jest na tabliczce
znamionowej sitownika. Przy ustawianiu wytgcznikow potozeniowych nalezy (rys. 6,7):

- W wersiji sitownika z potencjometrycznym nadajnikiem potozenia nalezy wysung¢ jego koto zebate z
napedu (rys. 9).

- Nastepnie ruchome koto przekfadni przesuna¢ - po poluzowaniu $ruby blokujgcej - na zgdany
stopien zakresu (na najblizszy wyzszy lub réwny odpowiadajgcy zgdanej ilosci obrotéw) wedtug
tabeli nr. 3 i rys. 7. Przy ustawianiu ruchomego kota zgbatego zwréci¢ uwage na dobre zazebienie
sie kot i pewne dokrecenie $ruby blokujgcej koto.

- Sitownik elektrycznie lub recznie przestawi¢ do potozenia “otwarte”. Jesli przy elektrycznym
przestawianiu sitownik wytgczy sie wczesniej przed osiggnieciem zadanej ilosci obrotow od
wytgcznika potozeniowego S3 (rys. 6) nalezy wkretakiem naciskajgc od gory Srube regulacyjng (29)
przekreci¢ jg zgodnie z ruchem wskazowek zegara do momentu az krzywki odblokujg wytgcznik S3.
Wyijac wkretak ze Sruby regulacyjnej (Uwaga 1) i kontynuowac¢ ustawianie sitownika w kierunku
Lotwiera” otwierajgc go do okreslonego potozenia (osiggnie potrzebng ilos¢ obrotow).

- W potozeniu “otwarte” za pomocg wkretaka i sruby regulacyjnej (29) naciskamy srube przekrecic jg
zgodnie z ruchem wskazéwek zegara do momentu az krzywki ponownie wigczg wytgcznik S3. Wyjgé
wkretak ze sruby regulacyjnej (Uwaga 1).

- Sitownik elektrycznie lub recznie przestawi¢ do potozenia “zamkniete”. Jesli przy elektrycznym
przestawianiu sitownik wytgczy sie wczesniej przed osiggnieciem zadanej ilosci obrotow od
wytgcznika potozeniowego S4 (rys. 6) nalezy wkretakiem naciskajgc od gory srube regulacyjng (28)
przekreci¢ jg w przeciwng strone do ruchu wskazéwek zegara do momentu az krzywki odblokujg
wytgcznik S4 i sitownik znéw zacznie otwieraé i dojdzie do okreslonego potozenia (osiggnie
potrzebng ilos¢ obrotow). Wyjgé wkretak ze sruby regulacyjnej (Uwaga 1).

- W potozeniu “zamkniete” za pomocg wkretaka i sSruby regulacyjnej (28) naciskamy Srube przekreci¢
ja w przeciwng strone do ruchu wskazowek zegara do momentu az krzywki ponownie wtgczg
wytgcznik S4. Wyjgc€ wkretak ze sruby regulacyjnej (Uwaga 1).

- Po ustawieniu wytgcznikow potozeniowych S3 i S4 nalezy - jesli wczesniej to zrobiliSmy - zasprzegli¢
potencjometryczny nadajnik potozenia, ustawi¢ wytgczniki sygnalizacyjne, przetwornik, wskaznik
pofozenia, regulator pofozenia.
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UWAGA 1:

W przypadku, kiedy przestawiamy Sruby regulacyjne obracajgc je przy nastawach czesto

sie zdarza, ze Sruba po nacisnieciu i regulacji nie wraca do potozenia poczgtkowego - Sruba nie
wyskakuje do goéry - nalezy lekko obroci¢ Srube w drugg strone bez naciskania na nig az do momentu,
kiedy $ruba wyskoczy w potfozenie pierwotne.

UWAGA 2:

W wersji sitownika z tandemowymi wyfacznikami pofozeniowymi S13, S14, wytgczniki te sg
ustawiane jednoczesnie przy ustawieniu wytgcznikow S3 i S4, wytgczniki te dziatajg rownoczesnie
S3zS13iS4z S14.

WYLACZNIK S3

WYLACZNIK S4
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TABELA nr. 3
i MAX. OBROTY ROBOCZE SILOWNIKA
STOPIEN (jesli nie jest podane w zaméwieniu, fabrycznie ustawia sie na
SKOKU 6 stopien skoku)

MO 3 MO 3.3 MO 3.4 MO 3.5
1.° 1,75 - - -
2.° 3 - 1,3 -
3.° 57 1,75 2,4 1,5
4.° 10,5 3 4.4 2,8
5.° 19 5,7 8 5
6.° 34 10,5 14,5 9,5
7.° 63 19 26 17
8.° 113 34 48 31
9.° 206 63 85 56
10.° 375 113 155 100
11.° 685 206 285 185

S
l [ —

1. )
g.° — 8.
7.° /_6-
5.° 4.°
/_

3-° 2-0
/_

1.0 |

$RUBA BLOKUJACA
KOLO ZEBATE

Rys. 7
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4.3 Ustawianie wylgcznikéw sygnalizacyjnych (S5,S6) (rys. 8)

Wytgczniki sygnalizacyjne sg ustawione fabrycznie tak, aby zatgczaty ok. 10% przed wytgcznikami
potozeniowymi, jesli w zamdwieniu nie byto podanej innej wartosci. Przed ustawieniem wytgcznikow
sygnalizacyjnych nalezy najpierw ustawi¢ wytgczniki potozeniowe S3 i S4. Przy zmianie ustawienia
wytgcznikow sygnalizacyjnych nalezy postepowac:

- Przestawi¢ sitownik w kierunku potozenia “otwiera”, w ktéry chcemy, aby zadziatat wytgcznik
sygnalizacyjny S5 i obracamy krzywka (31) wytacznika S5 (27) zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara
do momentu wigczenia wytgcznika S5

- Przestawi¢ sitownik w kierunku potozenia “zamyka”, w ktory chcemy, aby zadziatat wytgcznik
sygnalizacyjny S6 i obracamy krzywka (30) wytgcznika S6 (26) zgodnie z ruchem wskazowek zegara
do momentu wigczenia wytgcznika S6

Uwaga: Istnieje mozliwos¢ regulacji wytgcznikéw sygnalizacyjnych w zakresie 50 do 100% wybranego
zakresu ilosci obrotéw roboczych w obydwu kierunkach. Przy uzycie funkcji rewersyjnej
mikrowytgcznika istnieje mozliwos¢ regulacji sygnalizacji w zakresie od 0 do 100%.

4.4 Ustawianie wskaznika potozenia (rys. 8)

Optyczny wskaznik potozenia stuzy do informacji o potozeniu watu wyjsciowego sitownika wzgledem
potozen skrajnych. Przed ustawieniem optycznego wskaznika potozenia muszg by¢ ustawione
wytgczniki potozeniowe S3 i S4. Przy nastawianiu nalezy:

- przestawi¢ sitownik do potozenia “zamkniete”.

- Obréci¢ wskaznik (32) tak, aby symbol zamknietego zaworu pokrywat sie z kreskg na obudowie
gornej sitownika

- sitownik przestawi¢ w potozenie “otwarte”

- poluzowac $rube na wskazniku i obrécié jego cze$é bezbarwng z namalowanym symbolem
otwartego zaworu tak, aby pokrywat sie z kreskg na obudowie gérnej sitownika i dokreci¢ srube.
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4.5 Ustawianie potencjometrycznego nadajnika pofozenia (rys. 9)

W sitfownikach MO nadajnik potencjometryczny (92) stuzy do wysytania sygnatu, ktérego
wielko$¢ jest proporcjonalna do aktualnego potoZzenia watu wyjsciowego sitownika. W sitownikach
MOR 4 z regulatorem potozenia nadajnik spetnia funkcje podawania sygnatu zwrotnego do regulatora
potozenia. Przed ustawieniem nadajnika muszg by¢ ustawione wytgczniki potozeniowe S3 i S4.

UWAGA:

1. W przypadku, kiedy nie uzywa sie nadajnika w catym zakresie obrotow roboczych wedtug stopnia
na okre$lonym zakresie wedtug tabelki nr 3, wartos¢ rezystancji w skrajnym potozeniu ,otwarte”
moze byc¢ nizsza niz nominalna.

2. W sitownika MOR z regulatorem potozenia uzywa sie nadajnikdéw o rezystancji 2000 £2.

3. W sitownikach z wyprowadzonym sygnatem na listwe zaciskowg uzywa sie nadajnikow o rezystancji
podanej w zamoéwieniu. W sitownikach z przetwornikiem R/l z podtgczeniem dwuprzewodowym
uzywa sie nadajnikow o rezystancji 100 €.

Przy ustawianiu nadajnika postepujemy:

- poluzowac srube (90) na wsporniku nadajnika i wysprzeglamy go z két zebatych.

- omomierz, przy odigczonym napieciu zasilania, podtgczamy na zaciski listwy zaciskowej 71 i 73 w
sitowniku sitownik MO, a w sitowniku MOR na zaciski 7 i 10 regulatora potozenia.

- sitownik przestawiamy do potozenia “zamkniete” az zadziata wytgcznik S2 lub S4.

- obracamy koto zebate na nadajniku (91) az osiggniemy na omomierzu wartos¢ rezystancji < 5%
wartosci nominalnej nadajnika w sitowniku MO lub 3 do 7% wartosci nominalnej nadajnika w
sitowniku MOR z regulatorem potozenia lub nadajnika EPV.

- W tym potozeniu nadajnik ponownie
zasprzegli¢ kotami zebatymi i dokreci¢ srube (9).

- sprawdzi¢ wartos¢ rezystancji w skrajnych potozeniach i w przypadku potrzeby regulacji
postepowac jak wyzej, a nastepnie odigczy¢é omomierz.
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4.6 Ustawianie elektronicznego nadajnika potozenia (EPV) — nadajnik
potencjometryczny z przetwornikiem PTK 1

4.6.1 EPV - podfaczenie 2-przewodowe (rys. 10)

Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem PTK 1 fabrycznie ustawiony jest tak, aby sygnat
wyjsciowy mierzony na zaciskach 81-82 miat wartosc:
- w pofozeniu ,0“....... 20 mA
- w pofozeniu ,Z“ ....... 4 mA

W przypadku potrzeby ustawienia nalezy:

Ustawienie EPV przy podiaczeniu 2-przewodowym:

- sitownik przestawi¢ w potozenie ZERO GAIN
.zamkniete“ i odtgczy¢ zasilanie
przetwornika

- ustawi¢ nadajnik wg instrukcji jw.
mierzgc wartos¢ rezystancji na
zaciskach X-Y (rys.10) przy
zastosowaniu nadajnika o
rezystancji 100Q

- podtgczy¢ zasilanie przetwornika
obracajgc trymerem ZERO ustawié
warto$¢ sygnatu wyjsciowego
4 mA mierzac na zaciskach 81-82

- sitownik przestawi¢ w potozenie
Lotwarte“ obracajgc trymerem GAIN
ustawi¢ wartos¢ sygnatu wyjsciowego 20 mA mierzac na zaciskach 81-82

- skontrolowa¢ sygnat wyjsciowy w skrajnych potozeniach sitownika i w razie potrzeby skorygowac.

Uwaga:
Warto$¢ sygnatu wyjsciowego 4-20 mA mozna ustawic¢ przy warto$ci 75 +100% nominalnego skoku zgodnego z
tabelkg nr 3. Przy skoku mniejszym niz 75% warto$ci nominalnej warto$¢ maksymalna 20 mA proporcjonalnie sig
obniza.

ZACISK ,,X*

ZACISK ,,)Y*

rys.10

4.6.2 EPV - podiaczenie 3-przewodowe (rys. 11)

Nadajnik potencjometryczny z przetwornikiem fabrycznie ustawiony jest tak, aby sygnat wyjsciowy

mierzony na zaciskach 81-82 miat wartos¢:

w potozeniu ,,0%....20 mA lub 5 mA

w potozeniu ,Z“..... 0 mA lub 4 mA ZERO GAIN ZACISK . X

W przypadku potrzeby ustawienia nalezy: o 7

- sitownik przestawi¢ w potozenie ,zamkniete” == ZACISK ,Y*
i odtgczyé zasilanie L

- ustawi¢ nadajnik wg instrukcji jw. mierzgc
wartos¢ rezystancji na zaciskach X-Y (rys.11)
przy zastosowaniu nadajnika o rezystancji
100Q lub 200022 zgodnie z
wyspecyfikowanym przetwornikiem.

- podigczy¢ zasilanie przetwornika obracajgc
trymerem ZERO ustawi¢ wartos¢ sygnatu
wyjsciowego 4 mA lub 0 mA mierzac na
zaciskach 81-82 sitownik przestawi¢ w
potozenie ,O“ GAIN ustawi¢ wartos¢ sygnatu
wyjsciowego 20 mA lub 5 mA mierzac
na zaciskach 81 i 82.

- skontrolowac sygnat wyjsciowy w potozeniach skrajnych sitownika i w razie potrzeby skorygowac.

Uwaga:

Wartos¢ sygnatu wyjsciowego (0-20 mA, 4-20 mA lub 0-5 mA wg specyfikacji) mozna ustawi¢ przy
wartosci 85+100% nominalnego skoku zgodnego z tabliczkg znamionowg sitownika.

Przy skoku mniejszym niz 85% wartosci nominalnej, wartos§¢ maksymalna sygnatu proporcjonalnie sie
obniza.
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4.7 Ustawianie pojemnosciowego nadajnika pofozenia CPT1/A (rys. 12)

Ten rozdziat opisuje ustawienie nadajnika na wyspecyfikowane parametry (standardowe
wartosci sygnatéw wyjsciowych) w przypadku, kiedy nastgpito ich przestawienie.
Pojemnosciowy nadajnik potozenia (95) z zunifikowanym sygnatem wyjsciowym 4+20 mA w
sitownikach MO lub jako sprzezenie zwrotne do regulatora potozenia jednoczes$nie, jako sygnat zwrotny
4-20 mA okre$lajagcy potozenie sitownika w sitownikach MOR z regulatorem pofozenia.
Uwaga:
- W wersiji sitownika z regulatorem potozenia MOR sygnat wyjsciowy nie jest galwanicznie oddzielony
od sygnatu wejsciowego !
- W przypadku potrzeby odwrotnych sygnatéw wyjsciowych (w potozeniu ,otwarty” minimalny sygnat
wyjsciowy) nalezy zwrdci¢ sie do serwisu.

Pojemnosciowy nadajnik CPT1/A fabrycznie ustawiony jest na skok wedtug zamowienia i
podtgczony wedtug schematu zamieszczonego wewnagtrz pokrywy SE. Przed elektrycznym
sprawdzeniem pojemnosciowego nadajnika nalezy sprawdzi¢ zasilanie podtgczone na odpowiednie
zaciski listwy zaciskowej. Przed ustawieniem pojemnosciowego nadajnika muszg by¢ ustawione
wytgczniki krancowe.

Wersje sitownika z zabudowanym pojemnosciowym nadajnikiem potozenia CPT 1/A:
A) Wersja bez zasilacza (podtgczenie 2-przewodowe) dla sitownikow MO
B) Wersja z zabudowanym zasilaczem (podtaczenie 2-przewodowe) dla sitownikéw MO
C) Wersja nadajnika CPT, jako sprzezenie zwrotne do regulatora potozenia i sygnatu
zwrotnego na wyjsciu sitownika w sitownikach MOR z regulatorem potozenia.

A.) Ustawienie pojemnosciowego nadajnika pofozenia bez zabudowanego zasilacza:
Przed podtgczeniem skontrolowac¢ zasilacz. Napigcie zasilania musi by¢ w zakresie 18 + 28 V DC

Napiecie zasilania nie moze pod zadnym pozorem przekroczy¢ warto$ci 30 V DC.
Po przekroczeniu tej wartosci napiecia zasilania moze dojsc¢ to trwatego uszkodzenia nadajnikall!

Przy kontroli lub ustawiania sygnatu wyjsciowego 4+20 mA (4 mA "Z%, 20 mA "O") nalezy:

- szeregowo z nadajnikiem ("-“ zacisk 82) podtgczy¢ miliamperomierz klasy 0,5 (np. cyfrowy) i
rezystancji obcigzenia nizszej niz 500 Q

- przestawi¢ sitownik w potozenie "Z* (sygnat powinien malec)

- skontrolowa¢ wartos¢ sygnatu (4 mA + 0,2 mA)

- zluzowac sruby (96) mocujgce nadajnik (95) (rys.12) i obracajgc go ustawi¢ wartos¢ 4 mA + 0,2 mA,
po czym s$ruby zakontrowaé

- sitownik przestawi¢ w potozenie "O“ (sygnat powinien rosngc)

- skontrolowac wartos¢ sygnatu wyjsciowy w potozeniu "O“ (20 mA + 0,1 mA),

- obracajgc trymerem (97) ustawi¢ warto$¢ 20 mA

- ponownie skontrolowa¢ wartos¢ sygnatu wyjsciowego w potozeniu "Z* i w potozeniu "O" regulacje
prowadzi¢ do momentu uzyskania wartosci 4 mA i 20 mA z btedem mniejszym niz 0,5 %

- odtgczyé miliamperomierz i zabezpieczy¢ sruby

B.) Ustawianie pojemnosciowego nadajnika potozenia z zasilaczem:
- Skontrolowac napiecie zasilania: 230 V AC +10% na zaciskach 1(60) i 61
- Przy kontroli lub ustawianiu sygnatu wyjsciowego 4+20 mA nalezy:
- Na zaciski 81,82 podigczy¢ miliamperomierz klasy 0,5 i rezystancji obcigzenia nizszej niz 500
- Dalej postepowac podobnie jak w punkcie A.



28 MO 3, MO 3.4, MO 3.5

C.) Ustawienie pojemnosciowego nadajnika potozenia, jako sprzezenie zwrotne do regulatora
potozenia
Przy kontroli lub ustawieniu sygnatu wyjsciowego 4+20 mA nalezy:
- Roztgczy¢ obwdd wyprowadzony na zaciski 81 i 82 zdejmujgc zworke.
- Podigczy¢ napiecie zasilania na zaciski 1 i 61
- Odtaczyc¢ sygnat sterujgcy z zaciskow 86/87 i 88
- Sitownik przestawi¢ do potozenia "OTWARTE" lub "ZAMKNIETE® kotem recznym lub podajac
zasilanie na zaciski 1 i 20 w kierunku "OTWIERA® lub 1 i 24 w kierunku "ZAMYKA*
- Na zaciski 81,82 podigczy¢ miliamperomierz klasy 0,5 i rezystancji obcigzenia nizszej niz 500 Q
- Dalej postepowac podobnie jak w punkcie A.
- Po przeprowadzonych regulacjach zatozy¢ zwore na zaciski 81 i 82 w przypadku, kiedy nie
bedziemy uzywali sygnatu zwrotnego, zaciski 81 i 82 muszg by¢ zwarte.
- Podigczy¢ sygnat sterujagcy na zaciski 86/87 i 88

Uwaga: 1. Uzytkownik powinien zabezpieczy¢ podtgczenie wspolnej masy dwuprzewodowej petli
nadajnika pofozenia i sterownika. Podtgczenie musi by¢ dokonane tylko w jednym punkcie

w dowolnej cze$ci obwodu sterowania.
2. W wersji siftownika z regulatorem sygnat wyj$ciowy nie jest galwanicznie

oddzielony od sygnatu wejsSciowego

Uwaga:

Przy pomocy trymera (97) rys.12 mozna nastawic zunifikowany wyjsciowy sygnat z pojemnosciowego
nadajnika potozenia na dowolng warto$¢ obrotéw roboczych od ok. 50% do 100% maksymalnych
obrotéw roboczych na danym stopniu zgodnie z tabelkg nr.3.
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4.8 Ustawianie regulatora pofozenia (rys. 13)

Zabudowany regulator potozenia REGADA stuzy do sterowania sitownika sygnatem analogowym.
Regulator wykorzystuje szerokie mozliwosci procesora dla zabezpieczenia wszystkich funkcji tego
regulatora. Jednoczesnie umozliwia w sposob ciggly autodiagnostyke systemu oraz  zgtasza
ewentualne zaktocenia. W czasie pracy sitownika regulator rejestruje w pamieci zaktdcenia i informacje
dla diagnostyki, takie jak liczba zatgczen przekaznika i liczbe godzin pracy sitownika. Podaniem
sygnatu na wejsciowe zaciski 86/87 (GND, -) i 88(+) sterujemy praca sitownika. Informacje z pamieci
mozna odczytaé za pomocg komputera PC lub terminalu z odpowiednim programem.

Odpowiednie parametry i funkcje mozna programowaé za pomocg przyciskéw SW1-SW2 i diod LED
D3-D4 bezposrednio na regulatorze wg tabelki 4.

4.8.1 Programowanie parametrow

Mikroprocesorowa jednostka regulatora z fabrycznie ustawiona jest na parametry podane w
tabelce 4 ( uwaga 2). Ustawienie regulatora wykonuje sie za pomocg przyciskow i diod LED.

Przed ustawieniem regulatora muszg by¢ ustawione wylgczniki potozeniowe i sitowe oraz
nadajnik potozenia a sitownik musi by¢ w miedzypotozeniu (wytgczniki potozeniowe i sitowe muszg by¢

rozwarte).

Rozmieszczenie elementow regulacyjnych i sygnalizacyjnych na ptytce REGADA zawiera rys. 13.

i,
® D2 D1D3 D4

R
Q D

PIC

O

S o M o)
B PDD PED oo 0O00000000)|J]

Rys.13

SW2

Legenda:
Przycisk [|uruchamia inicjalizacje i umozliwia
Swi1 listowanie w menu
Przycisk |ustawianie parametrow w wybranym
SwW2 menu
Dioda D1 |sygnalizacja zasilania regulatora
Dioda D2 Sy‘(:;nqlizacja praciy SE w kierunku
,Q" (zielona) — ,Z“ (czerwona)
Dioda D3 (zoMta) ilos¢ mignie¢ sygnalizuje
wybrane menu
(czerwona) ilos¢ mignie¢ sygnalizuje
Dioda D4 |ustawiony lub ustawiany parametr w

wybranym menu
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TABELKA nr. 4

Dioda D3

(26tta) Dioda D4 .
S ilosé Menu .(cz,e,rwgna.) ’ Ustawiany parametr
ST - ilo$¢ mignieé
mignie¢
1 migniecie 0-20 mA
1 migniecie | Sygnat sterujgcy | 2 migniecia 4 -20 mA (*) (**)
3 migniecia 0-10Vv DC
Odpowiedz na 1 m?gn?ec?e S.”OWﬂ.ik na sygnat SYS otwiera
2 migniecia sygnat SYS - 2 migniecia Sitownik na sygnat SYS zamyka
TEST 3 migniecia Sitownik na sygnat SYS nie reaguje (*)

Sitownik ZAMYKA przy rosngcym sygnale
sterujacym
Sitownik OTWIERA przy rosnacym sygnale

Charakterystyka 1 migniecie
3 migniecia | (rosngca/

malejgca) 2 migniecia sterujacym (*)
4 migniecia Nieczutos¢ 1210 mignie¢ 1 + 10 % nieczutos¢ re:gulatora (nastawiona
regulatora fabrycznie 3% (*))
1 migniecie waska od sity/momentu
Lo . .. 2 migniecia waska od potozenia (*)
5 mignigc | sposob regulacjl 3 migniecia Szeroka na site/moment
4 migniecia Szeroka na potozenie

Uwagi: 1. regulator podczas autokalibracji automatycznie ustawi typ sygnatu zwrotnego —
rezystancyjny/pradowy
2. (*) — parametr, ustawiany fabrycznie o ile zamawiajgcy nie wyspecyfikuje inaczej
3. (**) — sygnat wejsciowy 4 mA - potozenie ,,Z*
20 mA — potfozenie ,O*

Ustawienie fabryczne regulatora (Programowy RESET regulatora): — w przypadku probleméw z
ustawieniem parametrow regulatora mozna przywrdci¢ ustawienie fabryczne naciskajgc jednoczesnie
mikroprzyciski SW1 i SW2 i zatgczy¢ zasilanie. Mikroprzyciski nalezy zwolni¢ po rozéwieceniu sie zottej
diody LED

Sposob przestawienia regulatora:

- Sitownik przestawi¢ w miedzypotozenie.
Proces programowania przeprowadza sie przy zatgczonym regulatorze przez wcidniecie przycisku
SW1 na ok. 2 sek. (tj. do momentu rozswiecenia sie diody D3). Po zwolnieniu przycisku wejdziemy w
opcje menu (zwykle sygnat sterujgcy), co zamonituje 1 migniecie diody D3 i ustawiany parametr
(zwykle sygnat sterujgcy 4 — 20 mA) monitowany 2 mignieciami diody D4. Nastepnie mozna ustawiaé
zgdane parametry wg tabeli nr 2:
- krotkim nacisnieciem SWH1 listowanie menu monitowane ilo$cig mignie¢ diody D3
- krétkim nacisnigciem SW2 ustawianie parametrow monitowane iloscig D4

Po ustawieniu zgdanych parametréow wcisngé SW1 na ok. 2 sek. (tj. do momentu rozswiecenia
sie diody D3) wprowadzajgc regulator w proces autokalibracji. W czasie tego procesu regulator
skontroluje sygnat zwrotny nadajnika potozenia i kierunek obrotow SE, przestawi sitownik w ptozenie
,0%1,Z", pomierzy wartos¢ masy bezwladnosciowej w kierunku ,O“ i ,.Z* i zapisze ustawione parametry
do pamieci EEPROM. W przypadku, kiedy w procesie autokalibracji wystgpi btad, proces zostanie
przerwany a dioda D4 zacznie miga¢ monitujgc rodzaj btedu. W przeciwnym razie regulator zakohczy
proces autokalibracji i przejdzie w rezim regulaciji.
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Zglaszanie bfedéw regulatora za pomocgq diody D4 przy inicjacji:

4 migniecia - Zle podtgczone wytgczniki momentéw
5 mignie¢ - Zle podigczony nadajnik pofozenia
8 mignie¢ - zty kierunek obrotéw sitownika lub odwrotnie podtgczony nadajnik potozenia

4.8.2 Monitorowanie pracy i btedow podczas pracy regulatora

a.) Stany robocze sygnalizowane sg za pomoca diod LED (D3):
e - regulator reguluje (stan posredni) — trwale swieci dioda D3 (zielona)
e - odchylka regulacyjna w zakresie pasma nieczutosci — SE stoi — trwale swieci dioda D3 (zielona)

b.) Stan awaryjny sygnalizowany za pomocga diody LED D3 (miganiem), (D4 trwale swieci)

sygnalizacja rezimu TEST — SE przestawi sie w potozenie wg

1 mignigcie (powtarzane). ustawienia sygnatu w menu TEST (zwarte zaciski 66 i 86)

2 migniecia (powtarzane po | btad sygnatu sterujgcego — SE przestawi sie w potozenie wg

krotkiej przerwie: ustawienia sygnatu w menu TEST

4 migniecia (powtarzane po |sygnalizacja zadziatania wytgcznika sitowego (SE wytaczony

krotkiej przerwie: wytgcznikiem sitowym w potozeniu posrednim)

5 mignie¢ (powtarzane po|btad sygnatu nadajnika — SE przestawi sie w potozenie wg ustawienia
krotkiej przerwie: sygnatu w menu TEST

7 mignie¢ (powtarzane po|sygnat sterujgcy w zakresie 4 — 20 mA — mniejszy niz 4 mA (3,5 mA)
krotkiej przerwie:

4.9 Sterowanie lokalne (rys. 14):

Jako wyposazenie dodatkowe sitownik moze by¢ wyposazony w modut sterowania lokalnego.

W razie potrzeby mozna przesterowac sitownik elektrycznie przetgcznikami na pulpicie modutu
sterowania lokalnego. Modut jest zabezpieczony przed osobami nieuprawnionymi stacyjkg i
kluczykiem. Nalezy wtozy¢ kluczyk do stacyjki (SA1) i przetgczajgc na pozycje ,LOKALNE” mozemy
przetgcznikiem SA2 przesterowac sitownik wedtug potrzeb. Przetgczajgc stacyjke SA1 w pozycje
,otwiera” sitownik nie bedzie reagowat na zadne sygnaty, w pozycji ,ZDALNE” bedzie sterowany ze
sterowani. Kontrolki H1 i H2 wskazujg $wieceniem kierunek obrotow sitownika.

ZDALNE
“LOKALNE”

V ~— “ZAMKNIJ’

5

D o f

SWIATLO ZOLTE SWIATLO ZOLTE/ PO PRZESTEROWAN IU SWIATLO ZOLTE
“OTWIERA” “ZAMYKA” WYCIAGNAC KLUCZ “LOKALNE”

Rys. 14
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5.

Obstuga, konserwacja, awarie i ich usuwanie

5.1 Obsfuga

obudowy. Ubytki lakieru nalezy zabezpieczyc, zeby nie doszto do korozji obudowy!

A 1. Po zamontowaniu sifownika i jego podifgczeniu nalezy sprawdzi¢ czy nie doszto do uszkodzenia

Sitowniki MO nie wymagajg specjalnej obstugi. Ogranicza sie zwykle do sprawdzenia poprawno$ci
uktadu sterownia i dziatania sitownika zgodnie z jego przeznaczeniem oraz warunkami
technicznymi.

W przypadku zaniku zasilania nalezy dokonac przesterowania watu wyjsciowego kotkiem recznym.

Obstuga powinna zadbaé, aby sitownik byt witadciwie chroniony przed wplywem szkodliwych
czynnikdw zewnetrznych. Eksploatacja sitownikow poza zakresem maksymalnych momentéw
obrotowych nie jest dopuszczona. Wylgczniki momentowe ustawione na maksymalne wartosci
momentow wytgczajgcych kontrolujg krétkie przecigzenia i dlatego muszg by¢ podigczone w
obwodach automatyki.

Nalezy chroni¢ sitownik przed nadmiernym nagrzewaniem obudowy, tak, aby temperatura pracy nie
przekraczata podanej w karcie katalogowej.

5.2 Konserwacja — zakres i jej regqularnos¢

W czasie przegladdéw nalezy dociggnac¢ $ruby i nakretki oraz przepusty kablowe, ktére majg wpltyw
na szczelnos¢ ikrycie oraz sprawdzi¢é czy nie ma ubytkbw smaru. Czas przeprowadzania
przegladdéw raz na 4 lata.

Co szes¢ miesiecy skontrolowac poprawnos¢ pracy i ustawienia SE a takze sprawdzic¢ i dociggna¢
Sruby mocujgce sitownik do armatury.

Wymiana uszczelki pokrywy gornej i skrzyni oleju nalezy wykonywac co 6 lat.

Smar w przekladniach wystarczy na caly czas uzytkowania sitownika, nie ma potrzeby go
wymieniac.

Wymiane oleju w skrzyni przekfadniowej zaleca sie po 6 latach pracy sitownika. Co roku nalezy
sprawdzaé jego stan czy nie ma ubytkdw. Poziom oleju powinien siega¢ do wysokosci otworu
wlewowego. (1,6 1, 1,5 kg)

Smarowanie

- olej przektadniowy na temperature pracy -25°C do +55°C Madit PP-80 (Slovnaft) SAE 80W

-40°C do +40°C Avia SYNTOGEAR PE 68

- smar na temperature pracy -25°C do +55°C GLEIT- u HF 401/0 lub GLEITMOS585 K

-40°C do +40°C smar ISOFLEX® TOPAS AK 50.

A Smarowanie wrzeciona armatury przeprowadzac nie zaleznie od konserwacji sitownika!

Po kazdych 6 miesigcach zalecamy wykonac¢ kontrolne przesterowanie sitownika i sprawdzenie
ustawiong ilo$¢ obrotéw. W razie potrzeby poprawic¢ ustawienia.

Jesli w przepisach nie jest powiedziane inaczej raz w roku w sitowniku sprawdzamy i dociggamy
Sruby mocujgce sitownik do armatury.

Przy odtgczaniu i ponownym podtgczaniu sitownika Sprawdzamy uszczelki na przepustach
kablowych, uszkodzone wymieniamy na oryginalne.

Na sitownikach nie powinien zalegac kurz, ani pyt.
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5.3 Awarie i ich usuwanie

- W przypadku zaniku napiecia zasilania sitownik pozostaje w pozycji, w ktorej sie znajdowat przed
zanikiem napiecia. W razie potrzeby mozna sitownik przesterowac¢ kotem recznym. Po pojawieniu
sie z powrotem napiecia zasilania sitownik jest gotowy do dalszej pracy.

- W przypadku uszkodzenia jakiej$s czesci sitownika istnieje mozliwo$¢ jej wymiany na nowg w
serwisie lub we wtasnym zakresie.

- Przy regulatorze potozenia zastosowano bezpiecznik DPS, F1,6 A lub F2A, 250 V, typ Siba 164
050.1,6 , MSF 250 a w zasilaczu regulatora DB, M160 mA, 250V, Siba lub MSF 250.

- Firma Regada zapewnia serwis gwarancyjny i pogwarancyjny na produkowane przez siebie
sitowniki.

6. Wyposazenie i czesci zamienne
6.1 Wyposazenie

Jako wyposazenie do sitownika dodawane jest koto sterowania recznego.

6.2 Wykaz czesSci zamiennych

Nazwa czesci - Typ Kod zaméwienia PNm | Pozycja | Rysunek

Mikrowytgcznik CHERRY DB6G-B1BA 64 051 219 20,21 5
Mikrowytgcznik CHERRY DB 6G-A1LB 64 051 466 26,27 6,8
Potencjometryczny nadajnik RP19; 1x100Q 64 051 812 92 9
Potencjometryczny nadajnik RP19; 1x2000 Q 64 051 827 92 9
Potencjometryczny nadajnik RP19; 2x100 Q 64 051 814 92 9
Potencjometryczny nadajnik RP19; 2x2000 Q 64 051 825 92 9
Nadajnik pojemnosciowy CPT 64 051 781 95 12

Przetwornik Zgodnie z zam. - 10, 11
Skrzynka KU 40x30 63 249 037 75 2
Skrzynka KU 14x12 63 243 150 76 2
O-ring 10 x 6 62 732 022 66 2
Gufero 16 x 28 x 7 62735 044 70 2
Gufero 40 x 52 x 7 62 735 043 68 2
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7. Dodatki

7.1 Schematy podigczen sitownikow MO w wersji ON-OFF
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7.2 Schematy podigczen sitownikow MOR z regulatorem potfozenia
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“H L L e e %
ST S2  S3  S13 sS4 Sl4 SAT
RN P TN ﬁwb L
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TEST SIG. — SYGNAL TEST HLASENIE PORUCH — SYGNAL AWARII
Legenda:
Z279a.. schemat podtgczenia z silnikiem 3~fazowym bez stycznikdw rewersyjnych

Z279c¢ ..
Z297a..
Z297c¢ ..
Z403a..
Z412d..
Z412s ..

2461 ....
Z466....

schemat podtgczenia z silnikiem 3~fazowym bez stycznikéw rew. z wyprowadzong ochrong termiczng
schemat podtgczenia z silnikiem 3~fazowym ze stycznikami rewersyjnymi

schemat podtgczenia z silnikiem 3~fazowym ze stycznikami bez ochrony termicznej silnika

schemat podtgczenia wytgcznikdw momentowych i potozeniowych

schemat podtgczenia wytgcznikbw momentowych i potozeniowych ze sterowaniem lokalnym

schemat podtgczenia wytgcznikdw momentowych i potozeniowych tandemowych ze sterowaniem
lokalnymi i wyprowadzonymi kontaktami sygnalizacyjnymi sterowanie zdalne — sterowanie lokalne
schemat podtgczenia wytgcznikow momentowych i potozeniowych tandemowych

schemat podtgczenia tandemowych wytgcznikéw potozeniowych w sitowniku MOR

podtgczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia
podtgczenie podwdjnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

... podtgczenie nadajnika elektronicznego/pojemnosciowego 2-przewodowo bez zasilacza

.. podtgczenie nadajnika EPV - 3-przewodowo bez zasilacza

.. podtgczenie nadajnika EPV - 3-przewodowo z zasilaczem

.. podtgczenie nadajnika elektronicznego/pojemnosciowego 2-przewodowo z zasilaczem

... podtgczenie wytgcznikdw sygnalizacyjnych w sitowniku MOR

... podtgczenie grzatki z termostatem

... podtgczenie sterowania lokalnego w sitowniku MOR

.. podtgczenie sterowania lokalnego w sitowniku MOR

.. podtgczenie sitownika MOR z silnikiem 3-fazowym i regulatorem z potencjometrycznym sprzezeniem

zwrotnym i stycznikami rewersyjnymi

.. podtgczenie sitownika MOR z silnikiem 3-fazowym i regulatorem z prgdowym sprzezeniem zwrotnym

i stycznikami rewersyjnymi

... podtgczenie sitownika MOR z silnikiem 3-fazowym i regulatorem z potencjometrycznym sprzezeniem

zwrotnym bez stycznikéw rewersyjnych

... podtgczenie sitownika MOR z silnikiem 3-fazowym i regulatorem z prgdowym sprzezeniem zwrotnym bez

stycznikéw rewersyjnych

... podtgczenie sitownika MO z silnikiem 1-fazowym



B1 ... nadajnik potencjometryczny pojedynczy

B2 ... nadajnik potencjometryczny pojedynczy

B3 ...... nadajnik CPT lub elektroniczny (EPV)

E1 ... grzatka

F1 ... ochrona termiczna silnika - nie dotyczy tego
typu sitownika

F2 ... termostat grzafki

H1 ... sygnalizacja potozenia krarncowego
wotwarte®

H2 ... sygnalizacja potozenia krarncowego
.Zzamkniete*

H3 ... sygnalizacja pracy ,sterowanie lokalne*

Iy ... sygnat wejsciowy(wyjsciowy) pradowy
(napieciowy)

KM1, KM2 styczniki rewersyjne
M ... silnik elektryczny

N ... regulator potozenia

R ... rezystancja obcigzenia

Uwagi:

SA1 ...

S1
S2
S3
S4
S5
S6
S13
S14

X3
XC

.. obrotowy wytgcznik ,otwiera-stop-zamyka*

obrotowy wytgcznik z kluczem
,zdalne-0-lokalne“ sterowanie
wytgcznik momentowy ,otwiera®
wytgcznik momentowy ,zamyka“
wytgcznik potozeniowy ,otwiera®
wytgcznik potozeniowy ,zamyka“
wytgcznik sygnalizacyjny ,otwiera®
wytgcznik sygnalizacyjny ,zamyka*“
wytgcznik tandemowy ,otwiera®
wytgcznik tandemowy ,zamyka“
listwa zaciskowa

listwa zaciskowa silnika

ztgcze konektorowe

hamulec silnika — nie dotyczy tego typu
sitownika

1. W przypadku, kiedy nie uzywamy sygnatu zwrotnego z nadajnika CPT (schemat podtgczenia Z250a,2439)
nieuzywany obwdd miedzy zaciskami 81 i 82), nalezy zaciski 81 i 82 zewrze¢ zworka. (Zworka jest zatoZzona
fabrycznie u producenta). W przypadku, kiedy bedziemy uzywac sygnat wyjsciowy z nadajnika CPT zwore

nalezy zdjgc.

2. Wytgczanie od momentu jest wyposazone w mechaniczny mechanizm blokujgcy.

3. Sygnat z nadajnika CPT nie jest galwanicznie oddzielony od sygnatu wej$ciowego.

4. W przypadku potrzeby oddzielenia galwanicznego sygnatu wejsciowego od wyjsciowego nalezy zastosowac
separator. Producent po uzgodnieniu odptatnie moze dostarczyc taki separator.

7.3 Diagram pracy wytacznikéw

zamkniete

) otwarte
Wyt. | Nr. zacisku Skok roboczy
1 -12
S1 12-14
2 15 — 16
S3
S4
S5
S6
S13 44 -46
47— 48 _;
S$14 48-50
I <ontakt zwarty

[ | Kontakt rozwarty
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Uwaga 1: Wytgczniki momentowe S1, S2 reagujg na przekroczenie ustawionego momentu
obrotowego w catym zakresie skoku roboczego w dowolnym w dowolnym potozeniu.

Uwaga 2: Wylgczniki sygnalizacyjne sg ustawione S5, S6 sg ustawione w pasmie max. 50 % skoku
roboczego przed potozeniem krancowym. W przypadku potrzeby zwiekszenia tego pasma mozna
wykorzysta¢ odwrocong funkcje wytgcznikow.

Uwaga 3: Tandemowe wytgczniki S13 i S14 sg zatgczane jedng krzywkg jednoczesnie z wytgcznikami
S3iS4.



MO 3, MO 3.4, MO 3.5

7.4 Rysunki wymiarowe sifownikow

Rysunki wymiarowe sitownika MO 3

Przyigcze mechaniczne MO 3 bez adaptera
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Rysunki wymiarowe sitownika MO 3

P-1399a
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UWAGA:

Wymiary przytgczy (detal A) sg podane w tabelach wymiarowych w rozdziale
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Przyfgcze mechaniczne sifownika MO 3 z adapterem
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Rysunki wymiarowe sitownika MO 3.4
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Przyigcze mechaniczne sifownika MO 3.4 bez adaptera
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Przyigcza mechaniczne sifownika MO 3.4 z adapterem
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Rysunki wymiarowe sitownika MO 3.5
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Przyigcze mechaniczne sifownika MO 3.5 bez adaptera

Ksztatt C: DIN 3338

ksztatt 5xzgb, 35°/37°; STCKBA 062-2009
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MO 3, MO 3.4, MO 3.5

Przyigcza mechaniczne sifownika MO 3.5 z adapterem

F14 — KSZTALT A; ISO 5210

P—1424 /A
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