Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Wyposazenie standardowe: Standard equipment:

- Napiegcie zasilania 230V AC

- Przylgcze elektryczne na listwe zaciskowag

- 2 wylgczniki momentowe

- 2 wylaczniki potozeniowe

- 2 wytaczniki sygnalizacyjne

- Przytgcze mechaniczne - kotnierz F10
(ISO 5210)

- Grzatka

- Termostat grzatki

- Optyczny wskaznik potozenia

- Sterowanie reczne

- Stopien ochrony IP 67

Tabela specyfikacyjna \Specification table\ SO 2

- Voltage 230V AC

- Terminal board connection

- 2 torque switches

- 2 position switches

- 2 additional position switches

- Mechanical connection - flange F10
(ISO 5210)

- Space heater

- Space heater's thermal switch

- Local position indicator

- Manual control

- Protection code IP 67

| Kod zaméwienia \Order code\ 062. [ x[-Tx[x]x[x[x]/[x]x]
|
Typ klimatu (10) Temperatura otoczenia Klasgtlr(:or::grj;ios'd Stopien ochrony l
\Climate resistance\ \Ambient temperature\ \Corrosivity category\ \Enclosure\
-25°C + +55°C c3 P67 1
Umiarkowany \ Standard \ P
-25°C + +55°C c3 1P 68 5
Tropikalny wilgotny \ Tropics and Wet\ -25°C + +55°C C4 IP 67 2
Zimny \ Cold \ -50°C = +40°C C3 IP 67 3
Tropikalny suchy i suchy \ Tropics dry and Dry\ -25°C + +55°C C3 IP 67 6
Morski \ Sea \ -50°C + +40°C C4 IP 67 7
Arktyczny \ Arctic \ -60°C + +40°C C3 IP 67 8
Podtaczenie elektryczne Napiecie zasilania 25 Schemat podtaczenia v
\Electric connection\ \Voltage\ \Wiring diagram\
230V AC 0
220V AC Z404p L
Na liste zaciskowg 3x400V AC 278i 1
\To terminal board\ 3x380V AC ! M
24V AC Z507a, Z506a 3
24V DC Z503a, Z502a A
230V AC 2404p 5
220V AC P
Na konektor 2" 3x400V AC z78j 7
\To connector\ 3x380V AC R
24V AC Z507a, Z506a 8
24V DC Z503a, Z502a C
Silnik elektryczny L. 34
24 V AC/DC - 65 W 230 (220) VAC - 60 W 3x400 (3x380) VAC -90 W Predkos¢
32)( t 32)|  Max. moment 32| Max. moment Plesstawiona | ¥
Mo!nen_t wylaczajacy ::(.:il;;er:?an - Mo!nen_t wylaczajacy ob(.:iaienia 33) Momeqt wytaczajacy Ob(l:iqienia 33) \Oge;zt:cg
\Switching-off torque\| |, "/ 2 ] \Switching-off torque\( \piax. Load torque\ \Switching-off torquell \ . " 24 torque\ P
40 min""! V]
20 min™’! \%
7.5+12Nm 10 Nm 12.5 min ™
10 min™’! Y
40 min""! A
20 min™' 5
7.5+12Nm 10 Nm 7.5+12Nm 10 Nm 12+ 20 Nm 17 Nm AL
12.5 min 6
10 min™’! 7
20 min™' B
15+25Nm 21 Nm 15+25Nm 21 Nm 24 =40 Nm 34 Nm 12.5 min~' 8
10 min™’! 9
12.5 min’! C
24+ 40 Nm 34 Nm 24 + 40 Nm 34 Nm 36 + 60 Nm 50 Nm At
10 min Z
30 + 50 Nm 42 Nm 3050 Nm 42 Nm 48 + 80 Nm 68 Nm 10 min"! D
230 (220) VAC -120 W
- - 24 + 40 Nm 34 Nm - - 20 min™' L
- - 36 + 60 Nm 50 Nm - - 12.5 min'! M
- - 48 + 80 Nm 68 Nm - - 10 min™! N
Rezim “Otwérz-Zamknij” 3%
Duty “Open-Close”
3x400 (3x380) VAC - 250 W
36+60Nm | 50 Nm 40min" | R
3x400 (3x380) VAC -370 W
48<80Nm | 68 Nm 40mint [P
l v v v v v
Ciagg dalszy na nastepnej stronie
\Next page\
74 REGADA 23.3.2022



Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

| Kod zaméwienia \Order code\ 062. [ x[ - [ x[x]x][x[x]/[x]x]
Tylko dla rezimu pracy “Zamknij-Otwérz”, $2-10min. lub $4-25%, 6 - 90 cykli/godz. l
Only for "Open - close", S$2-10min., resp. $4-25%, 6 - 90 cycles/h predkos'é“)
24V AC/DC -120 W 230 (220)VAC -120 W 3x400 (3x380)VAC -180 W przestawienia
33 Max. moment 32| Max. moment 32 Max. moment \Operatlljlcg
Moment wylaczajacy obcigzenia Moment wytaczajacy obcigzenia Moment wylaczajacy obciazenia spee
\Switching-off torque\| \ay | 5ad torque\ |\Switching-off torque\| \Max. Load torque\ |\SWitching-off torque\| \Max. Load torque\
- - - - 36 + 60 Nm 50 Nm 20 min"’ E
- - - - 48 + 80 Nm 68 Nm 12.5 min”’! K
- - - - 60 + 100 Nm 85 Nm 10 min™’! F
30 + 45 Nm 38 Nm 30 +45Nm 38 Nm - - 20 min"’! H
48 + 72 Nm 61 Nm 48 + 72 Nm 61 Nm - - 12.5 min™’! J
60 + 90 Nm 76 Nm 60 + 90 Nm 76 Nm - - 10 min™' G
Obroty robocze \Revolutions\ 44 Schemat
seni iczej|  Wylaczniki — - chemat v
Wyposazenie plyty sterowniczej \Sy at hest Bez nadajnika Z nadajnikiem potencjometr. podiaczenia
\Control board version\ witches \Without transmitter\ \With potentiometer\ \Wiring diagram\
Elektromechaniczna z krokowg S1/S2, S3/S4, 0.84;1.5; 2.8; 5; 9; 16; 30; 55; 7403b 1
jednostka potozeniowg S5/S6 0.5+ 330 100; 180; 330 49
bez sterowania lokalnego
N S1/S2, S3/S4, 47)
\E.IeCtromeChamcal (?oerI board z wyt. tandemowymi 0.5 = 330 0.84;1.5; 2.8; 5; 9; 16; 30; 55; 7461 K
W'_th step counter unit \with tandem switches\ M 100; 180; 330 49 a
without local controls\ S13/S14
Elektromechaniczna z krokowg S1/S2, S3/S4, 0.5+ 330 0.84;1.5; 2.8; 5; 9; 16; 30; 55; Z412r, Z505a, 5
jednostka polozeniowa ) S5/S6 9 100; 180; 330 49 7509a
ze sterowaniem lokalnym S1/S2. Saroa. a7
\Electromechanical control board | “H2% B2 ) 0.5 + 330 0.84;1.5; 2.8; 5; 9; 16; 30; 55; z412f, 25043, | |
Wl.th step counter Unlt46 \with tandem switches\ ’ 100; 180; 330 49 Z508a
with local controls\ 4 S13/S14
Nadajnik potozenia Podtaczenie Sygnat wyjsciowy | Schemat podigczenia | y
\Transmitter\ \Connection\ \Output\ \Wiring diagram\
Bez nadajnika \Without transmitter\ - - - A
Pojedynczy - 1x100 Q B
. A Z5a
Potencjometryczny \Single\ 1x2000Q F
\Potentiometer\ Podwajny 5 . 2% 100 Q 64 K
\Double\ 2x2000Q P
2-przewodowo \2-wire\ 4 -20 mA Z10a S
Bez zasilacza 0-20 mA LT |
51) \ Passive \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20mA Z257b \%
Elektroniczny - prgdowy 0-5mA Y
\Electronic position 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA Z269a Q
transmitter\ Z zasilaczem 59 0-20 mA U
\Active \ 3-przewodowo \3-wire\ 4-20 mA Z260a w
0-5mA V4
Pradowy 51)52) Bez zasilacza \ Passive \ : " ) Z10a I
\CPT\ Z zasilaczem \ Active \ 2-przewodowo \2-wire\ 4-20mA 2269 J
51)52) Bez zasilacza \ Passive \ Z457b 2
2-przewodowo \2-wire\ -
Pradowy \DCPT 3M\ Z zasilaczem \ Active \ %) P 4-20mA 7457d 3
Przytacze mechaniczne Wielkos¢ kotnierza Kszatalt przytacza Rysunek wymiarowy v
\Mechanical connection\ \Flange size\ \Coupling shape\ \Dimensional drawing\
B3 216 A
FO7 P-1377 —
B4 225 B
F10 B3 220 P-1378/A C
Kotnierz B1 242 P-2030a Y
\Flange\ 66)
FO7/F10 61)65) 210 D
(GO) Tr20x4 LH 1506210, F10-A 7]
1ISO 5210 P-1380/A =
(non-standard) Z adapterem dla A Tr24x4 LH ISO 5210, FO7-A F
trzpienia wznoszonego Tr24x5 LH P-1380/B G G
\With adapter for Tr25x5 LH ”Onstﬁggg/rcd 0 H
raising spindle\ Tr26x5 LH ” J
20
Kotnierz \Flange\ non-standard gg 5 14/;;8/@42 P-1378/B %
Kotnierz \Flange\ DIN 3338 F10 C 14/228/242 P-1378/A M
220 N
, Fo7 -
Niestandardowe - 230 P-1379 P
\Non-standard\ B 220 h Q
F10 - 230 R
64x30/4XM6 MCE 11x11 P-1420 S
XX MK 35°/37°; 0321025 P-1453 ©7) T
ST CKBA 062-2009 AC 19x19 P-1454 U
2104/4x215 AK 35°/37° P-1452/A 68) V;
246/232 P-1452/B %) w v v

Ciag dalszy na nastepne;j stronie
\Next page\
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

| Kod zaméwienia \Order code\ 062. [ x| -[x[x[x[x[x]/[x]x]
Wyposazenie dodatkowe Schemat podtaczenia | § | +
\Additional equipment\ \Wiring diagram\
Bez opisu w zamdéwieniu ustawiony jest maksymalny moment wytgczajacy z danego zakresu i 16 obrotéw _
\No additional equipment; adjusted to max. switching-off torque of chosen range and stroke 16 revolutions\ 01
B Nastawienie momentu wytaczajgcego na zgdang warto$¢ \Adjustment of switch-off torque to required value\ - 0] 3
C Nastawienie obrotéw na zgdang ilo$¢ \Adjustment of revolutions to required value\ - 0| 4
H Poztacane kontakty mikrowytgcznikéw po uzgodnieniu z producentem _
\Gold coated contacts of microswitches, details after consultation with producer\ 410
Dopuszczalne kombinacje wyposazenia dodatkowego i kod zaméwienia \Allowed combinations and code of version\:
B+C=06
Uwagi: Notes:
10) Kategoria odpornosciklimatycznejwediug 1SO 9223/EN ISO 12944-2. 10) Climate resistance accordingto ISO 9223/EN ISO 12944-2.
11) IP68-10m/48 godz. 11) IP68-10m/48hours.
21) Wersja z przytaczem konektorowym tylko do temperatury -40° C. 21) The version with connector in -40°C only. Wiring diagrams are not showing
Schematy podtgczen sa pokazane bez oznaczen stosowanych w przytgczu connector pin numbers. Complete diagram on request.
konektorowym. Schematy te sg dostepne na zapytanie. 25) Differentvoltages after agreement with producer (110/120 VAC 60 Hz).
25) Inne napigcia zasilania (110/120V AC 60 Hz) po uzgodnieniu z producentem. 32) Specify the switching-off torque in your order by words. If not stated it is adjusted
32) Moment wytgczajacy nalezy podaé w zaméwieniu pisemnie. W innym przypadku to the maximum rate of the chosen range.

ustawia si¢ maksymalny moment w wytypowanego zakresu.
33) Maksymalny moment obcigzenia (M..) wynosi:
- Wedtug tabeli - dla ON/OFF - rezim pracy S2-10 min, lub S4-25%
6 - 90 cykli/godzine

33) The maximum load torque equals:

- according to table - for ON/OFF - duty cycle S2-10min, or S4-25%,

6-90 cycles per hour

- switching-off torque multiplied by 0.7 for duty cycle S4-25%, 90 - 1200 cycles

- 0.7 warto$ci maksymalnego momentu wytgczajacego - dla rezimu pracy per hour
S4-25%, 90-1200 cykli/godzing 34) Deviation of operating speed for the DC electric motor is from -50% up to +30%
34) Odchytka w predkosci przesterowania przy silnikach DC wynosi depending on load. For other voltages the deviation is + 10%.
-50% do +30% w zaleznosci od obcigzenia. Dla innych napie¢ wynosi + 10%. 35) Only for "Open - Close"duty, S2-10 min., or S4-25%, 6 - 90 cycles/hour.
35) Dotyczy rezimu pracy "Otwoérz - Zamknij", rezim S2-10min. lub Dimensions on request.
S4-25%, 6 - 90 cykli/godz. Wymiary na zapytanie. 44) Position switches S3, S4 are being set to specified number of revolutions. If it
44) Wytgczniki potozeniowe S3, S4 sg ustawione na podang w zamoéwieniu ilo$¢ is not stated in the order, they will be set to 16 operating revolutions. When
obrotéw roboczych. W przypadku nie podania tej wartosci fabrycznie ustawia required settings are out of values listed in table, ohmic value of potentiometer
sie na 16 obrotéw roboczych. Po pdzniejszych zmianach obrotéw na inny will be reduced accordingly. If less then 75% of revolutions is required, value of
zakres w przypadku sitownikéw wyposazonych w nadajniki potozenia moga output signals from electronic transmitter will be reduced accordingly as well.
zmieni¢ sie maksymalne wartosci sygnatéw wyjsciowych nawet ponizej 75% 46) Local controls module only till -40°C. Dimens. drawing P-2148/G.
warto$ci maksymalnej nadajnikéw. 49) For ON-OFF duty when choosing number of operating revolutions more than
46) Modut sterowania lokalnego tylko dla temp. do -40°C. Rysunek P-2148/G. 100, please consider appropriate operating speed, so that actuator does not
49) W rezimie pracy Zamknij-Otworz przy wyborze iloci obrotéw roboczych exceed duty cycle S2-10 min.
powyzej 100 nalezy wzig¢ pod uwage predkosé przestawienia tak aby nie 51) Notvalid for tempereture -60 °C.
przekroczy¢ rezimu pracy S2 - 10 min. 52) CPT - capacitive transmitter, DCPT 3M - contactless transmitter.
51) Nie obowigzuje dla temperatury -60°C. 53) Double potentiometer for 3-phase versions after agreement with producer.
52) CPT - pojemnosciowy nadajnik potozenia, DCPT - bezstykowy nadajnik 59) Active position transmitter for version 24 V AC/DC only after agreement with
potozenia producer.
53) Podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia dla zasilania 3-fazowego po 61) Flange FO7-A up to switch-off torque of 40 Nm.
uzgodnieniu z producentem. 65) Diameter @60 can be reached by turning the centring ring over.
59) Nadajnik potozenia z zasilaczem dla napiecia zasilania 24 VV AC/DC tylko po 66) Bore withoutathread. Max. thread diameter for the rising spindle is @26.
uzgodnieniu z producentem. 67) Max. raising spindle 50 mm.
61) Kotnierz FO7-A do momentu obrotowego 40 Nm. 68) Max. raising spindle 100 mm.
65 Wymiar & 60 jest dostepny za pomoca krazka centrujgcego. 69) Max. raising spindle 150 mm.

Otwor bez gwintu. Maksymalny wymiar gwintu dla wznoszonego wrzeciona & 26.
Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego wrzeciona 50 mm.
Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego wrzeciona 100 mm.

67
68
69) Maksymalna wysoko$¢ wznoszonego wrzeciona 150 mm.

Schematy podtaczen \Wiring diagrams\ SO 2
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy \ Electric multi-turn actuator

Przytacze elektryczne:

na listwe zaciskowg z 32 zaciskami o przekroju przewodoéw 2,5 mm’ przez
3 przepusty kablowe: M20x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 8 do 14,5 mm (1 szt.)
M16x1,5 dla $rednicy wigzki przewodéw 6 do 10,5 mm (2 szt.)

Uwagi:

1. Podtaczenie jest limitowane iloscig zaciskow (32) na listwie sitownika

2. Silniki elektryczne sg standardowo wyposazone o ochrone termiczng.

3. Inne podtgczenia elektryczne sitownika nie pokazane w katalogu mozliwe po
uzgodnieniu z producentem.

Legenda:
Z5a...........podIaczenie pojedynczego potencjometrycznego nadajnika potozenia
Z6a. podtgczenie podwojnego potencjometrycznego nadajnika potozenia

Z10a......... podtgczenie elektronicznego lub pojemnosciowego nadajnika potozenia

2-przewodowo bez zasilacza

podtgczenie grzatki z termostatem

podtgczenie silnika 3-fazowego

podtgczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo bez

zasilacza

Z260a....... podtaczenie elektronicznego nadajnika potozenia 3-przewodowo z
zasilaczem

Z269a....... podtgczenie elektronicznego lub pojemnosciowego nadajnika potozenia 2-

przewodowo z zasilaczem

podtgczenie wytacznikéw momentowych i potozeniowych

podtagczenie silnika 1-fazowego

podigczenie wytacznikdw momentowych i potozeniowych ze sterowaniem

lokalnym

Z412f........ podtgczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych tandemowych ze

sterowaniem lokalnym

podtgczenie pragdowego nadajnika DCPT2 - 2 przewodowo z zasilaczem

podtgczenie prgdowego nadajnika DCPT2 - 2 przewodowo bez zasilacza

podtgczenie wytgcznikdw momentowych i potozeniowych tandemowych

podtgczenie wytacznikéw momentowych i potozeniowych tandemowych z

silnikiem 24V DC

Z503a....... podtgczenie wytgcznikdw momentowych i potozeniowych z sillnikiem 24V
DC

Z504a....... podtgczenie wytgcznikéw momentowych i potozeniowych tandemowych ze
sterowaniem lokalnymi silnikiem 24V DC

Z505a....... podtgczenie wytgcznikdbw momentowych i potozeniowych tandemowych
ze sterowaniem lokalnymi silnikiem 24V DC

Z506a....... podtgczenie wytacznikdw momentowych i potozeniowych tandemowych z
silnikiem 24V AC

Z507a....... podtgczenie wytacznikdw momentowych i potozeniowych z silnikiem
24V AC

Z508a....... podtgczenie wytacznikéw momentowych i potozeniowych tandemowych ze
sterowaniem lokalnym i silnikiem 24V AC

Z509a....... podtgczenie wytgcznikdw momentowych i potozeniowych ze sterowaniem
lokalnym i silnikiem 24V AC

pojedynczy potencjometryczny nadajnik potozenia
podwajny potencjometryczny nadajnik potozenia
.pojemnosciowy lub elektroniczny nadajnik potozenia
wylgcznik momentowy ,otwiera“

wylgcznik momentowy ,zamyka*“

wylacznik potozeniowy ,otwiera“

wylgcznik potozeniowy ,zamyka“

wylgcznik sygnalizacyjny ,otwiera“

wylgcznik sygnalizacyjny ,zamyka*“

tandemowy wytgcznik potozeniowy ,otwiera“
tandemowy wytgcznik potozeniowy ,zamyka“

silnik elektryczny

kondensator

elektromechaniczny hamulec silnika

grzatka

ochrona termiczna silnika

wylgcznik termiczny grzatki

listwa zaciskowa

TN sygnat wyjsciowy

H1. sygnalizacja koncowego potozenia ,otwarte”

H2. sygnalizacja koncowego potozenia ,zamknigte*

H3 .. sygnalizacja rezimu ,sterowanie lokalne*

SA1 .. przetacznik obrotowy z kluczem ,zdalne - O - lokalne® sterowanie
SA2... przetacznik obrotowy ,otwérz - stop - zamknij*

R, rezystancja obcigzenia
M1, KM2 styczniki rewersyjne
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Electric connection:

- to terminal board with 32 clamps, wire cross section 2.5 mmz,
-via 3 cable glands: - M20x1.5 for cable diameter 8 to 14.5 mm (1 piece),
- M16x1.5for cable diameter 6 to 10.5 mm (2 pcs).

Notes:

1. Wiring connection is limited by max. number of 24 terminals.

2. Electric motors are equipped with thermal protection as standard.

3. Different wirings of actuators than shown in the catalogue are possible after
agreement with producer.

Legend:
connection of single potentiometer
...connection of double potentiometer

Z6a..
Z10a...... connection of CPT or electronic position transmitter - 2-wire, passive
Z41a......connection of space heater with thermal switch

Z78j....... connection of 3-phase electric motor

Z257b....connection of electronic position transmitter - 3-wire, passive
Z260a....connection of electronic position transmitter - 3-wire, active
Z269a....connection of CPT or electronic position transmitter- 2-wire, active
Z403b....connection of torque and position switches

Z404p....connection of 1-phase electric motor

Z412r.....connection of torque and position switches with electric local controls
Z412f.....connection of torque and tandem position switches with electric local
controls

Z457b....connection of DCPT 3 position transmitter - 2-wire, passive

Z457d....connection of DCPT 3 position transmitter - 2-wire, active

Z461a....connection of torque and tandem position switches

Z502a....connection of torque and tandem position switches for 24 V DC motor

Z503a....connection of torque and position switches for 24 V DC motor

Z504a....connection of torque and tandem position switches with electric local
controls for 24 V DC motor

Z505a....connection of torque and position switches with electric local controls for
24V DC motor

Z506a....connection of torque and tandem position switches for 24V AC motor

Z507a....connection of torque and position switches for 24V AC motor

Z508a....connection of torque and tandem position switches with electric local
controls for 24V AC motor

Z509a....connection of torque and position switches with electric local controls for

24V AC motor

single potentiometer

..double potentiometer

..CPT or electronic position transmitter
..torque switch ,open”

..torque switch ,closed”

..position switch ,open*

..position switch ,closed”

..additional position switch ,open*
..additional position switch ,closed"”

..space heater

motor's thermal protection

space heater's thermal switch
..terminal board

..indication of ,open* limit position
indication of ,closed” limit position
indication of ,electric local control”
..rotary switch with key ,remote - 0 - electric local* control
..rotary switch ,opening - stop - closing”
reducing resistor

loading resistor

output current signals

KM1, KM2..reverse contactor
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\Actuator basic dimensions according to P.-1379\
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